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Opracowanie niniejsze, jako przedmiot prawa autorskiego podlega ochronie prawnej zgodnie z przepisami

Ustawy z dnia 4 lutego 1994 r. o prawie autorskim i prawach pokrewnych (Dz. U. Nr 24, poz. 83)
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1. WSTEP .

1.1. Przedmiot SST .

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru prac z
zakresu instalacji elektrycznej w obiekcie kubaturowym , jako elementu zwigzanego
z realizacjg zadania ,HALA PRODUKCYJNO - MAGAZYNOWA Z ZAPLECZEM
BADAWCZO — ROZWOJOWYM | INFRASTRUKTURA SOCJALNA NA DZIALCE
NR 5/37 OBREB 0005 W KIELCACH PRZY ULICY OLSZEWSKIEGO”
ABONENCKA STACJA TRANSFORMATOROWA 15/0,4 kV .

1.2. Zakres stosowania SST ,

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot jest stosowana
jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienio-
nychwp.1.1..

1.3. Zakres rob6t objetych SST .

Roboty ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuje wszystkie czynnosci umozliwiajgce
budowe abonenckiej stacji transformatorowej 15/0,4 kV celem zasilania
wymienionego obiektu, zgodnie z punktem 1.1. zgodnie z projektem wykonawczym.

1.4. Okreslenia podstawowe .
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z okresleniami ujetymi w odpowie-
dnich normach i przepisach , ktérych zestawienie podano w p-kcie 10 SST .

1,5. Ogélne wymagania dotyczace robot .

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z
dokumentacjg projektowa . Rodzaje (typy) urzadzeh , osprzetu i materiatdw
pomocniczych zastosowanych do wykonywania instalacji powinny by¢ zgodne z
podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie do wykonania instalacji innych
rodzajow (typow) urzadzen i osprzetu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest
jedynie pod warunkiem wprowadzenia do dokumentacji projektowej zmian
uzgodnionych w obowigzujgcym trybie z Inzynierem .

2. MATERIALY .

2.1. Rozdzielnica sredniego napiecia typu Rotoblok 4 polowa typu ROTOBLOK
produkcji ZPUE S.A.

-Pole transformatorowe typu RT 1
Roztacznik typu GTR 2V z uziemnikiem dolnym, podstawy bezpiecznikowe,
naped reczny zasobnikowy, blokada drzwi, tor szynowy Cu, wyzwalacz DWN;

-Pole liniowe typu RL 1
Roztacznik typu GTR 2 24.06.16. z uziemnikiem dolnym, naped reczny
zasobnikowy, blokada drzwi, tor szynowy Cu, sygnalizacja obecnosci napiecia.

-Pole pomiarowe typu RP1P

Rozitgcznik typu GTR 2V z uziemnikiem dolnym, podstawy bezpiecznikowe,
naped reczny zasobnikowy, blokada drzwi, tor szynowy Cu, przektadniki pradowe i
napieciowe
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-Pomiar energii elektrycznej posredni

2.2. Rozdzielnica niskiego napiecia typu RN-W/EFEN produkcji ZPUE S.A.
Wioszczowa

Zastosowana aparatura:

-roztacznik gtowny ACB 2000A-

-pole odptywowe roztgcznik bezpiecznikowy NSL

-pola odptywowe roztgcznik bezpiecznikowy RBK

2.3. Urzadzenia i aparaty elektroenergetyczne:

-transformator 15/0,4kV; Sn=1250 kVA;

-bateria kondensatoréw KM 140 o mocy 300/10kVar

-kabel taczacy rozdzielnice 15 kV z transf. typu 3x YHAKXS 1x120mm?

-gtowice 1kpl;

-kabel taczacy rozdzielnice 0,4 kV z transf. typu 3 x (5 x YKY 1 x 240 mm ?) +
1x (4 x YKY 1 x 240 mm *

-przepusty kablowe produkcji ZPUE dla kabli SN i nN - kpl.;

-wkfadka bezpiecznikowa SN - szt. 3;

-gtowice kablowe do pdl liniowych;- 2 kpl

-wkfadki bezpiecznikowe nN;

-bednarka stalowa ocynkowana Fe Zn 50x4

2.4. Pozostate wyposazenie stacji:
-sprzet BHP i p. poz,

(1) Odbior materiatbw na budowie .

Materiaty takie jak rozdzielnice , transformator , bateria kondensatorow , kable |,
gtowice , przepusty nalezy dostarcza¢ na budowe wraz ze swiadectwami jakosci ,
kartami gwarancyjnymi, protokotami odbioru technicznego . Dostarczone na miejsce
budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z
danymi wytworcy . W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajgcych sie watpliwosci
mogacych mie¢ wptyw na jako$s¢ wykonania robdt, materialy nalezy przed ich
wbudowaniem poddaé¢ badaniom okreslonym przez dozér techniczny robot .

(2) Sktadowanie materiatow na budowie .

Sktadowanie materiatéw powinno odbywac¢ sie zgodnie z zaleceniami producentow ,
w warunkach zapobiegajgcych zniszczeniu , uszkodzeniu lub pogorszeniu sie
wtasciwosci technicznych na skutek wptywu czynnikéw atmosferycznych Ilub
fizykochemicznych . Nalezy zachowaé¢ wymagania wynikajgce ze specjalnych
wlasciwosci  materiatbw oraz wymagania w  zakresie  bezpieczehAstwa
przeciwpozarowego .

3. SPRZET .

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robo6t. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typéw i ilosci wskazaniom zawartym w SST, lub w projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach
sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora.
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4. TRANSPORT .

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu,
ktore nie wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i whasciwosci
przewozonych materiatéw.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora, w terminie
przewidzianym umowa. Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na wiasny koszt
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych
oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT .

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowa, projektem
organizacji robot oraz za jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot,
za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, oraz poleceniami
Inspektora. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokfadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i
rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie
przez Inspektora. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez
Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu roboét zostang, jesli wymagac tego bedzie
Inspektor, poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia
robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za ich doktadno$¢. Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub
odrzucenia materiatow i elementéw robét bedg oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej w SST, a takze
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor uwzgledni wyniki
badan materiatow i rob6t, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wptywajace na rozwazane kwestie. Polecenia Inspektora bedag
wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu
przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robo6t. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca

Préby montazowe .
Po zakonczeniu robét nalezy przeprowadzi¢ préby montazowe obejmujgce badania i
pomiary .
1. Po zakonczeniu robét elektrycznych w stacji, przed ich odbiorem wykonawca
zobowigzany jest do przeprowadzenia tzw. pr6b montazowych, tj. technicznego
sprawdzenia jakosci wykonanych rob6t wraz z dokonaniem potrzebnych badan i
pomiarow (prac regulacyjno -pomiarowych ) i prébnym uruchomieniem ( "bieg
luzem" ) poszczegoélnych kabli, uktadéw, urzadzen itp.
Zakres prob montazowych nalezy uzgodni¢ z Inwestorem.

2. Wyniki prob montazowych powinny by¢ ujete w szczegétowych protokotach lub
udokumentowane odpowiednim wpisem w dzienniku robét ( budowy ), stanowig

one m. in. podstawe odbioru rob6t oraz podstawe do stwierdzenia przygotowania do
podjecia prac rozruchowych.

3. Zakres podstawowych préb montazowych obejmuje :
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a)pomiar rezystanciji izolacji, ktorg nalezy wykona¢ induktorem 2500 V.
c)sprawdzenie ciggtosci przewoddéw ochronnych

d)sprawdzenie skutecznosci ochrony przez samoczynne wytgczenie zasilania

4. Z prob montazowych nalezy sporzadzi¢ protokét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT .

(1) Sprawdzenie i odbidr rob6t powinno by¢é wykonane zgodnie z normami .
(2) Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania rob6t oraz po ich zakonczeniu
powinno podlegac :
- zgodnos$¢ wykonania rob6t z dokumentacjg projektows .
- wtadciwe podtgczenie przewodu fazowego i neutralnego do gniazd .
- zatgczanie punktéw swietlnych zgodnie z zatozonym programem .
wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia , izolacji , pomiaréw skutecznosci
ochrony przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikéw do protokotu odbioru

7. OBMIAR ROBOT .

Obmiar rob6t obejmuje catos¢ rob6t w stacji transformatorowe; .

8. ODBIOR ROBOT .

8.1. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu .
8.2. Odbiory czesciowe .

8.3. Odbiory kohcowe .

8.4. Odbiory ostateczne .

Przy przekazywaniu rob6t do eksploatacji Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢
Inzynierowi nastepujgce dokumenty :

A - aktualng powykonawczg Dokumentacje Projektows .

B - protokéty z dokonanych préb i pomiarow .

C - protokoty pomiaréw zastosowanej ochrony przeciwporazeniowe; .

D - protokoty odbioru robét zanikajacych .

E - ewentualng ocene rob6t wydang przez Zaktad Energetyczny .

9. PODSTAWA PLATNOSCI .

Zgodnie z umowsg .

10. PRZEPISY ZWIAZANE .

Prawo Budowlane (nowelizacja) z dnia 27 marca 2003r. (Dz.U.Nr207 poz. 2016 z
2003r.) .

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75 z
dnia 15.06.2002r.) .

PN-E-05115 Instalacje elektroenergetyczne pradu przemiennego o napieciu
wyzszym od 1kV

PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych . Sprawdzenia
odbiorcze .

PN-IEC 60364-5-54 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych . Doboér i
montaz wyposazenia elektrycznego . Uziemienia i przewody ochronne .
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PN-IEC60364-4-41 Instalacje elektryczne . Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa i ochrona przeciwporazeniowa .
PN-IEC 60364-4-47 Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym .
PN-90/E-05023 Oznaczenia i identyfikacja przewodéw barwami i cyframi .

PN-IEC 60664-1 Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadzie niskiego
napiecia . Zasady , wymagania i badania .

PN-E-04700/AZ1 Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych .
Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych .

t6dz pazdziernik 2013r. Opracowat
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