Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych B.01.01.01

B.01.01.01. Roboty pomiarowe powierzchniowe
1. Wstep

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sa wymagania dotyczace
wykonania iodbioru Robdét budowlanych w ramach realizacji  zadania: BUDOWA CENTRUM
TECHNOLOGICZNEGO KIELECKIEGO INKUBATORA TECHNOLOGICZNEGO OBEJMUJACA  DWA
BUDYNKI HAL PRODUKCYJNYCH WRAZ Z NIEZBEDNA INFRASTRUKTURA TECHNICZNA

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych stosowana jest jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot, ktére zostang wykonane w ramach Kontraktu wymienionego w
STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wszystkimi czynnos$ciami
umozliwiajacymi i majacymi na celu wykonanie robot pomiarowych powierzchniowych zgodnie z Dokumentacja
Projektowa.

Zakres rzeczowy obejmuje:

* wyznaczenie sytuacyjne i wysoko$ciowego punktéw wysokosciowych (reperdéw roboczych zatozonych w terenie
dowiazanych do reperéw panstwowych);

* wyznaczenie dodatkowych reperow roboczych;

zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajacy
ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;

wyznaczenie przekrojow poprzecznych;

opracowanie powykonawczej dokumentacji geodezyjne;.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Punkty glowne - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy oraz
pozostatych elementow.

Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt.1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

- organizacji rob6t budowlanych;

- zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

- ochrony $rodowiska;

- warunkow bezpieczenstwa pracy;

- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

- warunkow organizacji ruchu;

- zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,

podano w STWiORB DM. 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

1.6. Wspolny Slownik Zamowien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zamoéowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamowienia podano
w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

2. Materialy
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB DM.00.00.00
,,Wymagania ogélne”.
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3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania og6lne" pkt.3.

4. Transport

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt. 4.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 5.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz Program Zapewnienia
Jakos$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoSci Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt.6.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogolne zasady obmiaru Roboét podano w STWiORB DM.04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest 1 ha.

8. Odbiér robot

8.1. Ogolne zasady odbioru Robodt

Ogolne zasady odbioru Robo6t podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,. Wymagania ogdlne” pkt 8.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robdot z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne z
Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowiazany jest do ich poprawy na wtasny koszt.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosSci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuje:

*  opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia JakoSci,

*  prace przygotowawcze,

*  zastosowanie materialdbw pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania robdt lub wynikajacych
z przyjetej technologii robot;

*  przygotowanie i oznakowanie robot;

*  sprawdzenie wyznaczenia punktow wysokoSciowych;

wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych;

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow;,

ustawienie skarpownikéw z wyznaczeniem pochylenia skarp,

»  zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace odszukanie
1 ewentualne odtworzenie,

*  wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

10. Przepisy zwigzane
-nie dotyczy




