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KLAUZULA

Wykonawca wymienionego zakresu roboét, powinien zapoznac sie z catoécig dostepnej
dokumentac;ji i dokona¢ obliczeh dla poszczegdlnych zakreséw robot.

W przypadku stosowania jakichkolwiek rozwigzan systemowych nalezy przy wycenie
uwzgledni¢ wszystkie elementy danego systemu, niezbedne do zrealizowania cato$ci
prac.

Niezaleznie od stopnia doktadnosci i precyzji dokumentéw otrzymanych od Inwestora
definiujacej ustuge do wykonania, Wykonawca zobowigzany jest do uzyskania dobrego
rezultatu koncowego.

W zwigzku z powyzszym wykonane instalacje muszg zapewni¢ utrzymanie zatozonych
parametrow.

Specyfikacje i opisy uwzgledniajg standard minimalny dla materiatdw i instalacji,
niezbedny do wtasciwego funkcjonowania projektowanego obiektu. Wykonawca moze
zaproponowac alternatywne rozwigzania pod warunkiem zachowania minimalnego
wymaganego standardu, po akceptacji przez Inwestora i Biura Architektonicznego.
Wszystkie elementy nie ujete w niniejszym opracowaniu (opisie, specyfikacji i
rysunkach), a zdaniem Wykonawcy niezbedne do prawidtowego dziatania instalacji
muszg by¢ zamontowane i dostarczone.

W przypadku btedu, pomyitki lub watpliwosci interpretacyjnych w jakimkolwiek z
elementéw dokumentacji, Wykonawca, przed ziozeniem oferty, powinien wyjasni¢
sporne kwestie z Inwestorem, ktéry jako jedyny jest upowazniony do wprowadzania
zmian. Wszelkie niesygnalizowane niejasnosci bedg interpretowane z korzyscig dla
Inwestora.

Rysunki nalezy traktowa¢ jako dokumenty pomocnicze do opisu funkcjonalnego. W
hierarchii waznosci opis funkcjonalny jest wyzszej rangi od rysunku.

Do zakresu prac Wykonawcy wchodzg proby, regulacja, uruchomienia urzadzen i
instalacji wg obowigzujacych norm i przepisow oraz oddanie ich do uzytkowania lub
eksploatacji zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, zaleceniami Inwestora i Producenta.
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1. Czes¢ ogodlna.

1.1. Nazwa nadana zamoéwieniu przez zamawiajgcego:

PROJEKT WYKONAWCZY BUDOWA HAL PRZEMYStOWYCH Z ZAPLECZEM B+R,
INFRASTRUKTURA SOCJALNO-BIUROWA ORAZ INFRASTRUKTURA TOWARZYSZACA

1.2. Przedmiot szczego6towej specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z uktadaniem i montazem, a nastepnie uruchomieniem elementow instalaciji:

¢ Instalacja sieci strukturalnej;

¢ Instalacja sygnalizacji wkamania i napadu (SSWiN);

¢ Instalacja monitoringu CCTV;

e Kanalizacja teletechniczna;

Specyfikacja nie obejmuje robét instalacji elektrycznej.

1.3. Zakres stosowania szczegotowej specyfikacji technicznej

Szczegdbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.2.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko
w przypadkach prostych robot o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewnosé, ze
podstawowe wymagania bgdz spetione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajacych
z doswiadczenia oraz uznanych regut i zasad sztuki budowlanej.

1.4. Przedmiot z zakresu roboét objetych specyfikacja techniczng

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na
celu wykonanie instalacji niskoprgdowych.

Zakres robot instalacji sieci strukturalnej obejmuje:
o Przygotowanie tras kablowych - Montaz korytek pod sufitem - gtdwne trasy kablowe,
montaz rurek RL w bruzdach w $cianach;
Ukfadanie, wcigganie przewodéw;
Montaz punktow logicznych PL1, PL2, PL3, PL4;
Montaz punktéw dystrybucyjnych i szaf w LPD;
Pomiary dynamiczne, opis gniazdek i panel;
Potozenie okablowania pionowego pomiedzy LPD oraz z LPD do GPD;
Pomiary taczy swiattowodowych;
Montaz UPS-6w w LPD;
Dostawa urzadzen aktywnych wskazanych przez inwestora;
o Montaz i oprogramowanie urzadzen aktywnych.
Zakres robot instalacji sygnalizacji wlamania i napadu obejmuije:
¢ budowe tras kablowych — od gtéwnych tras kablowych do poszczegdlnych elementow
systemu;
¢ montaz urzadzenh systemu sygnalizacji wtamania i napadu, (central, klawiatur, czujnikow
ruchu, czujnikdw magnetycznych sygnalizatorow itp.);
sprawdzenia i uruchomienia zamontowanych urzadzen;
integracja z systemem CCTV;
przeprowadzeniem wymaganych préb i pomiaréow sprawdzajacych;
prace towarzyszace;
szkolenie uzytkownikow;
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e prace wykohczeniowe;

Zakres robot instalacii telewizji przemystowej CCTV obejmuije:

o trasy kablowe wizji, sterowania wraz z zasilaniem do kamer;

e montaz urzadzen systemu telewizji obserwacyjnej CCTV (kamery, obudowy, obiektywy
itp.);

o ustalenie z uzytkownikiem zakresu widzenia kamer w zakresie mozliwosci obiektywow ze

zmienng ogniskowa;

sprawdzenia i uruchomienia zamontowanych urzadzen;

montaz i oprogramowanie rejestratora do kamer;

integracja z systemem SSWiIN;

przeprowadzeniem wymaganych préb i pomiaréw sprawdzajacych;

prace towarzyszace;

szkolenie uzytkownikéw, przygotowanie instrukcji i ksigzki pracy systemu;

prace wykonczeniowe.

Zakres robot instalacji kanalizacji teletechnicznej obejmuije:
e wykonanie wykopow w ziemi;

budowe tras kablowych rur Arota w ziemi;

zabezpieczenie wejs¢ do budynku;

budowe studni kablowych;

prace towarzyszace;

wykonanie dokumentacji powykonawczej

inne prace nie przewidziane w projekcie

Zakres robo6t nie obejmuje wykonanie instalacji elektryczne;j.

1.5. Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia podane w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg zgodne
z odpowiednimi normami oraz okresleniami podanymi w SST ,Wymagania ogdlne”, pkt 1.4. a
takze podanymi ponizej:

Szczegdtowa specyfikacja techniczna — dokument zawierajgcy zespét cech wymaganych dla
procesu wytwarzania lub dla samego wyrobu, w zakresie parametréw technicznych, jakosci,
wymogow bezpieczenstwa, wielko$ci charakterystycznych, a takze co do nazewnictwa,
symboliki, znakéw i sposobdw oznaczania, metod badan i prob oraz odbioréw w danej branzy.
Aprobata  techniczna -  dokument  stwierdzajacy  przydatnos¢  danego wyrobu
do okreslonego obszaru zastosowania. Zawiera ustalenia techniczne co do wymagan
podstawowych wyrobu oraz metodyke badan dla potwierdzenia tych wymagan.

Deklaracja zgodnosci— dokument w formie o$wiadczenia wydany przez producenta,
stwierdzajacy zgodnos¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami,
przepisami, wymogami lub specyfikacjg techniczng dla danego materiatu lub wyrobu.

Certyfikat zgodnoséci— dokument wydany przez upowazniong jednostke badajgcg
(certyfikujgca), stwierdzajacy zgodnosé z kryteriami okredlonymi odpowiednimi aktami
prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub specyfikacjg techniczng dla badanego
materiatu lub wyrobu.

Czes¢ czynna — przewod Ilub inny element przewodzacy, wchodzacy w sktad
instalaciji elektrycznej lub urzadzenia, ktéry w warunkach normalnej pracy instalacji elektryczne;j
moze by pod napieciem, a nie spetnia funkcji przewodu ochronnego (przewody ochronne PE
i PEN nie sg czes$cig czynng).

Pofaczenia wyrownawcze — elektryczne potagczenie czesci przewodzacych dostepnych lub
obcych w celu wyréwnania potencjatu.

Kable iprzewody — materiaty stuzgce do dostarczania energii elektrycznej, sygnatow,
impulséw elektrycznych w wybrane miejsce.
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Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow — zesp6t materiatéw dodatkowych, stosowanych przy
ukfadaniu  przewodow, ufatwiajgcy ich montaz oraz dotarcie w przypadku awarii,
zabezpieczajacy przed uszkodzeniami, wytyczajacy trasy ciggéw rownolegtych przewodow itp.
Grupy materiatdéw stanowigcych osprzet instalacyjny do kabli i przewodow:

e przepusty kablowe i ostony krawedzi,
drabinki instalacyjne,
koryta i korytka instalacyjne,
kanaly i listwy instalacyjne,
rury instalacyjne,
kanaty podtogowe,
systemy mocujace,
puszki elektroinstalacyjne,
przytacza sygnatowe,
koncowki kablowe, gniazda RJ45, panele z gniazdami RJ45, zaciski i konektory,
pozostaty osprzet (oznaczniki przewoddw, linki nosne i systemy naciggowe, dtawice,
ztaczki i szyny, zaciski ochronne itp.).
Urzadzenia elektryczne — wszelkie urzadzenia i elementy instalacji elektrycznej przeznaczone
do wytwarzania, przeksztatcania, przesytania, rozdziatu lub wykorzystania energii elektryczne;.
Odbiorniki energii elektrycznej — urzadzenia przeznaczone do przetwarzania energii
elektrycznej w inng forme energii (Swiatto, ciepto, energie mechaniczna itp.).
Klasa ochronnosci — umowne oznaczenie, okreslajgce mozliwosci ochronne urzadzenia, ze
wzgledu na jego cechy budowy, przy bezposrednim dotyku.
Stopien ochrony IP — okreslona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed dotykiem
elementéw instalacji elektrycznej oraz przed przedostaniem sie ciat statych, wnikaniem cieczy
(szczegodlnie wody) i gazéw, a ktdérg zapewnia odpowiednia obudowa.
Obwad instalacji elektrycznej — zespdt elementdw potgczonych posrednio lub bezposrednio ze
zrodtem energii elektrycznej za pomocg chronionego przed przetezeniem wspolnym
zabezpieczeniem, kompletu odpowiednio potgczonych przewodow elektrycznych. W skiad
obwodu elektrycznego wchodzg przewody pod napieciem, przewody ochronne oraz wszelkie
urzadzenia zmieniajgce parametry elektryczne obwodu, rozdzielcze, sterownicze
i sygnalizacyjne, zwigzane z danym punktem zasilania w energie (zabezpieczeniem).
Przygotowanie podtoza — zespdt czynnosci wykonywanych przed zamocowaniem osprzetu
instalacyjnego, urzadzenia elektrycznego, odbiornika energii elektrycznej, ukfadaniem
kabli i przewoddw majacy na celu zapewnienie mozliwoéciich zamocowania zgodnie
z dokumentacja.
Do prac przygotowawczych zalicza sie nastepujace grupy czynnosci:

e wiercenie i przebijanie otwordéw przelotowych i nieprzelotowych,
kucie bruzd i wnek,
osadzanie kotkow w podtozu, w tym ich wstrzeliwanie,
montaz uchwytoéw do rur i przewodow,
montaz konstrukcji wsporczych do korytek, drabinek, instalacji wigzkowych,
montaz korytek, drabinek, listew i rur instalacyjnych,
oczyszczenie podtoza — przygotowanie do klejenia.

1.6. Ogdélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$é
z dokumentacjg projektowa. Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materiatbw pomocniczych
zastosowanych do wykonywania instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentaciji
projektowej. Zastosowanie do wykonania instalacji innych rodzajéw (typow) urzadzen i osprzetu
niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem spetnienia parametrow
technicznych urzadzen lub podwyzszenia wcze$niej przewidywanych. Wykonawca moze
zaproponowa¢ alternatywne rozwigzania pod warunkiem zachowania minimalnego
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wymaganego standardu, po pisemnej akceptaciji przez Inwestora i Biura Architektonicznego.

1.6.1. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa, ktérg Zamawiajacy przekaze Wykonawcy po podpisaniu umowy
bedzie zawieraé:

- Projekt wykonawczy - Instalacje niskopragdowe

- Specyfikacja Techniczna

1.6.2. Zgodnosé robét z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja Techniczna, Szczegdétowa Specyfikacja Techniczna oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez Zamawiajgcego Wykonawcy stanowig czes¢ umowy, a wymagania
wyszczegolnione choc¢by w jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy, tak, jakby zawarte
byly w catej dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedoéw lub uproszczen w
Dokumentacji Projektowej, a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomié¢ Inspektora
Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek. Wszystkie wykonane roboty i
dostarczone materiaty bedg zgodne z Dokumentacjg Projektowg i SST. Dane okreslone w
Dokumentaciji Projektowej i SST beda uwazane za wartosci docelowe. Cechy materiatdw muszg
by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami. W przypadku, gdy
materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowag lub SST i wptynie to
na nie zadowalajacg jako$¢ elementéw, to takie materiaty bedg bezzwlocznie zastgpione
innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.
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2. MATERIALY

Wszelkie nazwy wiasne produktow i materiatow przywotane w specyfikacji stuzg ustaleniu
pozadanego standardu wykonania i okre$lenia wiasciwosci i wymogow technicznych
zatozonych w dokumentacji technicznej dla projektowanych rozwigzan.

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace witasciwosci materialéow

Do wykonania i montazu instalacji, urzadzen elektrycznych i odbiornikéw energii elektryczne;j
w obiektach budowlanych nalezy stosowaé przewody, kable, osprzet oraz aparature
i urzadzenia elektryczne posiadajgce dopuszczenie do stosowania w budownictwie.

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje sie wyroby, dla ktérych producent lub jego
upowazniony przedstawiciel:

o dokonat oceny zgodnosci z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug
okreslonego systemu oceny zgodnosci,

e wydat deklaracje zgodnos$ci zdokumentami odniesienia, takimijak: zharmonizowane
specyfikacje techniczne, normy opracowane przez Miedzynarodowg Komisje
Elektrotechniczng (IEC) iwprowadzone do zbioru Polskich Norm, normy krajowe
opracowane z uwzglednieniem przepiséw bezpieczenstwa Miedzynarodowej Komisji ds.
Przepiséw Dotyczacych  Zatwierdzenia  Sprzetu Elektrycznego (CEE), aprobaty
techniczne,

e oznakowat wyroby znakiem CE Iub znakiem budowlanym B zgodnie
z obowigzujgcymi przepisami,

e wydat deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, dla wyrobu
umieszczonego w okreslonym przez Komisje Europejskg wykazie wyrobéw majgcych
niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa,

o wydat oswiadczenie, ze zapewniono zgodnos¢ wyrobu budowlanego,
dopuszczonego do jednostkowego zastosowania w obiekcie budowlanym,
z indywidualng dokumentacjg projektowa, sporzgdzong przez projektanta obiektu lub
Z nim uzgodniona.

e Zastosowanie innych wyrobdw, wyzej nie wymienionych, jest mozliwe pod warunkiem
posiadania przez nie dopuszczenia do stosowania w budownictwie i uwzglednienia ich
w zatwierdzonym projekcie dotyczacym montazu urzadzen elektroenergetycznych
w obiekcie budowlanym.

2.2. Specyfikacja materiatlowa

Wszystkie materiaty do wykonania instalacji systemu bezpieczehAstwa powinny odpowiadaé
wymaganiom zawartym w dokumentach odniesienia (normach, aprobatach technicznych) albo
je przewyzszac. Parametry systemu powinny by¢ potwierdzone odpowiednimi deklaracjami.

2.3. Infrastruktura kablowa

Przepusty kablowe i ostony krawedzi — w przypadku podziatu budynku na strefy pozarowe,
w miejscach przejscia kabli miedzy strefami lub dla ochrony izolacji przewodow przy przejsciach
przez scianki konstrukcji wsporczych nalezy stosowaé przepusty ochronne. Kable i przewody
uktadane bezposrednio na podfodze nalezy chroni poprzez stosowanie oston (rury instalacyjne,
listwy podtogowe).

Drabinki instalacyjne — wykonane z perforowanych tasm stalowych Ilub aluminiowych
jako mocowane systemowo lub samonosne stanowig osprzet réznych elementéw instalaciji.
Pozwalajg na swobodne mocowanie nie tylko kabli i przewoddw, ale takze innego wyposazenia,
dodatkowo tatwo z nich budowa skomplikowane ciggi drabinkowe

Koryta i korytka instalacyjne — wykonane z perforowanych tasm stalowych, aluminiowych lub
siatkowe oraz z tworzyw sztucznych w formie %pstej lub grzebieniowej o szerokosci od 50mm
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do 600 mm. Wszystkie rodzaje koryt posiadajg bogate zestawy elementéw dodatkowych,
utatwiajagcych ukifadanie wg zaprojektowanych linii oraz zapewniajgce utrudniony dostep
do kabli i przewoddéw dla nieuprawnionych osob. Systemy koryt metalowych posiadajg
taczniki fukowe, umozliwiajace ptynne ukfadanie kabli sztywnych (np. o wiekszych przekrojach
zyt). Ujete w czesci elektryczne;.
Rury instalacyjne wraz z osprzetem — (rozgatezienia, tuleje, taczniki, uchwyty) wykonane
z tworzyw sztucznych albo metalowe, gidwnie stalowe — zasadg jest uzywanie materiatow
o wytrzymatosci elektrycznej powyzej 2 kV, niepalnych lub trudnozapalnych, ktére nie
podtrzymujg ptomienia, a wydzielane przez rury w wysokiej temperaturze gazy nie sg szkodliwe
dla cztowieka. Rurowe instalacje wnetrzowe powinny by odporne na temperature otoczenia
w zakresie od -5 do +60°C, a ze wzgledu na wytrzymatos¢, wymagajg stosowania rur
z tworzyw sztucznych lekkich i srednich. Jednoczes$nie podiaczenia elementéw narazonych na
uszkodzenia mechaniczne nalezy wykonywaé przy uzyciu rur stalowych. Dobdr Srednicy rur
instalacyjnych zalezy od przekroju poprzecznego kabli i przewoddw wcigganych oraz ich ilosci
wcigganej do wspolnej rury instalacyjnej. Rury z tworzyw sztucznych mogg by¢ gtadkie lub
karbowane i jednoczesnie gietkie lub sztywne; srednice typowych rur gtadkich: od @ 16
do @ 63mm, natomiast srednice typowych rur karbowanych: od @ 16 do @ 54 mm. Rury stalowe
czarne, malowane lub ocynkowane mogg by¢ gtadkie lub karbowane — srednice typowych rur
gtadkich (sztywnych): od @ 13mm do @ 42mm, Srednice typowych rur karbowanych gietkich: od
@ 7mm do @ 48mm i sztywnych od @ 16mm do @ 50mm. Dla estetycznego zamaskowania
kabli sztywnych przewoddéw w instalacjach podtogowych stosuje sie gietkie ostony kablowe —
spiralne, wykonane z tasmy lub karbowane rury z tworzyw sztucznych.
Uchwyty do mocowania kabli i przewodow — klinowane w otworze z elementem trzymajgcym
statym lub zaciskowym, wbijane i mocowane do innych elementow np. paski zaciskowe lub
uchwyty kablowe przykrecane; stosowane gtéwnie z tworzyw sztucznych (niektére elementy
mogag by¢ wykonane takze z metali).
Uchwyty do rur instalacyjnych — wykonane z tworzyw i w typowych wielkosciach takich jak rury
instalacyjne — mocowanie rury poprzez wciskanie lub przykrecanie (otwarte lub zamykane).

e koryta metalowe z osprzetem,

e rury PCV z mocowaniami,

e rury typu peszel z mocowaniami

2.4. Elementy sktadowe systemu

2.4.1. System sieci strukturalnej

Nalezy zastosowaé system sieci strukturalnej kategorii 6 ekranowany. Zaproponowano
urzadzenia firmy BKT Elektronik. System tego producenta zostat zastosowany na pozostatej
czesci obiektu.

2.4.2. Wymagania systemu - czes¢ pasywna

Instalacje okablowania strukturalnego nalezy wykona¢ w oparciu o komponenty systemu
DR@KOM lub réwnowaznego.
a. Wszystkie elementy systemu okablowania musza spetnia¢ aktualnie

obowigzujace normy dla Okablowania strukturalnego lub je przewyzszac.

b. Oferowany system okablowania strukturalnego musi obejmowaé kompletne
rozwigzanie dla techniki miedzianej swiattowodowej, telekomunikacyjnej oraz szaf
teleinformatycznych z osprzetem. Wszystkie powyzsze elementy muszg stanowi¢ jeden i
petny system okablowania i pochodzi¢ od jednego producenta.

11
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C. Parametry systemu powinny by¢ potwierdzone deklaracjami producenta oraz
certyfikatem niezaleznego instytutu np. Instytut £gcznosci w Warszawie dla klasy D, E, i
EA

d. Elementy systemu okablowania powinny by¢ szczegdlnie nastawione na
uniwersalnosc¢, skalowalnosg, tatwos¢ w montazu oraz prostote i przejrzystosé catosci
rozwigzan.

e. Moduty RJ45 musi by¢ wykonany w standardzie Keystone Jack; co pozwala na
ich montaz w kazdym dostepnym osprzecie, modut RJ45 powinien zapewni¢
uniwersalnos¢ rozwigzania (taki sam modut po stronie gniazda i po stronie panela
krosowego modularnego);

Modut RJ45 musi by¢ beznarzedziowe lub narzedziowy oraz wielokrotnego uzytku -
pozwala¢ na demontaz z kabla skretkowego a nastepnie powtérne zaterminowanie.
TYP modutu RJ45 musi by¢ taki sam dla wszystkich mozliwych w danym systemie
kategorii (kat5, kat6, kat6a) i technologii (ekranowanej i i nieekranowane) — ( Jeden
standard, jeden typ dla rozwigzania nieekranowanego i ekranowanego bez wzgledu na
kategorie);

Producent systemu musi posiada¢ w swojej ofercie zarowno moduly beznarzedziowe jak
i narzedziowe.

f. Gtéwne elementy systemu takie jak Modut RJ45, Panel Krosowy, Organizator
kabli, Przetacznica Swiattowodowa musza posiadac¢ trwale oznaczone LOGO Systemu.

g. System okablowania strukturalnego musi posiada¢ rozwigzania kategorii 5, 6, 6A
certyfikowane oparte na module RJ45 keystone Jack celem zapewnienia tatwej migracji
systemu na klase wyzsza.

h. Panele krosowe:

- w kategorii 5 i 6 panele krosowe 24 i 48 portowe 1U 19” wyposazone w zigcze
szczelinowe typu IDC LSA dla kabli o AWG 22 - AWG 26. zarbwno w wersji ekranowanej
jak i nie-ekranowanej - Obudowa bloku IDC: PC+5%GF, UL 94V-2, Obudowa gniazda
RJ45: foli tereftalan butylenu (PBT) UL94V-0

- system musi posiada¢ Modularny Panel Krosowy 1U 24xRJ45 oraz 32xRJ45 - obojetny
na kategorie, dzieki czemu istnieje mozliwos¢ zastosowania réznych kategorii i
technologii. Producent systemu musi posiada¢ swojej standardowej ofercie adaptery
Swiattowodowe pozwalajgce na wpiecie bezposrednio do panela modularnego oraz
gniazd abonenckich.

i. Skretka Teleinformatyczna:

- Producent systemu okablowania musi posiada¢ swojej standardowej ofercie handlowej
wszystkie rodzaje kabli teleinformatycznych w kategoriach

- kat 5e UC : U/UTP, F/UTP, SF/UTP — PVC i LSHF, DRAKA-DR@KOM w kolorze
szarym

- kat 6 UC400: U/UTP, U/FTP, S/IFTP — PVC i LSHF, DRAKA-DR@KOM w kolorze
niebieskim, simplex oraz duplex

- kat 6A UC600: U/UTP, U/FTP, F/FTP — PVC i LSHF, DRAKA-DR@KOM w kolorze
jasnoniebieskim, simplex oraz duplex

- kat 7 UC900: S/FTP, LSHF, DRAKA-DR@KOM w kolorze pomaranczowym, simplex
oraz duplex

- kat 7A UC1200: S/FTP, LSHF, DRAKA-DR@KOM w kolorze pomaranczowym, simplex

12
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oraz duplex
- kat 7A UC1500: S/FTP, LSHF, DRAKA-DR@KOM w kolorze pomaranczowym, simplex
oraz duplex

2.4.3. Rozwigzania swiattowodowe

Producent systemu okablowania musi posiada¢ w standardowej ofercie kompletne rozwigzanie
komponentéw swiattowodowych obejmujgce: kable $wiattowodowe wewnetrzne, zewnetrzne,
uniwersalne, przetgcznice swiattowodowe 107, 19” i 217, przetgcznice wewnetrzne i zewnetrzne,
couplery, pigtaile i kable krosowe we wszystkich dostepnych standardach (ST, SC, SC, E2000,
FC, LC, MT-RJ), kompletne rozwigzanie swiattowodowe typu ,Ready to Use”, kompletne
rozwigzanie FTTX.

Identyfikacja kazdego produktu po numerze seryjnym ( pigtaile, patchcordy) w celu informaciji o
dacie produkcji i pomiarach.

2.4.4. Szafy Teleinformatyczne

a) Szafa ramowa — wymagana konstrukcja szafy

- Rama spawana z profili stalowych gr. 1,5 mm o nosnosci 600 kg, przystosowana do
ustawienia na nézkach poziomujgcych lub montowana na cokole. Obrzeze dachu
posiada perforacje dla bardziej wydolnej wentylacji szafy. W dachu i podstawie po dwa
otwory 8U pod zainstalowanie paneli wentylacyjnych oraz po dwa otwory 2U szer. 450
mm do wprowadzenia kabli. Dodatkowo dwa otwory 2U szer. 450 mm znajdujq sie w
goérnej i dolnej czesci tylnej Sciany szafy.

- Drzwi przednie z mozliwo$cig montazu prawo i lewostronnego z blachy gr. 1,5 mm z
wklejang szybg hartowang o gr. 3,15 mm i zamkiem jednopunktowym z klamka,
zamontowane na zawiasach umozliwiajgcych otwarcie drzwi o 180°. Sciana tylna z
blachy stalowej gr. 1 mm,

- Sciany boczne z blachy stalowej gr. 1 mm, zdejmowane, mocowane przy pomocy
dwdéch zamkow jednopunktowych

b) Szafa serwerowa — wymagana konstrukcja szafy

- Rama spawana z profili stalowych gr. 1,5 mm wzmocniona o dodatkowy raster o
nosnosci 1000 kg, przystosowana do ustawienia na ndézkach poziomujgcych lub
montowana na cokole. Obrzeze dachu posiada perforacje dla bardziej wydolnej
wentylacji szafy. W dachu i podstawie po dwa otwory 8U pod zainstalowanie paneli
wentylacyjnych oraz po dwa otwory 2U szer. 450 mm do wprowadzenia kabli

- Drzwi przednie perforowane z mozliwo$cig montazu prawo i lewostronnego i
zamkiem trzypunktowym z klamka, zamontowane na zawiasach umozliwiajgcych
otwarcie drzwi o 180°. Sciana tylna z blachy stalowej gr. 1 mm, mozliwo$é
zamontowania drzwi przednich w tylnej czesci szaf

- Sciany boczne z blachy stalowej gr. 1 mm, zdejmowane, mocowane przy pomocy
dwdéch zamkow jednopunktowych

c) Szafy wiszace — wymagana konstrukcja szafy

- Konstrukcja spawana o nosnoéci 50 kg wykonana z blachy stalowej gr. 1,25 mm.

- Demontowane ostony boczne zamykane na zamek jednopunktowy umozliwiajgce

wygodny dostep do urzadzen wewnatrz szafy.

-Drzwi przednie z wklejong szybg hartowang o gr. 3,15 mm i zamkiem jednopunktowym,
13
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zamontowane na zawiasach umozliwiajgcych otwieranie o 180° (opcjonalnie petne drzwi
stalowe).

- W dachu i podstawie szafy po dwa otwory przystosowane do montazu modutu
wentylacyjnego Drzwi otwierane prawo lub lewo stronnie - funkcja uzyskiwana przez
mozliwo$¢ dowolnego zawieszania (gora - dot) szafy na Scianie.

2.4.5. Miedziane kable krosowe

standardowe wymagania dla kabli krosowych:

Patchcordy S/FTP Kat.6a ( 10Gbit )

- zZtacze RJ45, ekranowane, Hirose TM31, 1:1 acc. TIA/EIA 568B

- kabel S/FTP Cat.7 UC 900 1000MHz, AWG27/7 LSOH, 4x2x0,42L PiMF, 100Q
- ostonka

- czestotliwos¢ - 500 MHz

- temperatura pracy operacyjna - od -20°C do +60°C, instalacji - od 0°C do +50°C
- wtasciwosci ogniowe |IEC 60332-1; IEC 60754-2; IEC 61034;

Patchcordy S/FTP Kat.6

- zZtacze RJ45, ekranowane, Hirose TM21, 1:1 acc. TIA/EIA 568B

- kabel S/FTP Cat.7 UC 900 1000MHz, AWG27/7 LSOH, 4x2x0,42L PiMF, 100Q
- ostonka

- czestotliwosc - 400 MHz

- temperatura pracy operacyjna - od -20°C do +60°C, instalacji - od 0°C do +50°C
- wtasciwosci ogniowe |IEC 60332-1; IEC 60754-2; IEC 61034;

Patchcordy SF/UTP Kat.5e

- ztacze RJ45, ekranowane, Hirose TM11, 1:1 acc. TIA/EIA 568B

- kabel SF/UTP Cat.5e UC 300 AWG26/7 LSOH,

- ostonka

- czestotliwosc - 250 MHz

- temperatura pracy operacyjna - od -20°C do +60°C, instalacji - od 0°C do +50°C
- wtasciwosci ogniowe |IEC 60332-1; IEC 60754-2; IEC 61034;

Patchcordy S/FTP Kat.5e

- zlacze RJ45, nieekranowany, kat.5e Steward SS39100-0071:1 acc. TIA/EIA 568 B
- kabel S/FTP Cat.5e UC 300 AWG26/7 LSOH,

- ostonka

- czestotliwos¢ - 250MHz

- temperatura pracy operacyjna - od -20°C do +60°C, instalacji - od 0°C do +50°C
- wtasciwosci ogniowe |IEC 60332-1; IEC 60754-2; IEC 61034;

Patchcordy S/FTP Kat.6

- zlacze RJ45, nieekranowany, kat.6 Steward SS39100-007 1:1 acc. TIA/EIA 568 B
- kabel S/FTP Cat.6 UC 400 AWG26/7 LSOH,

- ostonka

- czestotliwos¢ - 400MHz

- temperatura pracy operacyjna - od -20°C do +60°C, instalacji - od 0°C do +50°C
- wtasciwosci ogniowe |IEC 60332-1; IEC 60754-2; IEC 61034;

2.4.6. Elementy systemu

System okablowania strukturalnego powinien by¢ objety 25 letnig gwarancjg systemowg
wystawiang przez producenta (gwarancja na szafy minimum 5 lat).
Gtéwnymi elementami sieci strukturalnej sa:
e Modut Key-Stone Dr@kom, RJ45, ekranowany, Kat.6, beznarzedziowy lub rownowazny;
e Kabel U/FTP LSHF KAT6 BKT 455 DRUT 23AWG (Box 500m) lub réwnowazny o
parametrach transmisyjnych:

14
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Czestotliwog | Tlumienie NEXT |PS- ACR PS-ACR  |ELFEXT |PS- RL
é NEXT ELFEXT

(MHz) (dB/100m) | (dB) | (dB) (dB/100m) | (dB/100m) |(dB/100m) |(dB/100m) |(dB)
1 1.8 100 |97 98 95 105 105 -

4 3,4 100 |97 97 94 105 102 27
10 5.4 100 |97 95 92 97 94 30
16 6,8 100 |97 93 90 93 90 30
20 7.7 100 |97 92 89 91 88 30
31,2 9,6 100 |97 90 87 87 84 30
62,5 137 100 |97 86 83 81 78 30
100 17 4 100 |97 83 80 77 74 30
125 19,5 95 92 75 72 75 72 26
1555 21,9 94 91 72 69 73 70 26
175 233 93 90 70 67 72 69 25
200 25,0 92 89 67 64 71 68 25
250 281 90 87 62 59 69 66 24
300 30,9 89 86 58 55 67 64 24
400 38,3 87 84 48 45 64 61 23

Kazda para powinna by¢ indywidualnie ekranowana folig AL/PET. W kablu powinny by¢ dwie
tasmy ekranujace; kazda z nich utozona w charakterystyczng 6semke powinna obejmowac
dwie pary, tak aby kazdej z nich zapewni¢ petne ekranowanie wzgledem trzech sgsiednich.
Pomiedzy warstwami folii powinien znajdowac sie miedziany, ocynowany drut drenazowy o
Srednicy 26 AWG.

Srednica — 6,5 mm.

Minimalny promien giecia : 235 mm (podczas normalnej pracy),

270 mm (podczas instalaciji).

Zakresy temperatur: od -20°C do +60°C (podczas normalnej pracy),

od 0°C do +50°C (podczas instalacji).

e 19" Patch Panel do zabudowy na 24xRJ45, ekranowany DR@KOM+ 24* Modut Key-
Stone Dr@kom, RJ45, ekranowany, Kat.6, beznarzedziowy;
Panel 19" z pier$cieniami o wysokosci 1U;
Kabel przytaczeniowy RJ45/RJ45 kategorii 6 ekranowany czerwony 1m ;
Kabel przytaczeniowy RJ45/RJ45 kategorii 6 ekranowany czerwony 2m;
Kabel przytaczeniowy RJ45/RJ45 kategorii 6 ekranowany czerwony 3m;
Kabel przytaczeniowy RJ45/RJ45 kategorii 6 ekranowany czerwony 5m;
Kabel przytgczeniowy RJ45/RJ11 kategorii 5e dla potaczen telefonicznych;
e Pozostate urzagdzenia wymienione w projekcie nie bedace czescig toru miedzianego;
Wymagane jest, aby moduty RJ45 w gniazdach PL i w panelach krosowych byly te same.

Gniazda nalezy wyposazy¢ w puszki, ramki itp. osprzet Mosaic oraz wyposazy¢ w puszki
podiogowe 12M.

2.4.7. Punkty dystrybucyjne

Punkt dystrybucyjny LPD-HP1 sktadat bedzie sie z:
Szafy w standardzie 19” o wysokosci 42U, stojgcej z cokotem, zamykana na zamek,
drzwi przeszklone;
+ Swiattowodowy panel krosowy 19" 1U wysuwany + Plyta czotowa $wiattowodowego
panelu krosowego 1U 24 x LC duplex + Adapter swiattowodowy LC duplex MM+ Pigtail
LC MM G50/125 OM3 2m, w ilosci wynikajgcej z ilosci widkien swiattowodowych;
+  Swiattowodowy panel krosowy 19" 1U wysuwany + Plyta czotowa $wiattowodowego
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panelu krosowego 1U 24 x LC duplex + Adapter swiattowodowy LC duplex SM+ Pigtail
LC SM E9/125 OM3 2m, w ilo$ci wynikajgcej z ilosci wtdkien swiattowodowych;
* Urzadzenia aktywne: 3x Przetagcznik HP 5500-48G-PoE+ El Switch with 2 Interface Slots
(JG240A) + wyposazenie:
3 x modut JD360B HP 5500 2-port 10GbE Loc Connect Module
2xJD364B HP X230 Local Connect 100cm CX4 Cable
2 xJD368B HP 5500/5120 2-port 10GbE SFP+ Module
2xJD094B HP X130 10G SFP+ LC LR Transceiver
2xJ9152A HP X132 10G SFP+ LC LRM
» Zasilacz awaryjny UPS 6000VA z kartg zarzadzajgcg umozliwiajacg monitorowanie
urzadzenia przez sie¢ (preferowany APC);
e Minimum 16 uchwytéw do przewodéw (oczka) o wymiarach 80x80mm;
+  Wentylatory montowane pod sufitem szafy sterowne czujnikiem temperatury, ktéry przy
przekroczeniu ustalonych warto$ci zatgcza wentylatory;
* Podtke 2U o gtebokosci szafy pomniejszong przedzielong cze$¢ szafy;
* 19" Patch Panel do zabudowy na 24xRJ45, ekranowany DR@KOM+ 24* Modut Key-
Stone Dr@kom, RJ45, ekranowany, Kat.6, beznarzedziowy, w ilosci wynikajgcej z iloSci
PL;
19” panel telefoniczny ISDN 50xRJ45 w ilosci wynikajacej z rysunkow;
Paneli 19" z pierscieniami o wysokosci 1U w ilo$ci wynikajacej z rysunkow;
Zestaw oswietlenia szafy z wytgcznikiem;
Listwy zasilajgcej do montazu w poziomie;
Patchcordy miedziane i $wiattowodowe w ilosci 100% zapotrzebowania;

Punkt dystrybucyjny musi by¢ potaczony z zaciskiem wyréwnawczym sieci elektrycznej
przewodem LGYZzo 16 mm2, z zachowaniem zasady stopniowania przekroju przewodow.

Punkt dystrybucyjny LPD-HP2 sktadat bedzie sie z:
Szafy w standardzie 19” o wysokosci 42U, stojgcej z cokotem, zamykana na zamek,
drzwi przeszklone;

+ Swiattowodowy panel krosowy 19" 1U wysuwany + Plyta czotowa $wiattowodowego
panelu krosowego 1U 24 x LC duplex + Adapter swiattowodowy LC duplex MM+ Pigtail
LC MM G50/125 OM3 2m, w ilosci wynikajgcej z ilosci widkien swiattowodowych;

+ Swiattowodowy panel krosowy 19" 1U wysuwany + Plyta czotowa $wiattowodowego
panelu krosowego 1U 24 x LC duplex + Adapter swiattowodowy LC duplex SM+ Pigtail
LC SM E9/125 OM3 2m, w ilodci wynikajgcej z ilosci wtdkien swiattowodowych;

* Urzadzenia aktywne: 3x Przetagcznik HP 5500-48G-PoE+ El Switch with 2 Interface Slots
(JG240A) + wyposazenie:

3 x modut JD360B HP 5500 2-port 10GbE Loc Connect Module
2xJD364B HP X230 Local Connect 100cm CX4 Cable

2 xJD368B HP 5500/5120 2-port 10GbE SFP+ Module
2xJD094B HP X130 10G SFP+ LC LR Transceiver
2xJ9152A HP X132 10G SFP+ LC LRM

» Zasilacz awaryjny UPS 6000VA z kartg zarzadzajgcg umozliwiajacg monitorowanie
urzadzenia przez sie¢ (preferowany APC);

e Minimum 16 uchwytéw do przewoddéw (oczka) o wymiarach 80x80mm;

+  Wentylatory montowane pod sufitem szafy sterowne czujnikiem temperatury, ktéry przy
przekroczeniu ustalonych wartosci zatgcza wentylatory;

* Podtke 2U o gtebokosci szafy pomniejszong przedzielong cze$¢ szafy;

* 19" Patch Panel do zabudowy na 24xRJ45, ekranowany DR@KOM+ 24* Modut Key-
Stone Dr@kom, RJ45, ekranowany, Kat.6, beznarzedziowy, w ilosci wynikajgcej z iloSci
PL;

* 19" panel telefoniczny ISDN 50xRJ45 w ilo$ci wynikajgacej z rysunkow;

* Paneli 19" z pierscieniami o wysokos$ci 1U w ilosci wynikajacej z rysunkéw;
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Zestaw oswietlenia szafy z wytgcznikiem;
Listwy zasilajgcej do montazu w poziomie;
Patchcordy miedziane i $wiattowodowe w ilosci 100% zapotrzebowania;

Punkt dystrybucyjny musi by¢ potaczony z zaciskiem wyréwnawczym sieci elektrycznej
przewodem LGYZzo 16 mm2, z zachowaniem zasady stopniowania przekroju przewodow.

Punkt dystrybucyjny LPD-HP3 sktadat bedzie sie z:

Szafy w standardzie 19” o wysokosci 42U, stojgcej z cokotem, zamykana na zamek,
drzwi przeszklone;

Swiattowodowy panel krosowy 19" 1U wysuwany + Plyta czotowa $wiattowodowego
panelu krosowego 1U 24 x LC duplex + Adapter swiattowodowy LC duplex MM+ Pigtail
LC MM G50/125 OM3 2m, w ilosci wynikajgcej z ilosci widkien swiattowodowych;
Swiattowodowy panel krosowy 19" 1U wysuwany + Plyta czotowa $wiattowodowego
panelu krosowego 1U 24 x LC duplex + Adapter swiattowodowy LC duplex SM+ Pigtail
LC SM E9/125 OM3 2m, w ilo$ci wynikajgcej z ilosci wtdkien swiattowodowych;
Urzadzenia aktywne: 3x Przetgcznik HP 5500-48G-PoE+ El Switch with 2 Interface Slots
(JG240A) + wyposazenie:

3 x modut JD360B HP 5500 2-port 10GbE Loc Connect Module

2xJD364B HP X230 Local Connect 100cm CX4 Cable

2 xJD368B HP 5500/5120 2-port 10GbE SFP+ Module

2xJD094B HP X130 10G SFP+ LC LR Transceiver

2xJ9152A HP X132 10G SFP+ LC LRM

Zasilacz awaryjny UPS 6000VA z kartg zarzadzajgcq umozliwiajgcg monitorowanie
urzadzenia przez sie¢ (preferowany APC);

Minimum 16 uchwytéw do przewoddw (oczka) o wymiarach 80x80mm;

Wentylatory montowane pod sufitem szafy sterowne czujnikiem temperatury, ktéry przy
przekroczeniu ustalonych wartosci zatgcza wentylatory;

Potke 2U o gtebokosci szafy pomniejszong przedzielong cze$¢ szafy;

19" Patch Panel do zabudowy na 24xRJ45, ekranowany DR@KOM+ 24* Modut Key-
Stone Dr@kom, RJ45, ekranowany, Kat.6, beznarzedziowy, w ilosci wynikajgcej z iloSci
PL;

19” panel telefoniczny ISDN 50xRJ45 w ilosci wynikajacej z rysunkow;

Paneli 19" z pierscieniami o wysokosci 1U w ilo$ci wynikajacej z rysunkow;

Zestaw oswietlenia szafy z wytgcznikiem;

Listwy zasilajgcej do montazu w poziomie;

Patchcordy miedziane i $wiattowodowe w ilo$ci 100% zapotrzebowania;

Punkt dystrybucyjny musi by¢ potaczony z zaciskiem wyréwnawczym sieci elektrycznej
przewodem LGYZzo 16 mm2, z zachowaniem zasady stopniowania przekroju przewodow.

Punkt dystrybucyjny LPD-HP4 sktadat bedzie sie z:

Szafy w standardzie 19” o wysokosci 42U, stojgcej z cokotem, zamykana na zamek,
drzwi przeszklone;

Swiattowodowy panel krosowy 19" 1U wysuwany + Plyta czotowa $wiattowodowego
panelu krosowego 1U 24 x LC duplex + Adapter swiattowodowy LC duplex MM+ Pigtail
LC MM G50/125 OM3 2m, w ilosci wynikajgcej z ilosci wiokien swiattowodowych;
Swiattowodowy panel krosowy 19" 1U wysuwany + Plyta czotowa $wiattowodowego
panelu krosowego 1U 24 x LC duplex + Adapter swiattowodowy LC duplex SM+ Pigtail
LC SM E9/125 OM3 2m, w ilo$ci wynikajgcej z ilosci wtdkien swiattowodowych;
Urzadzenia aktywne: 3x Przetgcznik HP 5500-48G-PoE+ El Switch with 2 Interface Slots
(JG240A) + wyposazenie:

3 x modut JD360B HP 5500 2-port 10GbE Loc Connect Module

2xJD364B HP X230 Local Connect 100cm CX4 Cable
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2 xJD368B HP 5500/5120 2-port 10GbE SFP+ Module

2xJD094B HP X130 10G SFP+ LC LR Transceiver

2xJ9152A HP X132 10G SFP+ LC LRM

Zasilacz awaryjny UPS 6000VA z kartg zarzadzajgcq umozliwiajacg monitorowanie
urzadzenia przez sie¢ (preferowany APC);

Minimum 16 uchwytéw do przewoddw (oczka) o wymiarach 80x80mm;

Wentylatory montowane pod sufitem szafy sterowne czujnikiem temperatury, ktéry przy
przekroczeniu ustalonych warto$ci zatgcza wentylatory;

Potke 2U o gtebokosci szafy pomniejszong przedzielong cze$¢ szafy;

19" Patch Panel do zabudowy na 24xRJ45, ekranowany DR@KOM+ 24* Modut Key-
Stone Dr@kom, RJ45, ekranowany, Kat.6, beznarzedziowy, w ilosci wynikajgcej z iloSci
PL;

19” panel telefoniczny ISDN 50xRJ45 w ilosci wynikajacej z rysunkow;

Paneli 19" z pierscieniami o wysokosci 1U w ilo$ci wynikajacej z rysunkow;

Zestaw oswietlenia szafy z wytgcznikiem;

Listwy zasilajgcej do montazu w poziomie;

Patchcordy miedziane i $wiattowodowe w ilosci 100% zapotrzebowania;

Punkt dystrybucyjny musi by¢ potaczony z zaciskiem wyréwnawczym sieci elektrycznej
przewodem LGYZzo 16 mm2, z zachowaniem zasady stopniowania przekroju przewodow.

Istnlejapy punkt dystrybucyjny GPD rozbudowa obejmuje:

Szafa w standardzie 19” o wysokosci 42U, stojacej z cokotem, zamykana na zamek,
drzwi przeszklone;

Swiattowodowy panel krosowy 19" 1U wysuwany + Plyta czotowa $wiattowodowego
panelu krosowego 1U 24 x LC duplex + Adapter swiattowodowy LC duplex MM+ Pigtail
LC MM G50/125 OM3 2m, w ilosci wynikajgcej z ilosci widkien swiattowodowych;
Swiattowodowy panel krosowy 19" 1U wysuwany + Plyta czotowa $wiattowodowego
panelu krosowego 1U 24 x LC duplex + Adapter swiattowodowy LC duplex SM+ Pigtail
LC SM E9/125 OM3 2m, w ilo$ci wynikajgcej z ilosci wtdkien swiattowodowych;

19” panel telefoniczny ISDN 50xRJ45 w ilosci wynikajacej z rysunkow;

Paneli 19" z pierscieniami o wysokosci 1U w ilo$ci wynikajacej z rysunkow;

Istniejacy punkt dystrybucyjny MDF/GPD rozbudowa obejmuje przede wszystkim zakonczenie
kabla 4x6G50/125 oraz kabla 4x6E9/125 oraz kabli 50 par od kazdego najemcy.

2.4.8. Urzadzenia aktywne i UPS

Urzadzenia aktywne zaproponowane przez projektanta sg rozbudowg istniejgcej instalaciji.

Lp. Typ Nazwa llos¢
1. JG240A HP 5500-48G-PoE+ El Switch with 2 Interface Slots 12
2. JD360B HP 5500 2-port 10GbE Loc Connect Module 12
3. JD364B HP X230 Local Connect 100cm CX4 Cable 8

4, JD368B HP 5500/5120 2-port 10GbE SFP+ Module 8

5. JD094B HP X130 10G SFP+ LC LR Transceiver 8

6. J9152A HP X132 10G SFP+ LC LRM 8

7. J9591A HP MSM460 Dual Radio 802.11n AP (WW) 16
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8. APC  Smart-UPS | UPS 5000VA z wbudowana baterig oraz kartami do zarzadzania po 4
5000VA 230V | LAN (komplet)
Rackmount/Tower
5U

Tab. Spis urzadzen aktywnych i UPS.

Urzadzenia aktywne i UPS sg rozbudowg istniejgcej infrastruktury CT. Nalezy zapewnié
zgodnosc¢ wspotpracy w/w z istniejgcymi w obiekcie.

2.5. Urzadzenia systemu sygnalizacji wtamania i napadu SSWIN

System zostat zaprojektowany w oparciu o centrale produkcji DSC model PC1864, centrale
przewidziano po 1szt. dla kazdego z najemcow. System SSWiN dla poszczegdlnych modutow
najemcéw posiada budowe modutowa, co zapewnia tatwo$¢ prowadzenia instalacji, pézniejsza
rozbudowe. Kazda centrala wyposazona zostata w modut ethernetowy TL250 w celu
monitorowania na portierni gtéwne;.

2.5.1. Czujki ruchu

W obiekcie zainstalowane zostang czujki ruchu VE1012 firmy UTC Fire&Security.
Parametry czuijki:

Pasywna czujka podczerwieni ruchu;

Optyka o stopniowanej ostrosci i statej czutosci;

Przetwarzanie sygnatow "V2E" znacznie zmniejszajace wystgpienie fatszywych alarméw;
Petna ochrona przed przeczotganiem;

Antymasking: NIE

Brak regulacji wynikajgcych z réznych wysokosci montazu czujek;
Mozliwo$¢ montazu na pochytych scianach;

Ztacze typu plug-in modutu elektroniki;

Optyka odporna na zabrudzenia;

Detekcja ruchu za parasolem i pfaszczem;

Mozliwos¢ wyboru charakterystyki poprzez maskowanie lustra;
Zakres detekcji 12m

Czutos¢ Normalna / Wysoka

Pole widzenia 86°, 9 kurtyn

Wybdr charakterystyki przestony kutyn

Wysoko$¢ montazu 1.8 do 3.0 m

Zasilanie 9 do 15 VDC

Pobdr pradu (nominalnie) 4.4 mA

Wyjscie przekaznikowe alarmowe NC

Wyjscie przekaznikowe sabotazowe NC

Wejscie sterujace wejscie Walk test

Pamie¢ alarmow Nie

Przetwarzanie sygnatu V2E

Wymiary (szer. x wys. x gleb.) 108 x 60 x 46 mm

Temperatura pracy -10 do +55°C

Wilgotnos¢ wzgledna 95%

Zabezpieczenie przed oderwaniem Opcjonalne

Spetnia EN50131-2-2 Grade 2

W pomieszczeniach gdzie istnieje ryzyko wystapienia zaktdécen nalezy zastosowaé czujki
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dualne. PIR/MW. Proponowany typ DD477 firmy UTC Fire&Security.
Parametry czuijki:

Czujka dualna PIR/MW

Optyka lustrzana z kurtynowa charakterystyka

Automatyczna regulacja ostrosci obrazu

9 kurtyn o zasiegu detekcji 16 m. z mozliwoscig redukcji do 7-10 m.

Mozliwo$¢ wyboru ch-ki przez instalatora (maskowanie niepozgdanych obszaréw detekciji)
Kat widzenia PIR 86 stopni

Pobdr pradu 14,5 mA, stan alarmu 22 mA

PIR- obrobka sygnatu 4D

MW- Unikalna technologia dwéch skrajnych anten wraz z zaawansowana technologia "DoM"
Minimalna moc nadajnika, czestotliwos¢ pracy 2450 MHz

Przekaznik NC

Pamie¢ alarmu

Mozliwo$¢ programowego blokowania MW

Doskonata odpornos¢ na zaktdcenia elektryczne i promienie swietine

Zastosowano réwniez kurtyny 60m do ochrony pomieszczen, w ktérych nie ma mozliwosci
montazu czujek szerokokatnych ze wzgledu na wysokie regaty lub w dtuzszych korytarzach -
proponowany typ VE735 firmy UTC Fire&Security.

Parametry czuijki:

e Czujka PIR, 11 kurtyn 20m i 1 kurtyna 60m, pamie¢, wykrywanie kierunku ruchu, NC
Optyka lustrzana z kurtynowg charakterystyka

Automatyczna regulacja ostrosci obrazu

11 kurtyn, zasieg detekcji 20 m

1 kurtyna, zasieg detekcji 60 m

Pobdr pradu 11 mA, stan alarmu 15 mA

Cyfrowa obrébka sygnatu (DSP) umozliwiajgca wykrywanie kierunku ruchu

3 ustawialne czutosci detekcji alarmu

Kat widzenia kurtyn 86 stopni (kurtyny 20 m) i 3 stopnie (kurtyna 60 m)

Pamie¢ alarmu

Przekaznik NC

Spetnia EN50131-2-2 Grade 2

2.5.2. Ochrona obwodowa

Na wejsciach do budynku zastosowano czujki kontaktronowe na drzwiach Bedg to czujki
kontaktronowe typu DC102 na drzwiach zwyktych lub DC108 na bramach podnoszonych lub
drzwiach stalowych. DC102 to wysokiej jakosci czujka magnetyczna, ktéra umozliwia szybkg
instalacje oraz zapewnia trwatosé. Zostata tak zaprojektowana, aby umozliwi¢ niezawodng
prace przez 10000000 cykli, co gwarantuje jej duzg zywotnos¢.

* z zaciskami srubowymi;

* przykrecana, ostona zaciskow;

* NC;

* szczelina 18mm;
Seria czujek magnetycznych DC108 zostata zaprojektowana w celu wykorzystania w
srodowiskach o wysokich wymaganiach. Czujka przeznaczona jest do montazu przy podtodze
oraz posiada aluminiowa obudowe o niskim profilu. Styk kontaktronowy znajduje sie w
poliuretanowej, szczelnej obudowie, co zapobiega dostawaniu sie do wnetrza wilgoci oraz
zapobiega generowaniu fatszywych alarmow.

* Specjalna aluminiowa konstrukcja o niskim profilu
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* Przewdd umieszczony w pancerzu w celu dodatkowej ochrony Szczelina do 75mm
* Ochrona przed sabotazem

W pomieszczeniach na parterze, w ktérych sg okna nalezy zastosowaé akustyczne czujki zbicia
szkta wraz z kontaktronem montowane na framudze okna. Proponowany typ 5625-W firmy GE-
Secuirity.
Akustyczna czujka sttuczenia szyby na rame okna, - wyjscie NC/NO, zasieg do 3m, wersja z
kontaktronem, szczelina robocza do 19mm:

* Montowana na ramie okna;

» Zasieg detekcji- promien do 3 metréw;

*  Wyjscie NC

* Wyposazona w kontaktron, szczelina robocza do 19mm;

* Prosta w montazu i testowaniu;

* Dodatkowo czujka magnetyczna;

*  Pobdr prgdu 12/20 mA (min/max
Wszelkie potgczenia kontaktronédw wykona¢ za pomoca puszki potgczeniowej z sabotazem.

2.5.3. Ochrona antynapadowa

Jako przycisk napadowy zastosowano model AWZ710 firmy Pulsar:

Przycisk nozny antynapadowy, wbudowany mikroprocesor

programowany czas naruszenia

tryb pracy "z odwotaniem" alarmu

programowany tryb wyjscia: bi/mono/zatrz.

Temperatura pracy: 0°C-+45°C

Wymiary (szer.wys.gteb.): 67x40x107mm

programowany czas dziatania wyjscia

parametry zapisane w EEPROM

wejscie reset

optyczna sygnalizacja pracy

przekaznik kontaktronowy (cichy)

impregnowane uktady elektroniczne

certyfikat klasy "C"

Napiecie zasilania: 11-14V

Pobdr pradu: 17mA (przekaznik wytgczony), 30mA (przekaznik zatgczony)
Maksymalny prad przetgczania przekaznika wyjsciowego: 0.5A (maksymalne napiecie na
stykach 250VDC)

Zgodne z CE

VdS, klasa B: G 193513, G 193514

INCERT: B-582-0013

Techom, klasa C: 40/08

Pofaczenie przycisku napadowego wykonaé w peszlu metalowym i za pomocg puszki z
sabotazem.

2.5.4. Sygnalizacja akustyczno-optyczna

Dla uzupemnienia systemu zastosowano sygnalizatory zewnetrzne akustyczno-optyczne z
wiasnym zasilaniem typ AS506. Z sygnalizatora wyprowadzono petle sabotazu i wpieto na linie
sabotazowg do centrali. Sygnalizator jest zasilany z oddzielnego wyjscia sygnalizatoréw na
ptycie centrali. Na rysunkach kondygnacji pokazano rowniez sygnalizatory wewnetrzne AS 271.
Wszystkie sygnalizatory posiadajg klase C lub Grade 2.
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2.5.5. Monitoring

Systemy sygnalizacji wlamania nalezy monitorowaé w pomieszczeniu recepcji budynku
biurowego CT za pomocg lokalnej stacji monitorowania alarméw poprzez sie¢ LAN. Komputer
monitorujacy musi byé podigczony poprzez zasilacz UPS umozliwiajacy prace stacji 4h bez
zasilania podstawowego.

2.5.6. Integracja z systemem CCTV

System SSWiN musi monitorowa¢ wyjscia z rejestratora CCTV. W rejestratorze CCTV nalezy
zaprogramowac wyjscia jako alarm z detekcji ruchu z kamer poza godzinami pracy obiektu oraz
sabotaz z kamer dla kazdego najemcy.

2.5.7. Plyta gtdwna centrali

- 8 linii dozorowych na ptycie (rozbudowa do maks. 64);
- 8 podsystemow;
- 4 wyjscia programowalne na plycie (maks. 14) ;
- 32+5 kody uzytkownikow;
- maksymalnie 8 klawiatur;
- 500 zdarzen w rejestrze;
- linia dozorowa w klawiaturze ;
- mozliwo$¢ podtgczenia klawiatury LCD;
- mozliwos$c¢ podigczenia klawiatury LED;
- mozliwa obstuga urzadzen bezprzewodowych (maks. 32 czujki);
- mozliwos$¢ sterowania przez sie¢ Ethernet (modut T-Link, TL250) ;
- dialer telefoniczny;
- formaty komunikacji: Contact ID, SIA;
- atest Techom w klasie S
Manipulator LCD;

7 x PC5108 - modut rozszerzenia o 8 linii dozorowych

1 x RF5132 — modut radiowy, wspétpracuje z czujkami bezprzewodowymi i brelokami
1 x PC5204 - modut zasilacza 1,5A i 4 wyjs¢ programowalnych PGM

4 x PC5200 — modut zasilacza 1,5A

1 x PC5208 - modut 8 wyjs¢ programowalnych PGM

1 x PC5400 - modut interfejsu szeregowego RS232 (drukarka, komputer)

1 x T-LINK — modut karty sieciowej TCP/IP

1 x TL250 — modut karty sieciowej do komunikacji poprzez sie¢ Internet

2.5.8. Klawiatura LCD

PK/RFKS5500 to klawiatury z wyswietlaczem LCD, ktére obstugujg 64 linie systemowe. Menu
dostepne jest w 8 jezykach, w tym jezyk polski.

Dane techniczne:

- wyswietlacz LCD

- komunikaty tekstowe w jezyku polskim

- podswietlenie klawiatury

- wy$wietlanie zegara oraz daty

- status podsystemdw (uzbrojenie/rozbrojenie/alarm)
- zabezpieczenie antysabotazowe

- wbudowany czujnik temperatury
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2.5.9. Modut wejs¢

PC 5108 - modut rozszerzen 8 linii do central alarmowych DSC PC1616, DSC PC1832, DSC
PC1864, DSC PC5010, DSC PC5020,

2.5.10.Modut ethernetowy

Zastosowano modut TL250
— Kompatybilny z centralami serii Power PC1616/1832/1864 oraz PC4020 (wersja 3.31 i

2.6.

2.6.1.

wyzsze)

Natychmiastowa, szybka transmisja alarmu przez sie¢ TCP/IP

Praca w sieci LAN/WAN

Kodowanie kluczem 128 bitéw AES

Obstuga protokotu DHCP

Mozliwo$¢ raportowania zdarzen do 2 odbiornikéw o réznych adresach IP
Kompatybilny z sieciami 10/100 BaseT

4 linie na ptycie

2 wyjscia programowalne

Programowanie za pomoca klawiatury PK5500 lub oprogramowania T-Link Software
Aktualizacja oprogramowania przez sie¢

Mozliwos¢ programowania centrali alarmowej przez sie¢ TCP/IP przy uzyciu
oprogramowania DLS

Kompatybilny z odbiornikami Sur-Gard System I/Il/1l|

Urzadzenia systemu monitoringu CCTV

Rejestrator cyfrowy 960H NDR-HB4416

Charakterystyka

Rejestratory cyfrowe pracujgce w trybie pentapleks: rownoczesny zapis, podglad ,na
zywo”, odtwarzanie nagran, kopiowanie nagran i potgczenie sieciowe
System operacyjny oparty na Linux
Wyswietlanie ,na zywo”
Predkos¢ nagrywania do 400 kl/'s @ D1, do 267 kl/'s @ WD1
Algorytm kompresji bazujacy na H.264
Rozdzielczos¢ nagrywania:
- -960 x 576
- -720x 576
— -720x 288
— - 360 x 288
Mozliwos¢ zastosowania 4 dyskow 3.5” SATA, dysk 1000 GB w standardzie
Mozliwos¢ definiowania predkosci i jakosci nagrywania odrebnie dla kazdej z kamer
Zaawansowane funkcje harmonogramu nagrywania i detekcji ruchu
Funkcje przed-alarmu i po-alarmu
Mozliwos¢ rejestrowania do 4 kanatéw audio
Funkcja przechwytywania danych tekstowych z systemu kontroli dostepu, urzadzen
fiskalnych, bankomatow itp.
Zaawansowane funkcje przeszukiwania zarejestrowanego materiatu
Sterowanie kamerami szybkoobrotowymi bezposrednio z rejestratora i przez sie¢
Mozliwos¢ sterowania kamerami stacjonarnymi NOVUS® z interfejsem RS-485
Protokoty sterowania: Novus-C, N-Control, Pelco-D i inne
Wspétpraca z klawiaturg NV-KBD70 i NV-KBD30
Wbudowana nagrywarka DVD-RW
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Mozliwos¢ kopiowania nagran poprzez port USB na dysk twardy lub pamie¢ typu Flash,
na CD/DVD (opcja) i przez sie¢ komputerowg

Praca w sieci komputerowej, w tym mozliwos¢ potaczenia z wieloma rejestratorami
jednoczesnie oraz wysytanie wiadomosci e-mail o sytuacjach alarmowych
Oprogramowanie: iRAS (do zdalnej administracji, podgladu i przegladania nagran) z
wbudowanym modutem do graficznej wizualizacji obiektu (mapy), RASmobile (do
podgladu obrazéw z kamer na urzgdzeniach mobilnych typu PDA), strumien RTSP
Drukowanie do pliku w formacie PDF lub na drukarke PostScript

Auto-diagnostyka systemu z automatycznym powiadamianiem

Menu w jezyku polskim

Funkcja ukrywania kamer

Mozliwos¢ obstugi urzadzenia za pomocg myszy komputerowej USB i pilota zdalnego
sterowania (w zestawie)

Zasilanie: 100 ~ 240 VAC

Parametry Opis

Tryb Pracy pentapleks

System operacyjny Linux

Wejscia wideo 16 x BNC, przelotowe

Wyjscia wideo do monitora gtéwnego (1 x HDMI, 1 x VGA),
do monitora pomocniczego (1 x BNC)

Wejscia alarmowe 16

Wyjscia alarmowe 2 NO/NC

Wejscia audio 4 x RCA
Wyijscia audio 1 x RCA
Predkos$¢ nagrywania do 400 kl/s (720 x 576, 720 x 288, 360 x 288),

do 267 kl/s (960 x 576)

Tryby nagrywania  ciagly, wyzwalany alarmem, detekcjg ruchu lub pojawieniem sie
stowa kluczowego

wystanego np. z kasy fiskalnej lub bankomatu

Predkos¢ wyswietlania 400 kl/s (,na zywo”)

Format wyswietlania 1, 4, 9, 16, PiP, sekwencja, dowolnie definiowane przez
uzytkownika, zoom cyfrowy wybranego fragmentu obrazu x4, ,zamrozenie obrazu”
Detekcja ruchu siatka 12x16, z regulowang czutosciag i iloscig pél wymaganych do
aktywaciji (niezaleznie dla kazdej kamery)

Detekcja utraty sygnatu tak

Harmonogram odrebne ustawienia dla kazdego dnia tygodnia, odrebne ustawienia
dla kazdej kamery,

odrebne ustawienia dla specyficznych dni ($wieta itp.), mozliwos¢ taczenia dowolnych
trybow nagrywania

Sposob wyszukiwania wedtug czasu/daty, po zdarzeniach, po transakcji, zniknieciu
obiektu, ruchu

Rejestr zdarzen do 5 000 zdarzen

Synchronizacja czasu automatyczna synchronizacja zegara systemowego z
serwerami NTP

Diagnostyka systemu automatyczne sprawdzanie ilosci uszkodzonych sektoréw
na dyskach i ich temperatury z funkcjg alarmowania lokalnego, jak i przez sie¢
komputerowg

HDD mozliwos¢ zamontowania do 5 HDD SATA* (1 HDD podigczony przez eSATA),
dysk 1000 GB w standardzie

Kopiowanie obrazéw na ptyty CD/DVD (opcja), przez port USB na dysk twardy lub
pamiec typu Flash, przez sie¢ komputerowg

Porty zewnetrzne 1 x Ethernet - zlgcze RJ-45, 10/100 Mbit/s,

1 x eSATA do podigczenia DVD lub HDD
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2 x USB 2.0 - do podtaczenia zewnetrznych nosnikow pamieci, myszy, drukarki,

1 x RS-485 - do podiaczenia kamer PTZ lub klawiatury NV-KBD70 i NV-KBD30,

1 x RS-232 - do podigczenia urzadzen fiskalnych, bankomatow itp.

Sterowanie PTZ bezposrednio z rejestratora i przez sie¢ (iIRAS, RASmobile, IE)
Protokoty sterowania kamerami Novus-C, N-Control, Pelco-D i inne

Obstuga przedni panel, zdalny pilot IR (w zestawie), sie¢ komputerowa (iRAS,
RASmobile, IE),

klawiatura NV-KBD70 i NV-KBD30, mysz komputerowa (przez USB)

Menu wyswietlane na ekranie (w jezyku polskim)

Oprogramowanie  iRAS, RASmobile

Autoryzacja hastem mozliwos¢ tworzenia grup i kont uzytkownikdw o rdznych
uprawnieniach, zabezpieczonych hastem

Zabezpieczenie systemu  WATCHDOG sprzetowy

Zasilanie 100 ~ 240 VAC

Pobor mocy ok. 75 W z 4 dyskami

Temperatura pracy 5°C ~40°C

Wilgotnosé wzgledna 0% ~ 80% (bez kondensaciji)

Wymiary (mm) 430 (szer) x 88 (wys) x 400 (gh)

Masa 6,5 kg (bez dyskéw)

Mocowanie w szafie rack  standard EIA 197, 2U

Do lokalnego sterowania kamerami obrotowymi z zoomem nalezy do kazdego rejestratora
podigczy¢ klawiature NV-KBD70.

Do rejestratora nalezy podtaczy¢ monitor 22” i umiesci¢ w szafie Rack 15U na potce, rejestrator
nalezy zamkng¢ w obudowie AWO445 monitorowanej w systemie SSWIN na osobnej linii
dozorowej. Kazde otwarcie obudowy musi by¢ sygnalizowane 24h w systemie SSWiN.

2.6.2. Kamera zewnetrzna np. NVC-HDN5602C-2

NVC-HDN5602C-2
Kamery kompaktowe dzien/noc NVC-HDN5602C-2 *obiektyw nalezy do wyposazenia
dodatkowego
Charakterystyka
* Mechaniczny filtr podczerwieni
Mozliwos¢ pracy w podczerwieni
Rozdzielczos¢ pozioma: do 680 TVL
Czutosc¢: od 0.00002 Ix/F=1.2 (DSS)
Szeroki zakres dynamiki (WDR) - funkcja poprawiajgca jako$¢ obrazu dla réznych
poziomoéw oswietlenia sceny
Wydtuzony czas ekspozycji (DSS)
DNR - cyfrowa redukcja szumu
HLC - funkcja redukujgca efekt oslepiania kamery
8 stref prywatnosci
Dodatkowe funkcje: odbicie lustrzane obrazu, negatyw, ustawienie ostrosci obrazu,
ustawienie kontrastu obrazu, detekcja ruchu
Korekcja jasnych pikseli matrycy
* Menu ekranowe w jezyku polskim, programowane za pomocg przyciskow
umieszczonych na obudowie kamery
» Zasilanie: 12 VDC/24 VAC

* Przetwornik obrazu matryca CCD, 1/3” SONY Super HAD Il
* Liczba efektywnych pikseli 752 (H) x 582 (V)
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Rozdzielczos¢ pozioma 630 TVL - tryb kolorowy,
680 TVL - tryb czarno-biaty

Czutosé 0.07 Ix/F=1.2 - tryb kolorowy (1/50 s),
0.007 Ix - tryb cz/b (1/50 s),

0.00002 Ix/F=1.2 - tryb cz/b DSS,

Stosunek sygnatu do szumu >52 dB (wytgczona ARW)
Elektroniczna migawka automatyczna: 1/50 s ~ 1/100 000 s
Wydtuzona migawka 0.04s~20.84s

ARW (AGC) wigczonal/wytaczona

Szeroki zakres dynamiki (WDR)  witgczony/wytgczony
Balans bieli 3 tryby: manualny/automatyczny w szerokim zakresie temperatury
barwowej/automatyczny z zapamietana wartoscig referencyjng,
Kompensacja jasnego tta (BLC)  wigczona/wytaczona
Redukcja efektu o$lepienia kamery (HLC) wiaczona/wytgczona
Synchronizacja wewnetrzna

Tryb przetaczania dzien/noc automatyczny/manualny
Opébznienie zataczenia filtru 1~15 s

Redukcja migotania wiaczona/wytgczona

Strefy prywatnoéci 8

Automatyczna przystona D

Mocowanie obiektywu C/ICS
Wyjscie sygnatu wideo BNC, 1.0 Vp-p, 75 Ohm
Menu kamery wyswietlane na ekranie monitora

Dodatkowe funkcje DNR - cyfrowa redukcja szumu, detekcja ruchu, tworzenie efektéw:
odbicie lustrzane obrazu, negatyw, ustawienie ostrosci obrazu, ustawianie kontrastu
obrazu

Zasilanie 12 VDC/24 VAC

Pobor mocy 2 W

Temperatura pracy -10°C ~ 50°C

Wymiary (mm) 65 (szer) x 52 (wys) x 108 (dt)

Masa 230 g

Kamery za wyjatkiem kamer na wjazd nalezy wyposazy¢ w obiektyw szerokokatny autoiris 2,8-

10mm.

Dwie kamery na wjazd nalezy wyposazy¢ w teleobiektyw autoiris 5-50mm.

Wszystkie kamery stacjonarne nalezy umiesci¢ w obudowach obudowa NVH-100H/230 montaz
do sciany budynku.

2.6.3. Kamera zewnetrzna obrotowa z zoomem NVC-ISD336DN

Kamera szybkoobrotowa CAMA-III NVC-ISD336DN
Charakterystyka

Zintegrowane kamery szybkoobrotowe dzien/noc

Mechaniczny filtr podczerwieni

Mozliwo$¢ pracy w podczerwieni

Rozdzielczos¢ pozioma: do 580 TVL

Czutos¢: od 0.0011 Ix/F=1.6 (DSS)

Typ obiektywu: motor-zoom z automatyczng przystong i ostroscig, f=3.4 ~ 122.4 mm
(F1.6 ~ F4.5)

Szeroki zakres dynamiki (WDR) - funkcja poprawiajgca jako$¢ obrazu dla réznych
poziomoéw oswietlenia sceny

Wydtuzony czas ekspozycji (DSS)
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DIS - cyfrowa stabilizacja obrazu

8 patroli

17 tras automatycznego skanowania

8 tras obserwac;ji (do 500 s)

240 presetow

Zaawansowane funkcje analizy obrazu dla presetow:

- automatyczne sSledzenie obiektow (Auto Tracking),

- detekcja ruchu,

- wykrywanie pojawienia sie obiektu,

- wykrywanie zniknigcia obiektu,

- wykrywanie przekroczenia okreslonej linii przez obiekt,

- wykrywanie wkroczenia obiektu do okreslonej strefy

Niezalezne ustawienia automatyki ekspozyciji dla kazdego presetu

8 stref prywatnosci

Zoom: do 36 x optyczny, do 12 x cyfrowy

8 wejs¢ alarmowych i 4 wyjscia przekaznikowe (NO/NC), aktywacja tras obserwacji,
patroli, presetow i funkcji automatycznego skanowania

80 harmonograméw dziatania funkcji (presety, patrole, trasy obserwacji, trasy
automatycznego skanowania, kalibracja)

Rejestr zdarzen systemowych

Funkcja ,parkowania”

Auto-flip - automatyczny obrét kamery o 180°

Automatyczna kalibracja uktadu wspoétrzednych kamery

Graficzne menu ekranowe w jezyku polskim, programowalne za pomocg (dostep do
menu zabezpieczony hastem):

- klawiatury NV-KBD70, NV-KBD40,

- programu do obstugi kart wizyjnych NOVUS®,

- bezposrednio z panelu wybranych rejestratoréw NOVUS®

Mozliwos¢ sterowania zoomem, uchytem i obrotem bezposrednio z panelu rejestratoréw
NOVUS®, oprogramowania do kart wizyjnych NOVUS®, z klawiatury NV-KBD70 i NV-
KBD40

Sterowanie RS-422/RS-485

Protokoty sterowania: N-Control, Novus-C, Novus-C1, Pelco-P, Pelco-D (automatyczna
detekcja protokotu)

Ustawienia predkosci obrotu i uchytu kamery (3 tryby)

Mozliwo$¢ instalaciji:

- bezposrednio na suficie bez dodatkowej obudowy,

- w suficie podwieszanym za pomocg adaptera NVH-SDHKIT,

- na sScianie lub na suficie w obudowie wewnetrznej NVH-SD10I lub zewnetrznej NVH-
SD40EH-C/S za pomocga uchwytow NVB-SD40WB, NVB-SD40CB, NVB-SD40PWB/230
Klosz akrylowy w zestawie

Zasilanie: 24 VAC

Przetwornik obrazu matryca CCD, 1/4” SONY ExView HAD

Liczba efektywnych pikseli 752 (H) x 582 (V)

Rozdzielczos¢ pozioma 540 TVL - tryb kolorowy, 580 TVL - tryb czarno-biaty
Czutosé 1.1 IX/F=1.6 - tryb kolorowy (1/50 s),

0.08 Ix/F=1.6 - tryb kolorowy, DSS (1/3 s),

0.014 Ix/F=1.6 - tryb czarno-biaty, DSS (1/3 s),

0.0011 Ix/F=1.6 - tryb czarno-biaty, DSS (1 s)

Stosunek sygnatu do szumu > 50 dB (wytaczona ARW)
Elektroniczna migawka automatyczna: 1 s ~ 1/10 000 s, manualna
Wydtuzona migawka 1/25s~1s

ARW (AGC) wigczona
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Szeroki zakres dynamiki (WDR)  witgczony/wytgczony

Balans bieli 6 trybow: manualny/automatyczny/automatyczny z zapamietang wartoscig
referencyjna/

dla oswietlenia zewnetrznego/dla oswietlenia wewnetrznego/automatyczny w szerokim
zakresie temperatury barwowe;j

Kompensacja jasnego tta (BLC)  wigczona/wylgczona

Synchronizacja wewnetrzna
Tryb przetaczania dzien/noc automatyczny/manualny/czasowy
Typ obiektywu motor-zoom z automatyczng przystong i ostroscia,

f=3.4 ~122.4 mm (F1.6 ~ F4.5)

Poziomy kat widzenia obiektywu  57.8° ~1.7°

Zoom 36 x optyczny, 12 x cyfrowy

Wyjscie sygnatu wideo BNC, 1.0 Vp-p, 75 Ohm

Wejscia alarmowe 8 (NO/NC)

Wyijscia alarmowe 4, programowalne

Zdalne sterowanie RS-422/RS-485

Protokét sterowania N-Control, Novus-C, Novus-C1, Pelco-P, Pelco-D (automatyczna
detekcja)

Menu kamery graficzne wy$wietlane na ekranie monitora (w jezyku polskim)
Presety 240

Patrole 8 (maks. 42 funkcje kazdy)

Trasy automatycznego skanowania 17

Trasy obserwaciji 8 (maks. 500 s)
Strefy prywatnoéci 8

Rejestr zdarzen do 256 zdarzen

Zakres obrotu w pionie -10° ~ 90°

Zakres obrotu w poziomie 360° (obroét ciagly)

Funkcje analizy obrazu automatyczne sledzenie obiektéw (Auto Tracking),

detekcja ruchu,

wykrywanie pojawienia sie obiektu,

wykrywanie znikniecia obiektu,

wykrywanie przekroczenia okreslonej linii przez obiekt,
wykrywanie wkroczenia obiektu do okreslonej strefy
Predkos¢ obrotu w pionie/poziomie 0.1°/s ~ 380°/s (przy protokole Novus-C i N-
Control)

Predkosc¢ uje¢ programowalnych  maks. 380°/s
Zasilanie 24 VAC

Pobér mocy 20 W

Temperatura pracy 0°C ~ 50°C

Wymiary (mm) 125 (O) x 180 (wys)

Masa 1,2 kg

Obudowa do kamer Cama Ill NVH-SD40EH-S

Typ zewnetrzna obudowa do montazu na $cianie lub suficie
Materiat aluminium, stal

Kolor obudowy bez

Klosz akrylowy, przyciemniany

Wymiary (mm) 234 (O) x 278 (wys)

Grzatka tak

Wentylator tak

Temperatura pracy -45°C ~ 50°C

Klasa szczelnosci  IP 66
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Mocowanie do Sciany i sufitu

Zasilanie 24 VAC

Pobor mocy maks. 53 W (wentylator i grzatka wt.)
Masa 2.9 kg

W zestawie osfona przeciwstoneczna

Do kamery obrotowej z zoomem nalezy zastosowa¢ obudowe zewnetrzng IP66, mocowanie do
masztu lub stupa NVB-40PA oraz uchwyt z transformatorem zasilajagcym NVB-SD40PWB/230.

2.6.4. Zabezpieczenie odgromowe

Obiekt moze by¢ narazony na oddziatywania elektromagnetyczne w trakcie burz.

Nalezy go wyposazy¢ w odgromniki na torze zasilania, torze sterowania RS485 oraz
video koncentrycznym.

Odgromnik NVS-021VPSD

Napiecie nominalne toru wideo 5V

Maksymalne ciggte napiecie toru wideo 6V

Nominalny prad wytadowczy (8/20us) toru wideo 5 kA

Maksymaliny prad wytadowczy (8/20us) toru wideo 10 KA
Napiecie protekcji (10/700us) toru wideo <20V

Czas reakcji toru wideo <1ns

Tlumiennos$¢ wirgceniowa toru wideo <0.2dB
Impedancja wtraceniowa toru wideo <10

Pasmo przenoszenia toru wideo 10 MHz

Napiecie nominalne toru zasilania 24 V

Maksymalne ciggte napiecie toru zasilania 36 V

Nominalny prad wytadowczy (8/20us) toru zasilania 5 kA
Maksymaliny prad wytadowczy (8/20us) toru zasilania 10 KA
Napiecie protekcji toru zasilania <200 V (8/20us)

Prad przecigzenia toru zasilania <10 A

Prad uptywu toru zasilania <5 pyA

Czas reakcji toru zasilania <25 ns

Napiecie nominalne toru danych 5V

Maksymalne ciggte napiecie toru danych 6V

Nominalny prad wytadowczy (8/20us) toru danych 5 kA
Maksymalny prad wytadowczy (8/20us) toru danych 10 KA
Napiecie protekcji (10/700us) toru danych <20V
Rezystancja toru danych =2 0.4 MQ

Ttumiennos¢ wtraceniowa toru danych <0.5dB

Predkos¢ transmisji toru danych <2 Mbps

Czas reakcji toru danych 1 ns

Temperatura pracy -20 ~50°C

Wymiary (mm) 112 (dt) x 64 (szer) x 38 (wys)

Masa 178 g

Obudowa  Aluminium, kolor czarny

Odgromnik NVS-1601CB

Czas zadziatania maks. 1 ns

Poziom ochrony 4 kV

Gwarantowana ilos¢ zadziatan 300 przepiec¢ o wartosci 100 As
Rezystancja pracy 10 000 MOhm

Rezystancja zwarcia toru przepieciowego okoto 0 MOhm

Pasmo 0~1GHz

Tlumiennos$¢ wirgceniowa < 0.2 dB
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Ztacza 16 wejs¢ BNC, 16 wyjs¢ BNC
Temperatura pracy 0° ~55°C

Wymiary (mm) 482 (szer) x 44 (wys) x 170 (d})
Masa 2,2 kg

Typ kabla koncentryczny

Rozdzielnia zasilania kamer

Rozdzielnie wykonaé¢ wedtug schematu blokowego. Wykona¢ zabezpieczenie odgromowe kabli
zasilajgcych stosujgc zabezpieczenie w rozdzielnicy oraz przy kamerach — ograniczniki przepieé
DEHNflex DFL M 255. Kamery i rejestrator zasili¢ z zasilacza UPS dla sieci strukturalnej
znajdujacego sie w LPD.

2.6.6. Okablowanie

Okablowanie do kamer nalezy prowadzi¢ nastepujacymi kablami

kamery zewnetrzne na stupach wizja - XZWDXpek-75 1,05/5,0;
kamery zewnetrzne na stupach sterowanie — FTP Zzel,

kamery zewnetrzne na stupach zasilanie — YKY3x2.5;

kamery zewnetrzne na budynku wizja — RG59;

kamery zewnetrzne na stupach zasilanie — YDY3x2.5;

Okablowanie prowadzi¢ w korytkach natynkowych KS60x40 lub KS30x25 w zalezno$ci od ilosci

kabli.
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3. Wymagania dotyczace wykonania roboét

3.1. Uktadanie kabli

Przy ukfadaniu kabli, zaréwno miedzianych, jak i $wiattowodowych nalezy stosowacé sie
do odpowiednich zalecen producenta (tj. promienia giecia, sity i sposobu wciggania, itp.) Kable
nalezy uktada¢é w wybudowanych kanatach kablowych w sposéb odpowiadajacy
odpornosci konstrukcji kabla na wszelkie uszkodzenia mechaniczne. W szczegdlnosci nalezy
wystrzegaC sie nadmiernego Sciskania kabli, deptania po kablach utozonych na podtodze
oraz zatamywania kabli na elementach konstrukcji kanatéw kablowych. Przy odwijaniu kabla
z bebna badz wycigganiu kabla z pudetka nie nalezy przekracza¢ maksymalnej sity ciggniecia
oraz zwracac uwage na to, by na kablu nie tworzyly sie wezty ani supty.

Nalezy bezwzglednie pamietaé o odpowiednim oznaczeniu kabla zgodnym z projektem
wykonawczym. Przyjety ogdlnie promien giecia podczas instalacji wynosi 8-krotnos¢ srednicy
zewnetrznej kabla.

Przy prowadzeniu kabli w kanatach kablowych nalezy rézne rodzaje kabli uktadac
w oddzielnych przegrodach kanatu.

3.2. Przebieg tras kablowych

Trasa instalacji systemoéw niskopradowych powinna przebiegaé bezkolizyjnie z innymi
instalacjami i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej
konserwacji oraz remontéw. W przypadku dtugich traktow, gdzie kable niskopradowe instalaciji
bezpieczenstwa i zasilajgcej biegng réwnolegle do siebie na odlegtosci wiekszej niz 35m,
nalezy zachowac¢ odlegto$¢ miedzy instalacjami, co najmniej 50mm lub stosowaé metalowe
przegrody. Minimalna odlegto$¢ miedzy kablami niskoprgdowymi i lampami fluoroscencyjnymi,
neonowymi i prozniowo-tukowymi (lub innymi o wysokim poziomie prgdu roztadowania) powinna
wynosi¢ 130mm. Kable stosowane w réznych celach (np. zasilajace energig elektryczng i
informatyczne) nie powinny by¢ umieszczane w tych samych wigzkach. Rézne wigzki powinny
by¢ oddzielone elektromagnetycznie od siebie.

3.3. Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytéw

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji systemu
bezpieczenstwa bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podioza
w sposéb trwaty, uwzgledniajgcy warunki lokalne itechnologiczne, w jakich dana instalacja
bedzie pracowac, oraz sam rodzaj instalaciji.

3.4. Przejscia przez sciany i stropy

Trasa instalacji systemoéw niskopradowych powinna przebiegaé bezkolizyjnie z innymi
instalacjami i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej
konserwacji oraz remontéw. W przypadku dtugich traktow, gdzie kable niskopradowe instalaciji
bezpieczenstwa i zasilajgcej biegng réwnolegle do siebie na odlegtosci wiekszej niz 35m,
nalezy zachowac¢ odlegto$¢ miedzy instalacjami, co najmniej 50mm lub stosowaé metalowe
przegrody. Minimalna odlegto$¢ miedzy kablami niskoprgdowymi i lampami fluoroscencyjnymi,
neonowymi i prozniowo-tukowymi (lub innymi o wysokim poziomie prgdu roztadowania) powinna
wynosi¢ 130 mm. Kable stosowane w réznych celach (np. zasilajgce energig elektryczng i
informatyczne) nie powinny by¢ umieszczane w tych samych wigzkach. Rézne wigzki powinny
by¢ oddzielone elektromagnetycznie od siebie.

3.5. Podejscia instalacji do urzadzen

Podejscia instalacji do urzadzen nalezy wykonywa¢ w miejscach bezkolizyjnych, bezpiecznych
oraz w sposob estetyczny. 31
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Podejscia do przewodow utozonych w podtodze nalezy wykonywa¢ w rurach stalowych,
zamocowanych pod powierzchnig poditogi, albo w specjalnie do tego celu przewidzianych
kanatach. Rury i kanaly muszg spetnia¢ odpowiednie warunki wytrzymatosciowe i byc¢
wyprowadzone ponad podtoge do wysokoséci koniecznej dla danego urzadzenia.

Do odbiornikow zamocowanych na $cianach, stropach lub konstrukcjach podejscia nalezy
wykonywac¢ przewodami utozonymi na scianach podtynkowo, na stropach lub konstrukcjach
budowlanych, a takze na innego rodzaju podtozach np. ksztattowniki, korytka itp.

3.6. Budowa punktéw dystrybucyjnych

Elementy punktéw dystrybucyjnych powinny by¢ umieszczane w stojakach badz szafach
dystrybucyjnych stanowiacych zabezpieczenie pasywnych paneli krosowych, urzadzenh
aktywnych, kabli elastycznych oraz innego sprzetu instalowanego w stelazu 19”. Z uwagi na
tatwos¢ pozniejszego administrowania systemem zaleca sie stosowanie szaf o szerokosci 800
mm, co pozwala na wygospodarowanie miejsca na pionowe prowadzenie kabli elastycznych.
Ma to znaczenie szczegodlnie w sytuacjach, kiedy wypetnienie szafy osprzetem pasywnym i
aktywnym jest duze.

Szafe dystrybucyjng nalezy ustawi¢ na state w pomieszczeniu, w ten sposob, aby zapewnié¢
petny dostep do przodu i tytu (min. 100 cm od krawedzi szafy) przy petnym otwarciu drzwi.
Minimalna odlegtos¢ pomiedzy Sciang boczng szafy a sciang pomieszczenia powinna wynosié
15 cm.

Zaleca sie prowadzenie oddzielnych wigzek kablowych do poszczegdlnych paneli krosowych.
Nalezy stosowaé zapas kabli wewnatrz szafy umozliwiajacy umieszczenie panela w dowolnym
miejscu stelazu 19”. Do umocowania wigzek kablowych nalezy wykorzystaé elementy
montazowe szafy. Przy mocowaniu wigzek kablowych nalezy przestrzega¢ zasad maksymalnej
sity $ciskania kabla, zaleznej od jego konstrukcji, podawanej w kartach katalogowych
produktow.

Wszystkie ekranowane panele krosowe wymagajgce doprowadzenia potencjatu uziomu
budynku sg wyposazone w odpowiedni zacisk. Nalezy doprowadzi¢ do nich przewdd gietki
(linke) w izolacji zotto-zielonej o przekroju poprzecznym min. 4 mm2 i zakonczyc¢ ja na wspolne;j
szynie uziemiajgcej szafy. Szyne uziemiajgcq szafy nalezy podtaczy¢ do instalacji uziemiajgce;j
budynku.

3.7. Budowa gniazd uzytkownikoéw

Punkty dostepu do systemu mogg przybiera¢é rézne formy: gniazd podtynkowych, gniazd
natynkowych, gniazd instalowanych w kanatach kablowych, gniazd w puszkach podtogowych,
gniazd w stupkach instalacyjnych, gniazd instalowanych na meblach. Przy doborze typow
osprzetu i serii nalezy sie kierowa¢ warunkiem odpowiedniego dopasowania do ksztattu gniazd
RJ45, warunkiem zapewnienia odpowiednich promieni giecia kabli zakoriczonych w tych
gniazdach oraz co najmniej zblizonym wygladem (zaakceptowanym przez Inwestora) do gniazd
instalaciji elektrycznej.

W kazdym przypadku doprowadzenie kabli do gniazd wigze sie z pozostawieniem zapasu kabla
w obrebie gniazda badz tuz za nim w sytuacjach, kiedy gabaryty gniazda nie pozwalajg na
zorganizowanie zapasu. Przy montazu nalezy bezwzglednie pamietac o odpowiednim
oznakowaniu gniazd zgodnym z oznakowaniem kabla oraz odpowiadajgcego mu gniazda w
panelu zainstalowanym w szafie dystrybucyjne;j.

3.8. Terminowanie kabli w osprzecie przytagczeniowym.

Przed rozpoczeciem pracy nalezy sprawdzi¢, jakie zlgcza zawiera osprzet przytgczeniowy i
ewentualnie dobra¢ odpowiednie narzedzie. Nalezy tez zwrdci¢ uwage na nastawe sprezyny
dociskajgcej. W wiekszosci przypadkéw narzedzie uderzeniowe powinno by¢ ustawione w
pozycji LOW (mniejsza sita docisku). Zastosowanie ustawienia HIGH (wieksza sita docisku)
moze spowodowac zniszczenie ztgcza.
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Nalezy przestrzega¢ zapisow instrukcji montazu osprzetu potaczeniowego w odniesieniu do
zdejmowania koszulki zewnetrznej kabla, rozplotu elementéw ekranujgcych oraz rozkrecania
poszczegolnych par. Dziatania te majg bezposredni wptyw na wydajnos¢ toru transmisyjnego.

3.9. Programowanie systemu

Nalezy oprogramowac¢ wszystkie urzadzenia aktywne: router, i switche, wszystkie centrale,
rejestratory itp.

3.10. Ochrona przeciwporazeniowa dodatkowa

Jako ochrone przeciwporazeniowg dodatkowg nalezy stosowaé Szybkie Wylgczanie Zasilania
zgodnie z PN-E-05009/41 i pozniejsza jej nowelizacja.

Wszystkie metalowe czesci mogace znalez¢ sie pod napieciem w warunkach zaktéceniowych,
nalezy potaczyé przewodem miedzianym z gtdwnym zaciskiem uziemiajacym. Pomiary
kontrolne powinien wykonywac niezalezny Wykonawca.

3.11. Prace wykonczeniowe.

Przez prace wykohczeniowe rozumie sie uzupelnienie natynkowych tras kablowych
wykonanych z listew z tworzywa, ksztalttkami katéw ptaskich, wewnetrznych i zewnetrznych,
uzupetnienie tgczenia pokryw na prostych odcinkach tacznikami, uzupetnienie koncowek
listew zaslepkami. Widoczne nieréwnoséci $cian po zainstalowaniu listwy nalezy uzupetnic¢
silikonem lub inng masg uszczelniajaca.
Jesli w instalacji wykorzystuje sie zamykane kanaty kablowe (np. kanaty metalowe z pokrywa),
nalezy je zamknagg.
Nalezy zamkng¢ wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli.
Jesli wykorzystuje sie trase kablowg przechodzaca przez granice strefy pozarowej, swiatto jej
otworu nalezy zamkng¢ odpowiednia masg uszczelniajgca, charakteryzujaca sie
wiasciwosciami nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z przepisami p.poz. i przymocowac¢ w
miejscu jej instalacji przywieszke z petng informacjg o tak zbudowanej granicy strefy.
Nalezy oznaczyé wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami administrowania
systemem okablowania, wykorzystujgc opracowany wczesniej otwarty system oznaczen,
pozwalajgcy na pézniejszg rozbudowe instalacji.
Elementami, ktoére nalezy oznacza¢, sa:

o wszystkie elementy sieci strukturalnej, panele, gniazdka
kable tgczace poszczegdlne elementy systemoéw,
pomieszczenia punktéw dystrybucyjnych,
szafy i stojaki zawierajgce elementy systemu okablowania,
poszczegoblne panele krosowe,
poszczegblne porty tych paneli,
a takze wszystkie gniazda uzytkownikdw.

Nalezy oznaczy¢ kable systemu SSWIN oraz CCTV zaréwno od strony urzadzen
peryferyjnych jak i od strony centrali i rejestratora.

Oznaczenia powinny by¢ trwate, wyrazne i widoczne.
Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowa¢ dokumentacje powykonawcza zawierajacg
nastepujace elementy:

e podstawa opracowania
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e informacje o inwestorze, inwestorze zastepczym, generalnym wykonawcy, wykonawcy
rozpatrywanej instalacji

e opis wykonanej instalacji wraz z opisem zainstalowanych technologii

¢ lista zainstalowanych komponentéw: Lp. / Producent — Dostawca / Numer katalogowy /
Nazwa elementu / llos¢

e schemat potgczen elementow instalacji

¢ podkiady budowlane wszystkich kondygnacji z naniesionymi elementami instalacji

Informacje zawarte w dokumentacji musza odzwierciedlac rzeczywisty stan instalacji.

3.12. Pomiary

Po wykonaniu okablowania strukturalnego oraz potaczen kabli $wiattowodowych wykonaé
komplet testow koncowych zgodny z wymaganiami kategorii dla kabli miedzianych oraz komplet
pomiardéw transmisyjnych dla kabli s$wiattowodowych.

Analizator okablowania wykorzystany do pomiaréw sieci miedzianej musi charakteryzowacé sie
minimum Il poziomem doktadnosci.

Pomiary wykona¢ w konfiguracji pomiarowej ,tacza statego” (ang. ,Permanent Link”) — przy
wykorzystaniu uniwersalnych adapteréw pomiarowych do pomiaru tgcza statego zgodnych z
kategoria wykonanego okablowania. (nie specjalizowanych pod Zadnego konkretnego
producenta ani zadne konkretne rozwigzanie). Taka konfiguracja pomiarowa daje w wyniku
analize catego facza, ktére znajduje sie ,w scianie”, tacznie z gniazdami koncowymi zaréwno w
panelu krosowym, jak i gniezdzie uzytkownika.

W celu odbioru instalacji okablowania strukturalnego nalezy spetni¢ nastepujgce warunki.

1. Wykona¢ komplet pomiaréw — opis pomiaréw czesci miedzianej i Swiattowodowej

2. Pomiary nalezy wykona¢ miernikiem dynamicznym (analizatorem), ktéry posiada

oprogramowanie umozliwiajgce pomiar parametréw wedtug aktualnie obowigzujacych

standardéw. Analizator pomiaréw musi posiadac aktualny certyfikat potwierdzajacy doktadnos¢

jego wskazan.

3. Analizator okablowania wykorzystany do pomiaréw sieci musi charakteryzowaé sie minimum

[l poziomem doktadno$ci.

4. Pomiary nalezy wykona¢ w Kkonfiguracji pomiarowej kanalu transmisyjnego

(przy pomocy adapteréw typu Channel) dajaca w wyniku analize catego tacza, ktore znajduje

sie ,w Scianie”, tgcznie z kablami krosowymi oraz dodatkowo, na zyczenie Uzytkownika, nalezy

przeprowadzi¢ pomiary w konfiguracji tacza statego (wykorzysta¢ adaptery typu Permanent

Link), obejmujgce zakres okablowania od panela krosowego do gniazda Uzytkownika.

5. W celu weryfikacji zainstalowanego symetrycznego miedzianego okablowania strukturalnego

na zgodnos¢ parametrow z normami nalezy przeprowadzi¢ pomiary odpowiednim miernikiem

przeznaczonym do certyfikacji sieci. Wszelkie limity mierzonych parametréw powinny byé

zgodne z tymi, ktéore sa zawarte w normie EN50173-1:2007/A1:2009 Iub

ISO/IEC11801:2002/Am1:2008 dla odpowiedniej klasy. Przed dokonaniem pomiaréw nalezy

wybra¢ typ nosnika, limit testu (klase) oraz wspétczynnik propagacji kabla. Powinny zosta¢

zmierzone (lub wyznaczone) i przyrownane do limitu:

¢ RL (ttumienie sygnatu odbitego) — parametr mierzony z dwoch stron dla kazdej z par, nie jest
specyfikowane dla klas A i B,

o IL (strata wtrgceniowa — ttumienie) — parametr mierzony dla kazdej z par, specyfikowane dla
wszystkich klas,

o NEXT (strata przestuchu zbliznego) — parametr mierzony z dwdch stron dla wszystkich
kombinacji par, dla klas A, B, C, D, Eoraz F,

o SNEXT (sumaryczna strata przestuchu zbliznego) — parametr mierzony z dwdéch stron dla
kazdej z par, specyfikowane dla klas D, E oraz F,

o ACR-N (wspotczynnik straty do przestuchu na bliskim koncu) — parametr wyznaczany z
dwdch stron, specyfikowane dla klasy D i wyzej,
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o PSACR-N — parametr wyznaczany z dwéch stron, specyfikowane dla klasy D i wyzej,

o CR-F (wspoétczynnik straty do przestuchu na dalekim koncu) — parametr wyznaczany dla
kazdej z kombinacji par z obu stron, specyfikowane dla klasy D i wyzej,

o PSACR-F — parametr wyznaczany dla kazdej z kombinacji par z obu stron, specyfikowane

dla klasy D i wyzej,

Rezystancja petli statopradowej, specyfikowana dla wszystkich klas,

Opédznienie propagacji, specyfikowane dla wszystkich klas,

Roéznica opdznien propagacii, specyfikowane dla klasy C i wyzej.

Mapa potaczen — test przypisania zyt kabla do pinéw w gniazdach.

Dla klasy EA oraz wyzej nalezy wykona¢ testy przestuchu obcego chyba, ze ttumienie

sprzezenia jest dostatecznie wysokie (patrz uwagi dodatkowe):

o PS AACR-F — parametr wyznaczony z obu stron.

Pomiary powyzszych parametréw oraz dokumentacje pomiarowg nalezy wykona¢ zgodnie z

PN- EN50346:2004 + A1:2008.

Uwagi dodatkowe

Poprawnos¢ parametru PSANEXT oraz PSAACR-F dla klas EA lub F jest zapewniona przez
odpowiednig budowe komponentéw jesli ttumienie sprzezenia kanatu jest o przynajmniej 10 dB
lepsze niz limit dla klasy EA wynoszacy 80 — 20logf (limit dla sSrodowiska elektromagnetycznego
sklasyfikowany jako E1).

6. Pomiar kazdego toru transmisyjnego swiattowodowego (warto$¢ ttumienia) nalezy wykonaé w
dwukierunkowo (A>B i B>A) dla dwdch okien transmisyjnych, tj. 850nm i 1300nm (MM).
Powinien zawieraé¢:

Specyfikacje (norme) wg ktérej jest wykonywany pomiar

Metode referenciji

Tlumienie toru pomiarowego

Podane wartosci graniczne (limit)

Podane zapasy (najgorszy przypadek)

Informacje o koncowym rezultacie pomiaru

7. Na raportach pomiaréw powinna znalez¢ sie informacja opisujgca wysoko$¢ marginesu pracy
(inaczej zapasu lub marginesu bezpieczenhstwa, tj. réznicy pomiedzy wymaganiem normy a
pomiarem, zazwyczaj wyrazana w jednostkach odpowiednich dla kazdej wielkosci mierzonej)
podanych przy najgorszych przypadkach. Parametry transmisyjne muszg by¢ poddane analizie
w catej wymaganej dziedzinie czestotliwosci/ttumienia. Zapasy (margines bezpieczenstwa) musi
by¢ podany na raporcie pomiarowym dla kazdego oddzielnego toru transmisyjnego
miedzianego oraz toru swiattowodowego.
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4. Kontrola jakosci roboét

Celem kontroli jest takie sterowanie ich przygotowaniem i takie ich prowadzenie, aby osiggnaé
zatozong jako$¢ robot. Kazdy materiat przed wbudowaniem nalezy sprawdzi¢ czy ma aktualnie
wazne aprobaty techniczne, deklaracje, czy nie jest uszkodzony i jest wolny od wad. Do uzycia
mozna dopusci¢ tylko te materialy ktére majg deklaracje zgodnosci producenta.
Odbiér odbywa sie poprzez:

o weryfikacje struktury instalacji

o weryfikacje doboru elementéw systemu

o weryfikacje parametrow uzytkowych — spetnienia zakladanych funkcji systemu

o weryfikacje jakosci wykonania prac wykonczeniowych.

4.1. Weryfikacja struktury systemu
Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania elementéw systemu w obiekcie, przebiegu tras

kablowych, spetnienia zaktadanych parametréw przez okablowanie systemu.

4.2. Weryfikacja doboru elementéw systemu

Polega ona na sprawdzeniu poprawnosci lokalizacji poszczegdélnych elementéw oraz spetieniu
przez zainstalowane elementy zaktadanych parametréw.

4.3. Weryfikacja parametrow uzytkowych

Weryfikacja polega na sprawdzeniu, czy system spetnia wszystkie zaktadane funkcje obstugi
i archiwizacji zdarzen. Nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ synchronizacji zegarow poszczegolnych
systemow za pomoca zegara centralnego.

4.4. Weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych

Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wilaczajgc w to
sprawdzenie zgodnosci dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym instalaciji.
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5. Rownowaznos¢

Roéwnowaznos¢ materiatdw i urzadzen musi by¢ zaakceptowana przez Inwestora oraz
Pracownie Architektoniczna. Proponujac urzadzenia réwnowazne nalezy poréwnawczo
zestawi¢ parametry techniczne w postaci kart katalogowych obu urzadzen (zamiennika oraz
urzagdzenia zaproponowanego). Zamienniki powinny posiada¢ odpowiednie atesty i certyfikaty
aprobujace do stosowania na terenie Polski, a proponowane rozwigzania sg co najmnigj
rownorzedne konstrukcyjnie, funkcjonalnie itechnicznie od wskazanych w dokumentacji.
Rozwigzaniom takim winny towarzyszy¢ wszelkie informacje konieczne dla kompletnej oceny
przez Inwestora i Pracownie Architektoniczng tacznie z rysunkami, obliczeniami projektowymi,
specyfikacjami technicznymi, przedziatem cen, proponowang technologig budowy i innymi
istotnymi szczegdtami. Wykonawca zobowigzany jest do realizacji Projektu Wykonawczego
wraz ze wszelkim niezbednymi uzgodnieniami oraz przeprowadzong koordynacjg
miedzybranzowa, uzyskujgc aprobate tego Projektu Pracowni Architektonicznej oraz Inwestora.
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6. Przepisy zwigzane
Normy i rozporzgdzenia:

Normy europejskie CENELEC oznaczone EN oraz polskie PN-EN:

PN-EN 50173-1:2011 Informatyka. Instalacje okablowania przeznaczenia ogdlnego. Cze$¢ 1:

Wymagania ogolne.

PN-EN 50173-2:2008 i PN-EN 50173-2:2008/A1:2011 Informatyka. Instalacje okablowania

przeznaczenia ogolnego. Czes¢ 2: Pomieszczenia biurowe.

PN-EN 50173-3:2008 i PN-EN 50173-3:2008/A1:2011 Informatyka. Instalacje okablowania

przeznaczenia ogoélnego. Czes¢ 3: Zabudowania przemystowe.

PN-EN 50173-4:2008 i PN-EN 50173-4:2008/A1:2011 Informatyka. Instalacje okablowania

przeznaczenia ogoélnego. Czes¢ 4: Zabudowania mieszkalne.

PN-EN 50173-5:2009 i PN-EN 50173-5:2009/A1:2011 Informatyka. Instalacje okablowania

przeznaczenia ogoélnego. Czes¢ 5: Centra danych.

PN-EN 50174-1 .2010 i PN-EN 50174-1:2010/A1:2011  Technika informatyczna -- Instalacja

okablowania -- Czes¢ 1: Specyfikacja instalacji i zapewnienie jakosci.

PN-EN 50174-2:2010 i PN-EN 50174-2:2010/A1:2013  Technika informatyczna -- Instalacja

okablowania -- Czes¢ 1: Specyfikacja instalacji i zapewnienie jakosci.

PN-EN 50174-3.2009 Technika informatyczna -- Instalacja okablowania -- Czes¢ 3: Planowanie

i wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkdw.

PN-EN 50346: 2004, PN-EN 50346:2004/A1:2009 i PN-EN 50346:2004/A2:2010
Technika informatyczna -- Instalacja okablowania -- Badanie zainstalowanego

okablowania.

PN-EN 50310 : 2011 Stosowanie potaczen wyréwnawczych i uziemiajgcych w budynkach z

zainstalowanym sprzetem informatycznym

Normy z serii PN-EN 50288 Przewody wielozytowe stosowane w cyfrowej i analogowej

technice przesytu danych....

Normy miedzynarodowe oznaczone ISO/IEC:
ISO/IEC 11801:2002/ Amd.2:2010 Generic cabling for customer premises - Okablowanie
przeznaczenia ogdlnego dla pomieszczen klienta.

Normy amerykanskie oznaczone ANSI/TIA/EIA:

ANSI/TIA/EIA-568-C. 0-2009 Generic Telecommunications Cabling for Customer Premises -
Okablowanie telekomunikacyjne przeznaczenia ogdlnego dla pomieszczenh klienta
ANSI/TIA/EIA-568-C.1-2009 Commercial Building Telecommunications Cabling Standard —
Norma dotyczgca okablowanie telekomunikacyjnego przeznaczenia ogdlnego
ANSI/TIA/EIA-568-C.2-2009 Balanced Twisted Pair Telecommunications Cabling and
Components Standard — Norma dotyczaca symetrycznego okablowania telekomunikacyjnego
opartego na skretce dwuzytowej i komponentéw

ANSI/TIA/EIA-568-C.3-2009 Optical Fiber Cabling Components Standard - Norma dotyczaca
komponentow okablowania swiattowodowego

ANSI/TIA-569 2011 Commercial Building Standard for Telecommunications Patchways and
Spaces - Norma dotyczaca przej$¢ i przestrzeni instalacji telekomunikacyjnych w budynkach
handlowo-ustugowych

ANSI/TIA/EIA-J-STD-607  Commercial Building Grounding (Earthing) and Bonding
Requirements for Telecommunications - Uziemienia i potaczenia wyrbwnawcze w budynkach
handlowo-ustugowych

PN-E-08390-1:1996 Systemy alarmowe - Terminologia.

PN-93/E-08390/14:1993 Systemy alarmowe - Wymagania ogdélne - Zasady stosowania. (w

czesci dotyczacej Systemow Sygnalizacji Wtamania norma koliduje z przyjeta nota uznaniowg
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normg PN-EN 50131-1:2002 Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wtamania - Czes¢ 1:
Wymagania ogdlne., jej wycofanie uzaleznione jest miedzy innymi od ustanowienia normy PN-
EN 50131-1:2002 (U) w j. polskim)

PN-93/E-08390/22:1993 Systemy alarmowe - Wiamaniowe systemy alarmowe - Ogdlne
wymagania i badania czujek.

PN-93/E-08390/23:1993 Systemy alarmowe - Wtamaniowe systemy alarmowe - Wymagania i
badania aktywnych czujek podczerwieni.

PN-93/E-08390/24:1993 Systemy alarmowe - Wtamaniowe systemy alarmowe - Wymagania i
badania ultradzwiekowych czujek Dopplera.

PN-93/E-08390/25:1993 Systemy alarmowe - Wtamaniowe systemy alarmowe - Wymagania i
badania mikrofalowych czujek Dopplera.

PN-93/E-08390/26:1993 Systemy alarmowe - Wtamaniowe systemy alarmowe - Wymagania i
badania pasywnych czujek podczerwieni.

PN-IEC 839-2-7:1996 Systemy alarmowe - Wiamaniowe systemy alarmowe - Wymagania i
badania pasywnych czujek sttuczenia szyby.

PN-E-08390-3:1998 Systemy alarmowe - Wilamaniowe systemy alarmowe - Wymagania i
badania central.

PN-E-08390-5:2000 Systemy alarmowe - Wilamaniowe systemy alarmowe - Wymagania i
badania sygnalizatoréw.

PN-EN 50131-6:2000 Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wtamania - Czes$¢ 6: Zasilacze.
PN-EN 50131-1:2002 (U) Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wtamania - Czes¢ 1:
Wymagania ogolne.

PN-EN 50131-5-3:2005 (U) Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wtamania - Czes¢ 5-3:
Wymagania dotyczace urzadzen stosowanych do potaczeh wewnetrznych wykorzystujgcych
techniki radiowe.

PN-EN 50133-1:2000 Systemy alarmowe - Systemy kontroli dostepu - Czes¢ 1: Wymagania
systemowe.

PN-EN 50133-2-1:2002 (U) Systemy alarmowe - Systemy kontroli dostepu - Czes$¢ 2-1:
Wymagania dla podzespotéw. PN-EN 50133-7:2002 (U) Systemy alarmowe - Systemy kontroli
dostepu - Czes¢ 7: Wytyczne stosowania.

PN-EN 50134-1:2003 (U) Systemy alarmowe - Systemy alarmowe osobiste - Cze$¢ 1:
Wymagania systemowe.

PN-EN 50134-2:2002 (U) Systemy alarmowe - Systemy alarmowe osobiste - Cze$é¢ 2:
Urzadzenia wyzwalajgce.

PN-EN 50134-3:2002 (U) Systemy alarmowe - Systemy alarmowe osobiste - Cze$¢ 3:
Jednostka lokalna i sterownik.

PN-EN 50130-4:2002 Systemy alarmowe - Cze$¢ 4: Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna -
Norma dla grupy wyrobéw: Wymagania dotyczgce odpornosci urzadzen systemow alarmowych
pozarowych, wtamaniowych i osobistych.

PN-EN 50130-5:2002 Systemy alarmowe - Czesc¢ 5: Proby srodowiskowe.

PN-EN 50134-5:2005 (U) Systemy alarmowe - Systemy alarmowe osobiste - Cze$¢ 5:
Potaczenia wewnetrzne i komunikacyjne.

PN-EN 50134-7:2001 Systemy alarmowe - Systemy alarmowe osobiste - Czes¢ 7: Wytyczne
stosowania.

PN-EN 50136-1-1:2002 (U) Systemy alarmowe - Urzadzenia i systemy transmisji alarmu -
Czes¢ 1-1: Wymagania ogélne dla systemow transmisji alarmu.

PN-EN 50136-1-2:2002 (U) Systemy alarmowe - Urzadzenia i systemy transmisji alarmu -
Czes¢ 1-2: Wymagania dla systemow wykorzystujgcych specjalizowane tory transmisiji.

PN-EN 50136-1-3:2002 (U) Systemy alarmowe - Urzadzenia i systemy transmisji alarmu -
Czes¢ 1-3: Wymagania dla systeméw tacznosci cyfrowej wykorzystujgcej telefoniczng publiczng
sie¢ komutowana.

PN-EN 50136-1-4:2002 (U) Systemy alarmowe - Urzadzenia i systemy transmisji alarmu -
Czes¢ 1-4: Wymagania dla systeméw tacznosci akustycznej wykorzystujgcej telefoniczng
publiczng sie¢ komutowana.
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PN-EN 50136-2-1:2002 (U) Systemy alarmowe - Urzadzenia i systemy transmisji alarmu -
Czes¢ 2-1: Wymagania ogélne dla urzgdzen transmisji alarmu.

PN-EN 50136-2-2:2002 (U) Systemy alarmowe - Urzadzenia i systemy transmisji alarmu -
Czes¢ 2-2: Wymagania dla urzadzeh stosowanych w systemach wykorzystujgcych
specjalizowane tory transmisji.

PN-EN 50136-2-3:2002 (U) Systemy alarmowe - Urzadzenia i systemy transmisji alarmu -
Czes¢ 2-3: Wymagania dla urzadzen stosowanych w systemach fgcznosci cyfrowej
wykorzystujacej telefoniczng publiczng sie¢ komutowana.

PN-EN 50136-2-4:2002 (U) Systemy alarmowe - Urzadzenia i systemy transmisji alarmu -
Czes¢ 2-4: Wymagania dla urzadzen stosowanych w systemach fgcznosci akustycznej
wykorzystujgcej telefoniczng publiczng sie¢ komutowana.
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