Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych B.01.01.02

B.01.01.02. Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej

1. Wstep

1.1.Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania iodbioru Robdét budowlanych w ramach realizacji zadania: BUDOWA CENTRUM
TECHNOLOGICZNEGO KIELECKIEGO INKUBATORA TECHNOLOGICZNEGO OBEJMUJACA  DWA
BUDYNKI HAL PRODUKCYJNYCH WRAZ Z NIEZBEDNA INFRASTRUKTURA TECHNICZNA

1. 2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych stosowana jest jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robodt, ktére zostana wykonane w ramach Kontraktu wymienionego
w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1. 3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia Robdt zwigzanych z mechanicznym usunigciem
warstwy ziemi urodzajnej grubosci $rednio 30 cm.

1. 4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWiIORB sg zgodne z zamieszczonymi w STWiORB DM.00.00.00.
"Wymagania ogdlne" pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

organizacji rob6t budowlanych;

zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;

ochrony $rodowiska;

warunkow bezpieczenstwa pracy;

zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

warunkow organizacji ruchu;

zabezpieczenia chodnikéw i jezdni,

podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

1. 6. Wspélny Stownik Zaméwien (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robot Wspolnego Stownika Zamoéowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zamowienia podano
w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

2. Materialy

2.1 .0golne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatdéw podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

3. Sprzet

3.1.0golne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3. 2. Sprzet do wykonania robét

Ziemia urodzajna bedzie usuwana mechanicznie. Przy mechanicznym wykonywaniu robot stosuje sig:
spycharki,

rowniarki,

zgarniarki,

koparki.
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Dopuszcza si¢ rowniez rgczne usunigeie ziemi urodzajnej w miejscach, gdzie sprzg¢t mechaniczny z uwagi na maly
zakres robot lub niekorzystne warunki nie moze by¢ uzyty.

4. Transport

4 .1 . Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4 . 2 . Transport ziemi urodzajnej
Ziemia urodzajna bedzie sktadowana do dalszego wykorzystania. Wykonawca przygotuje miejsce do sktadowania ziemi
urodzajnej wraz z uzyskaniem wszelkich pozwolen na skladowanie. Miejsce sktadowania nie powinno by¢ oddalone o
wigcej niz 1 km od Placu Budowy. Transportu ziemi urodzajnej na miejsce sktadowania moze odbywac sig
samochodami samowytadowczymi.

5. Wykonanie Robot

5.1.0golne wymagania dotyczace wykonania robot

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robot oraz Program Zapewnienia
Jakos$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5. 2. Usunigcie ziemi urodzajnej

Warstwa ziemi urodzajnej powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pozniejszego uzycia

Ziemig urodzajna nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych na glgbokosci zgodnie z pkt. 1.3. lub
wskazana roboczo przez Inzyniera, wedtug faktycznego stanu zalegania.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwiazane ze sktadowaniem ziemi urodzajnej: tj. znalezienie miejsca sktadowania,
uzyskanie uzgodnien od odpowiednich wladz, sktadowanie, doprowadzenie terenu sktadowiska do stanu poprzedniego.

6. Kontrola jakosci Robot

6 . 1. Ogdlne zasady kontroli jakos$ci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2 . Kontrola usunigcia humusu
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu.

7. Obmiar robét

7.1 .0Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7 . 2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest metr sze$cienny (m3) zdjecia warstwy humusu z wszystkimi robotami towarzyszacymi
zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Jednostka obmiarows jest metr szecienny (m3) spryzmowania humusu w bliskosci robot z wszystkimi robotami
towarzyszacymi zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Jednostka obmiarowa jest metr szescienny (m3) odwiezienia nadmiaru humusu z wszystkimi robotami towarzyszacymi
zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

8. Odbiér robot

8.1 . Ogoélne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robdt z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne z
Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowiazany jest do ich poprawy na wtasny koszt.
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9. Podstawa platnosci

9. 1. Ogéblne ustalenia dotyczace podstawy platnos$ci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9. 2. Cena jednostki obmiarowej
Cena metra szesciennego (m3) humusu przeznaczonego do wbudowania obejmuje:
* opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robét oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

*  zastosowanie materialdbw pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania robét lub wynikajacych z
przyjetej technologii robot;
* wytyczenie miejsc zdjecia humusu

*  zdjecie warstwy humusu,
transport humusu do wyzanczonych miejsc i zaladunek

* biezace oczyszczanie drog dojazdowych z resztek przewozonego humusu nanoszonego kotami pojazdow,
* uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

*  (Cena metra szesciennego (m3) spryzmowania humusu obejmuje:

*  opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robét oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

*  zastosowanie materialdow pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania robét lub wynikajacych z
przyjetej technologii robot;

® transport humusu,

* biezace oczyszczanie drog dojazdowych z resztek przewozonego humusu nanoszonego kotami pojazdow,

* haldowanie humusu w pryzmy wzdhiz drogi lub zatadunek i odwdz na tymczasowe sktadowisko Wykonawcy,

* rekultywacja terenu po likwidacji odktadu,

* uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

*  (Cena metra szesciennego (m3) odwiezienia nadmiaru humusu obejmuje:
*  opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robét oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

*  zastosowanie materialdow pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania robét lub wynikajacych z
przyjetej technologii robot;

odwiezienie nadmiaru humusu,

opfata za miejsca sktadowania

ewentualna utylizacja

* biezace oczyszczanie drog dojazdowych z resztek przewozonego humusu nanoszonego kotami pojazdow,
* uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. Przepisy zwigzane
Nie wystepuja.




