Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych

D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.02.02 Zdjecie warstwy ziemi urodzajnej (humusu/ darniny) i wierzchniej

warstwy gruntu rodzimego

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (STWIORB) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu oraz innych warstw wierzchnich (np.
gruntow nasypowych i prochnicznych w ramach zadania: DOWA INKUBATORA LOGISTYCZNEGO - PN.
"ROTTERDAM INC.” ZLOKALIZOWANEGO W KIELCACH PRZY UL. OLSZEWSKIEGO.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt
wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robot wymienionych w pkt. 1.1 zwigzanych
ze zdjeciem warstwy humusu oraz innych warstw wierzchnich (np. gruntdw nasypowych) na projektowang
gtebokos¢ z odwozem nadmiaru humusu, darniny i gruntu na odkfad, zgodnie z zaleceniami Inzyniera:
-Usuniecie wierzchniej warstwy humusu i gruntdw nasypowych - grubos¢ $rednia w ramach odhumusowania 15
cm z odwozem gruntdow nieprzydatnych na odlegtos¢ do 10 km i utylizacja (nalezy pozostawi¢ grunt
przewidziany do humusowania- ok. 150m3)

1.4. Okreslenia podstawowe

OkresSlenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z obowigzujacymi normami, wytycznymi
i okresleniami podanymi w STWiIORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.
Jako humus nalezy rozumie¢ wierzchnig warswe humusu oraz inne warstwy (np. nasypu niebudowlanego).

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny, za jako$¢ ich wykonania, zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWIORB i poleceniami Inzyniera.

Ogdlne wymagania robot podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 3.

3.2. Sprzet do zdjecia humusu

Uzywany sprzet powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i PZ] oraz uzyskac akceptacje Inzyniera.

Roboty zwigzane ze zdjeciem humusu nalezy wykonywa¢ mechanicznie (rowniarka, spycharka, tadowarka,
koparka) lub recznie.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt. 4.
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4.2. Transport humusu

Humus i grunt mozna przewozic dowolnymi S$rodkami transportu, w sposdb niepowodujacy
zanieczyszczenia terenu budowy i drog transportu.

Przewiduje sie transport zdjetego humusu na skladowisko przyobiektowe wykonawcy w celu jego
pozniejszego wykorzystania w pracach wykonczeniowych. Humus nienadajacy sie do wykorzystania w pracach
wykonczeniowych nalezy odwiez¢ poza teren budowy i zutylizowac.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 5.
Teren pod budowe drogi w pasie robdt ziemnych, w miejscach dokopow powinien by¢ oczyszczony z
humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu i innych warstw (np. nasypu niebudowlanego)

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Organizacji i Harmonogram Robdt

uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonywane usuniecie humusu.
Humus nalezy zdjac¢ na gtebokos¢ zgodng z dokumentacjg Projektowg i STWIORB. W miejscach gdzie warstwa
humusu jest grubsza niz zatozona w Dokumentacji Projektowej, nalezy jg zdja¢ na petna gtebokos¢ zalegania.
Podane w Dokumentacji Projektowej powierzchnie humusu dla poszczegdinych grubosci jego warstw stanowig
jedynie dane orientacyjne, a ryzyko zwigzane z ewentualnymi rozbieznosciami podanych ilosci i stanu
faktycznego napotkanego na budowie, Wykonawca winien wkalkulowa¢ w cene jednego metra szeSciennego
usuniecia humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowac w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez
Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, zageszczaniem,
najezdzaniem przez pojazdy.

Nie nalezy zdejmowac humusu w czasie intensywnych opaddow i bezposrednio po nich, aby uniknaé
zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 6.
6.2. Kontrola usuniecia humusu
Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu
z powierzchni pasa drogowego objetego robotami.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest dla:
- usuniecie warstwy ziemi urodzajnej (humusu) na niezbedng grubo$¢, wraz z wszystkimi robotami
towarzyszacymi wg STWiORB- metr kwadratowy (m?)

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 8.

8.2. Sposéb odbioru robot

Odbioru wykonanego zdjecia humusu dokonuje Inzynier na budowie na ogdlnych zasadach odbioru
okreslonych w STWIORB D.00.00.00 ,Wymagania 0Ogdlne” pkt.8 jak dla robot zanikajacych
i ulegajacych zakryciu.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D.00.00.00 , Wymagania ogdlne” pkt.
9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuje:

- reczne i mechaniczne zdjecie humusu oraz na petna gtebokos¢ jego zalegania,

- reczne i mechaniczne zdjecie gruntu rodzimego nie nadajacego sie podioze gruntowe realizowanych
obiektow budowlanych na petna gtebokosc¢ jego zalegania,

— zatadunek i transport humusu na sktadowisko przyobiektowe Wykonawcy,

- zatadunek, transport oraz utylizacja humusu nie nadajacego sie do wykorzystania w pracach
wykonczeniowych,

- przygotowanie miejsca do sktadowania humusu i rekultywacja terenu po jego likwidacji,

- koszty ewentualnego uzyskania pozwolenia na tymczasowe skltadowanie poza terenem budowy,

- utrzymanie odktadu w niezbednym zakresie,

- biezace oczyszczanie drdg dojazdowych z resztek przewozonego humusu nanoszonego kotami pojazdow,

- oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie,

- wykonanie niezbednych pomiaréw, prdb i sprawdzen,

- wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji robdt objetych STWIORB, zgodnie
z dokumentacja Projektowg i STWIORB.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.02.04 ROZBIORKI ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1.Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (STWIORB) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z rozbiérkg elementéw drég w ramach zadania: BUDOWA
INKUBATORA LOGISTYCZNEGO - PN. "ROTTERDAM INC.” ZLOKALIZOWANEGO W KIELCACH
PRZY UL. OLSZEWSKIEGO.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania robot wymienionych w p. 1.1 i obejmujq
rozbidrke, zatadunek gruzu i materiatu oraz jego odwdz na miejsce sktadowania wraz z utylizacja,
nastQpUchych elementdw i warstw nawierzchni:
rozbidrka nawierzchni bitumicznej o gr. Sredniej 15cm wraz z wywozem i utylizacjg - istniejacy zjazd
przewidziany do likwidacji
- rozbidrka podbudowy z kruszywa o gr. Sredniej 15cm wraz z wywozem i utylizacjg - istniejacy zjazd
przewidziany do likwidacji
- rozbidrka istniejgcego kraweznika wraz z tawg betonowa - istniejacy zjazd przewidziany do likwidacji

w lokalizacjach koniecznych do wykonania robét ujetych w dokumentacji projektowe;.

UWAGA!!
Jesli inaczej nie postanowiono w warunkach kontraktowych i umowie na roboty budowlane, to materiaty z
rozbidrek stanowig wtasnos¢ Wykonawcy.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi normami i okresleniami
podanymi w STWiIORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa,
STWIORB i poleceniami Inzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWIORB
DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 2.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do rozbiorki

Uzywany sprzet powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i PZJ oraz uzyskac zatwierdzenie Inzyniera.
Do rozbidrek nalezy uzy¢ nastepujacego sprzetu:
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— sprzet pomiarowy

- pita spalinowa

- miot pneumatyczny ze sprezarkg spalinowg lub mtot spalinowy
- koparki, w tym z dodatkowym osprzetem (mioty, zrywarki itp.)
- fadowarki,

- rowniarki lub spycharki

- palnik acetylenowo — tlenowy z osprzetem

— sprzet reczny

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt. 4.

4.2, Transport materiatléw z rozbiorki

Materiaty z rozbiorek stanowig wtasnos¢ Wykonawcy.
Srodki transportu:
- samochody samowytadowcze
- samochody skrzyniowe
- samochody dostawcze
- inne $rodki transportu wymienione w PZ] i zatwierdzone przez Inzyniera

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbidrkowe elementéw drég obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt. 1.3 zgodnie z Dokumentacja Projektowg i STWIORB lub wskazanych przez Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtornego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen.

Elementy i materiaty, ktdre zgodnie z STWIORB stajg sie wiasnoscig Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z
terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementow drdg i ogrodzen znajdujace sie w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacjg projektowg bedg wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopow drogowych nalezy wypetni¢, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okre$lonymi w
STWIORB D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Zatadunek gruzu na Srodki transportu nalezy prowadzi¢ za pomocg koparki, fadowarki lub recznie. W
trakcie przewozu gruzu Wykonawca ma obowigzek biezacego utrzymania w czystosci drdg transportowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontrola jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robdt rozbidrkowych oraz
Wywozu gruzu z miejsca budowy, jak rowniez sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni, ogrodzen i
przepustéw powinno spetnia¢ wymagania okreslone w STWiIORB D.02.00.00 ,Roboty ziemne”.
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7.

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w STWIORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

8.

Jednostka obmiarowg robdt zwigzanych z rozbidrkg elementéw drdg i ulic jest dla:

rozbidrka nawierzchni bitumicznej o gr. Sredniej 15cm wraz z wywozem i utylizacjg - istniejacy zjazd
przewidziany do likwidacji — metr kwadratowy (m?).

rozbiorka podbudowy z kruszywa o gr. Sredniej 15cm wraz z wywozem i utylizacjq - istniejacy zjazd
przewidziany do likwidacji— metr kwadratowy (m?).

rozbidrka istniejgcego kraweznika wraz z tawg betonowg - istniejacy zjazd przewidziany do likwidacji-—— metr
biezacy (mb).

ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWiIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbioru wykonanych Rob6t rozbiorkowych dokonuje Inzynier na budowie na ogdlnych zasadach odbioru jak dla

Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

9.

PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

pkt. 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wykonania robdt obejmuije:

- wyznaczenie Robdt w terenie,

- zatadunek i odwdz na wysypisko lub skladowisko,

- koszty wysypiska, utylizacji, sktadowania, rekultywacii,

- koszty biezacego oczyszczania nawierzchni drdg dojazdowych do wysypiska lub sktadowiska,

- wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu po rozbidrkach, z zageszczeniem gruntu,

- oznakowanie miejsca Robdt i jego utrzymanie,

- wykonanie wszystkich niezbednych badan, pomiaréw, prob i sprawdzen,

- wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji Robdt objetych niniejsza STWIORB, zgodnie z
Dokumentacjg Projektowg i STWIORB.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r O odpadach (Dz. U. Nr 62, poz. 628) wraz z pdzniejszymi zmianami

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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