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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

SPIS TRESCI:

OST.01.00 OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (OST) - WSTEP

OST.02.00 WYMAGANIA ODNOSNIE WEASCIWOSCI MATERIALOW I WYRO
BUDOWLANYCH

OST.03.00 WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE MATERIALOW I WYROBOW
OST.04.00 WYMAGANIZA DOTYCZACE SPRZETU

OST.05.00 WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

OST.06.00 WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYKONANIA
OST.07.00 KONTROLA JAKOSCI ROBOT (BADANIA I ODBIORY)

OST.08.00 WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU

OST.09.00 ODBIOROR ROBOT

OST.10.00 ROZLICZENIEROBOT, PODSTAWY PLATNOSCI

OST.11.00 PRZEPISY ZWIAZANE
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SST.03.00 INSTALACJA CHLODNICZA

SST.04.00 INSTALACJE GASNICZE

SST.05.00 INSTALACJE ELEKTRYCZNE

SST.06.00 INSTALACJE BEZPIECZENSTWA (SSWiN, CCTYV, KD)

SST.07.00 POSADZKI

OST.01.00 OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (OST) - WSTEP

Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania techniczne dotyczace wykonania
i odbioru roboét ujetych w SST.

Zakres stosowania OST
Specyfikacja niniejsza jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zleceniu i realizacji zadania okreslonego
w przedmiocie i zakresie robot.

OST.01.01 Cze$¢ ogdlna

Dane ogoélne ewidencyjne

- Inwestor: KIELECKI PARK TECHNOLOGICZNY, Kielce ul Piotrkowska 6

- Branza: budowlana, chtodnicza, systemow przeciwpozarowych, instalacji niskonapigciowych, elektryczna
Data opracowania: czerwiec 2011r.

Przedmiot i zakres robot

Przedmiotem zadania inwestycyjnego jest ,,Wykonanie serwerowni ulokowanej w Inkubatorze Technologicznym w Kielcach”

obejmuje:

- demontaz okien;

- montaz nowych urzadzen chtodniczych

- dostawa elementow systemu gasniczego;

- system sygnalizacji pozarowej i automatycznego sterowania gaszeniem;

- stale urzadzenie gasnicze na gaz FM-200;

- system monitorowania wyciekow wody;

- zasilanie systemow zabezpieczen elektronicznych.

- montaz zewngtrznych jednostek chtodniczych

- wykonanie orurowania instalacji
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wykonanie wewngtrznego kanatu technologicznego
przeniesienie istniejacych pionow

OST.01.02 Nazwa i kody CPV
Roboty budowlane

¢ (CPV45262500-6 Roboty murarskie i murowe
¢ CPV45223110-0 Instalowanie konstrukcji metalowych
¢ CPV 45450000-6 Roboty budowlane wykonczeniowe, pozostate.

Roboty elektryczne

¢ (CPV45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne.

¢ CPV45315700-5 Instalowanie stacji rozdzielczych.

¢ (CPV45314300-4 Instalowanie infrastruktury okablowania
¢ CPV45317000-2 Inne instalacje elektryczne.

System instalacji gasniczych

* CPV24951220-3 Srodki gasnicze.

Instalacje wentylacji i klimatyzacji

* (CPV42513200-7 Urzadzenia chtodnicze.

System sygnalizacji pozarowej, sterowania, automatyki oraz wykrywania gazéw toksycznych:

®* CPV45343000-3 Roboty instalacyjne przeciwpozarowe.

®* CPV45312100-8 Instalowanie pozarowych systemow alarmowych.
®* CPV31625000-3 Alarmy przeciwpozarowe.

* CPV31625200-5 Systemy przeciwpozarowe.

®* CPV38431100-6 Aparatura do wykrywania gazow.

OST.01.03 Okreslenia podstawowe w OST

Aprobata techniczna - pozytywna ocena techniczna materiatu lub wyrobu dopuszczajaca do stosowania w budownictwie,
wymagana dla wyrobow, dla ktorych nie ustalono PN. Tryb udzielania aprobat technicznych oraz upowaznione jednostki wydajace
okreslone zostaty w drodze rozporzadzenia wtasciwych ministrow.
Atest - $wiadectwo oceny materiatu lub wyrobu pod wzgledem jego jakosci i bezpieczenstwa uzytkowania wyrobu, przez
upowaznione instytucje panstwowe i specjalistyczne placowki.
Budowa - wykonywanie, odbudowa, rozbudowa, przebudowa, modernizacja obiektu budowlanego w okreslonym miejscu.
Certyfikat - znak bezpieczenstwa wyrobu lub materialu, wydany przez urzad panstwowy lub upowazniona jednostkg
notyfikowana naukowo-badawcza, certyfikujaca, wskazujacy, ze zapewniona jest zgodno$¢ wyrobu z kryteriami technicznymi,
okreslonymi przez Polskie Normy, aprobaty techniczne oraz, ze sposob i proces jego wytwarzania sa zgodne ze zharmonizowang
specyfikacja techniczna.
Dokumentacja budowy - komplet dokumentéw formalno-prawnych i technicznych, niezbednych do prowadzenia budowy
obejmujace;j:

®  pozwolenie na budowg

®  dziennik budowy

¢ protokoty odbiorow

®  ksiazki obmiaréw

®  operaty geodezyjne

¢ projekty wykonawcze.
Dziennik budowy - dokument urzgdowy dokumentujacy przebieg robot budowlanych oraz okolicznosci, ktore zachodza w toku
wykonywania prac.
Inspektor nadzoru budowlanego - samodzielna funkcja techniczna w budownictwie zwigzana z wykonywanie technicznego
nadzoru nad robotami budowlanymi, pelniona przez osobg posiadajaca odpowiednie uprawnienia budowlane i cztonkostwo
w Izbie Samorzadu Zawodowego.
Kierownik budowy - samodzielna funkcja techniczna w budownictwie, zwiazana z kierowaniem procesem robot budowlanych
i organizacja budowy, ktora sprawuje osoba posiadajaca odpowiednie uprawnienia budowlane i cztonkostwo w Izbie Samorzadu
Zawodowego
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Kontrola techniczna - ocena procesu technologicznego lub wyrobu pod katem jego zgodno$ci z polskimi Normami,
przydatnoscia i przeznaczeniem.
Kosztorys - dokument okreslajacy ilo§¢ i warto$¢ robot budowlanych, sporzadzony w oparciu o dokumentacj¢ projektowa,
przedmiar robot, ceny jednostkowe robocizny, materiatu, narzutu, kosztow posrednich i zysku

*  ofertowy

* Slepy

®* powykonawczy (sporzadzony przez wykonawce robot w oparciu o zestawienia iloSciowe i wartosciowe zadania,

uwzgledniajac zmiany wprowadzone w trakcie realizacji)

Nadzér autorski - kontrola dokonywana przez autoréw projektu budowlanego w trakcie realizacji robot polegajaca na kontroli
zgodnosci realizacji prac na budowie z projektem, a takze akceptacji w zakresie ewentualnych rozwiazan zamiennych podczas
prac.
Nadzér inwestorski - kontrola Inwestora sprawowana w zakresie jako$ci oraz kosztow realizowanej inwestycji przez Inspektora
Nadzoru Inwestorskiego jako osoby posiadajacej odpowiednie wyksztatcenie techniczne, praktyke zawodowa oraz uprawnienia
budowlane, wykonujaca samodzielne funkcje techniczne w budownictwie, ktorej inwestor powierza nadzor nad budowa.
Reprezentuje on interesy inwestora na budowie, wykonuje biezaca kontrolg jakosci i ilosci wykonywanych roboét, bierze udziat
w sprawdzeniach i odbiorach robét zanikajacych, w odbiorze instalacji i urzadzen technicznych i ich budowie, jak réwniez przy
odbiorze koncowymi gotowego zadania.
Obmiar robét- pomiar wykonywanych robot budowlanych dla obliczenia ilo$ci robdt na podstawie dokumentacji projektowej,
badz z natury, w celu ich kosztorysowania, albo obliczeniu warto$ci robot nie objgtych przedmiarem.
Przedmiar robét- zestawienie przewidzianych do wykonania robdt w kolejnosci technologicznej ich wykonania ze szczegétowym
opisem lub wskazaniem szczegdélowych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych, z wyliczeniem
i zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych.
Roboty zabezpieczajace - roboty budowlane wykonywane dla zabezpieczenia juz zrealizowanych robot lub bedacych w trakcie
realizacji, wynikajace z projektu organizacji planu budowy, jak réwniez roboty niezbgdne dla zapobiegnigcia awarii, wptywu
warunkow atmosferycznych lub wypadkowi.
Roboty zanikajace - roboty budowlane, ktorych efekty sa zakrywane w trakcie realizacji kolejnych etapow prac.
Wady techniczne - efekt niezachowania przez wykonawcg rezimu technologicznego prowadzacego do ograniczenia lub
uniemozliwienia korzystania z wyrobu zgodnie z jego przeznaczeniem.
Wspélny Stownik Zamoéwien - Wspolny Stownik Zamowien - jest systemem klasyfikacji produktow, ustug i robot budowlanych
stworzonym na potrzeby zamowien publicznych. Sklada si¢ ze stownika gtdéwnego oraz stownika uzupetniajacego. Obowiazuje we
wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z postanowieniami Rozporzadzenia 251/2003, stosowanie kodoéw CPV do
okre$lania przedmiotu zamowienia przez Zamawiajacych z dwczesnych panstw cztonkowskich UE stato si¢ obowigzkowe z dniem
20 grudnia 2003r. Polskie Prawo Zamoéwien Publicznych przewidziato obowiazek stosowania klasyfikacji CPV poczawszy od dnia
akcesji Polskie do UE tzn. dn. 1 maja 2004r.
Znak bezpieczenstwa - prawnie okreslone oznakowanie nadawane towarom i wyrobom, ktore uzyskaty certyfikat.

Przyjete skroty:

ST - specyfikacja techniczna

OST- ogolna specyfikacja techniczna

SST - szczegdtowa specyfikacja techniczna

PB - projekt budowlany, PW - projekt wykonawczy
NI - nadzor inwestorski, NA - nadzor autorski

PN - Polska Norma

BN - Branzowa norma

OST.01.04 Przekazanie terenu budowy i organizacja robét

*  Zamawiajacy protokolarnie przekaze Wykonawcy teren budowy w czasie i na warunkach okre$lonych w umowie, a takze:
dokumentacj¢ techniczng z kompletnymi wymaganiami, uzgodnieniami formalno-prawnymi, administracyjnymi
i technicznymi; kopig decyzji o pozwoleniu na budowe; zapewni nadzdr inwestorski nad realizacja robot.

*  Wykonawca od chwili protokolarnego przejecia planu budowy jest odpowiedzialny za ochrong terenu
budowy oraz  wszystkich materialow i elementdéw uzytych do realizacji jak roéwniez mienia
przekazanego przez Zamawiajacego (Inwestora) do czasu ostatecznego odbioru robot. Przez  okres
trwania budowy materialy 1 mienie Zamawiajacego beda utrzymane w  sposob  zadowalajacy dla
Zamawiajacego, ktory w kazdym czasie moze wstrzymac realizacjg robot, jezeli stwierdzi, ze Wykonawca zaniedbuje w/w
obowiazki.

*  Wykonawca zobowiazany jest do nastepujacych czynnosci organizacyjnych:
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Sporzadzenia planu organizacji i zagospodarowania palcu budowy z uzyskaniem akceptacji przez Nadzor Inwestorski;

Sporzadzenia i uzgodnienia projektu wylaczenia i oznakowania strefy przeznaczonej pod plac budowy;

Sporzadzenia planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (BiOZ) zgodnie z obowiazujacymi przepisami oraz
przedstawienia go Nadzorowi Inwestorskiemu do zaakceptowania;

Uzgodnienia z Inwestorem sposobu dostgpu do poszczegélnych czg$ci terenu i obiektu oraz sporzadzenia
harmonogramu realizacji rob6t wewnatrz i na zewnatrz obiektu; Uzgodnienia punktow poboru mediow do celow
budowy z dostawca oraz wykonania ich opomiarowania;

Uzgodnienia z Inwestorem lokalizacji zaplecza budowy;

Utrzymanie wszystkich znakoéw geodezyjnych i reperow istniejacych na terenie objgtym robotami, a w razie ich
zniszczenia, badz uszkodzenia naprawy lub odbudowy na wtasny koszt; Umieszczenia w miejscach i ilo$ci okreslonej
przez zarzadzajacego realizacja umowy tablic informacyjnych zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury
z dnia 26 czerwca 2002r. Dz, U. Nr 108 poz. 956 z p6zniejszymi zmianami w sprawie dziennika budowy, rozbiorki i
montazu, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia danych dotyczacych bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia.

OST.01.05 Ochrona $rodowiska

Podczas realizacji zadania Wykonawca bedzie przestrzegal norm i przepisoéw dotyczacych ochrony srodowiska naturalnego

na terenia budowy oraz w jej sasiedztwie.
Wykonawca zapewni ochrong dla osob oraz wlasnosci publicznej i prywatnej zapewniajac unikanie uciazliwosci, skazenia
srodowiska, hatasu lub uszkodzen bedacych wynikiem prowadzenia robot i sposobu dziatania.

Za przekroczenie norm okreslonych w przepisach o ochronie srodowiska Wykonawca bgdzie ponosil petng ) dpowiedzialno$¢ oraz
pokrywac bedzie ewentualne optaty i kary z tego tytutu.
OST.01.06 Zagospodarowanie placu budowy i jego ogrodzenie.

Wykonawca przedlozy projekt organizacji robot oraz projekt organizacji i zagospodarowanie placu budowy do akceptacji
przez Nadzor Inwestorski sktadajacej sig z 2 czgséci: opisowe;j i graficzne;;

Wykonawca zapewni dostosowanie mediow przez ich dysponentow (woda, energia elektryczna) niezbgdnych do wykonania
robot;

Wykonawca zobowiazany zostaje do zabezpieczenia terenu budowy oraz obiektow budowlanych, urzadzen technicznych
i elementow z zakresu ochrony srodowiska;

Wykonawca zapewni rozmieszczenie tablic informacyjnych budowy, jak rowniez tablic ostrzegawczych o zagrozeniach
mogacych wystapi¢ podczas prowadzenia robot;

Wykonawca umiesci na terenie budowy tablicg informacyjng oraz ogloszenie dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony
zdrowia zgodnie z wymaganiami Prawa Budowlanego oraz rozporzadzen wykonawczych.

- Czgs¢ opisowa powinna zawierac:

Wielkos¢ i rodzaj w zakresie powierzchni magazynowej zadaszonej, sktadowiska otwartego,
Sposob dostarczania materialow, betonu, zapraw, elementow konstrukcyjnych,
Wielko$¢ potrzeb w zakresie zapotrzebowania budowy w wodg i energig elektryczna;
Rodzaj i ilo$¢ sprzgtu gasniczego;
Warunki gromadzenia i wywozu odpadow z miejsca budowy;
Zabezpieczenie Srodowiska naturalnego,
W czgsci graficzne;j:
- Granice placu budowy, linie ogrodzenia i zabezpieczenia placu, ewentualne zajgcia drog komunikacyjnych (pasa
drogowego itp.);
- Usytuowanie obiektow tymczasowych zaplecza budowy (technicznego, magazynowego w tym sktadowiska);
Projekt organizacji budowy obejmowac powinien:
Szczegdtowe zestawienie ilosci robot i ich charakterystyke;
Metody i systemy wykonania rob6t i Srodkéw jak: maszyny, urzadzenia, stan zatrudnienia;
Harmonogramy roboét, pracy maszyn;
Plan zatrudnienia;
Instalacje montazu;
Instrukcje bhp;

OST.01.07 Zabezpieczenie intereséw osob trzecich

- Wykonawca jest zobowiazany do zapewnienia ochrony wiasnosci publicznej i prywatnej przed mogacymi wystapic

uszkodzeniami 1 zniszczeniem. Jezeli w zwiazku z niewlasciwym prowadzeniem prac przez Wykonawceg badz brakiem
niezbednych dziatan z jego strony dojdzie do zniszczenia lub uszkodzenia cudzej wiasno$ci Wykonawca na swoj koszt
dokona naprawy lub odtworzenia stanu pierwotnego przy czym stan wlasnosci po odtworzeniu nie powinien by¢ gorsz niz
przed powstaniem szkody.
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- Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna ochrong mfrastruktury instalacyjnej podziemnej i urzadzen nadziemnych.
Zobowiazany jest takze zapewniC jej zabezpieczenie przed uszkodzeniami w zwiazku z prowadzonymi robotami przez
uzyskanie potwierdzenia informacji ojej lokalizacji oraz zastosowania oznaczen miejsc jej przebiegu i usytuowania.

- Jezeli nastapi przypadkowe uszkodzenie urzadzen lub instalacji Wykonawca w trybie natychmiastowym poinformuje
Zarzadzajacego, udzieli wszelkiej pomocy i bedzie wspotpracowal przy naprawie zaistniatej awarii.

- Wykonawca jest odpowiedzialny za wszelkie dziatania skutkujace uszkodzeniem infrastruktury podziemnej i nadziemnej
ujawnionej na planie zagospodarowania terenu.

OST.01.08 Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia oraz ochrona przeciw pozarowa na terenie budowy

- Wykonawca zapewni dostarczenie i utrzymanie niezbgdnego wyposazenia budowy dla zapewnienia bezpieczenstwa ludzi
przy prowadzonych pracach. Wykonawca zobowiazany jest do przestrzegania obowiazujacych przepiséw dotyczacych BHP
oraz wykonania z uzyskaniem akceptacji Nadzoru Inwestorskiego planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

- Wykonawca ma szczegélny obowiazek zadbania, aby podlegly mu personel nie wykonywal prac w warunkach
niebezpiecznych i szkodliwych dla zdrowia.

* Wykonawca bedzie wypelnial i stosowat wszystkie obowiazujace przepisy w zakresie dotyczacym bezpieczenstwa

pozarowego. Dotyczy to w szczegdlnosci:

utrzymania kompletnego wyposazenia w sprzgt przeciwpozarowy na placu budowy, w pomieszczeniach
magazynowych, w urzadzeniach i maszynach budowlanych w stanie gotowosci zgodnie z obowiazujacymi
przepisami;

przechowywania materialow tatwopalnych w bezpiecznej odlegtosci od sktadu materiatéw i innych obiektow oraz
miejscach niedostgpnych dla 0sob trzecich.

- Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem, ktory wywolany zostat przez zatrudnianych
przez Wykonawce pracownikow podczas realizacji robot, badz przez osoby trzecie w wyniku zlego zabezpieczenia dostgpu
na budowg jak i do materiatéw tatwopalnych i niebezpiecznych.

Uzycie podczas realizacji robot materiatow wplywajacych trwale na zmiany w $rodowisku naturalnym oraz emitujacych

promieniowanie w iloSciach przekraczajacych dopuszczalne normy nie uzyska akceptacji Nadzoru Inwestorskiego.

Materiaty pochodzace z odzysku badz z recyklingu moga zosta¢ dopuszczone i uzyte do wbudowania wylacznie po

uzyskaniu po§wiadczen wlasciwych wtadz i urzedoéw o ich nieszkodliwosci dla ludzi i $rodowiska oraz aprobacie Nadzoru

Inwestorskiego. Materialy ktorych wiasciwosci sa niebezpieczne wylacznie w trakcie robot np. materialy pylace lub

emitujace czasowo szkodliwe substancje moga by¢ dozwolone pod warunkiem spelnienia wymagan technicznych ich

wbudowania. Wykonawca bedzie stosowal si¢ w trakcie realizacji robdt do wszystkich obowiazujacych przepisow

w zakresie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W ramach prac przygotowawczych do realizacji zadania wykonawca

pracuje i przedstawi do akceptacji Nadzoru Inwestorskiego plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (BiOZ). Plan ten bedzie

zapewnial osobom zatrudnionym na budowie warunki, ktore nie zagrazaja ich zdrowiu i Zyciu, przy spetnieniu wymagan
odnosnie przepis6w sanitarnych.

0ST.02.00 WYMAGANIA ODNOSNIE WLASCIWOSCI MATERIALOW I WYROBOW
BUDOWLANYCH

Wszystkie materiaty i wyroby wykorzystywane do zrealizowania przedmiotowego zadania inwestycyjnego objgtego niniejsza
specyfikacja techniczna musza spelnia¢ wymagania przepisow dotyczacych ich wlasciwosci 1 by¢ dopuszczone przez wlasciwe
urzedy 1 instytucje do zastosowania w budownictwie. Dotyczy to wyrobow dla ktorych zostaty wydane nastgpujace dopuszczenia:

- Certyfikat dotyczacy znaku bezpieczenstwa wskazujacy na zapewnienie zgodnosci wyrobu z kryteriami technicznymi podanymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych dokumentéw dla wyrobéw wymienionych w Dz.U. nr92
poz. 881 oraz Dz.U. nr 198 poz. 2041 z 2004r.Certyfikat zgodnosci z P.N lub aprobata techniczna dla wyrobow stuzacych do
ochrony p.pozarowej wymienionych w Rozporzadzeniu Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z 22.04.1998 r ktore
moga by¢ wprowadzone do stosowania na podstawie certyfikatu zgodno$ci lub wyrobow dla ktoérych, wymaganie takie zawiera
dokument odniesienia w ktorym dokonano oceny zgodno$ci Dz.U. nr55 poz. 362 z 1998 r

- Certyfikat lub deklaracja zgodno$ci z PN badz aprobata techniczna dla materiatéw okreslanych w Rozporzadzeniu MSWiA
z dn.31.07 1998 nie okreslanych powyzej w sprawie systemoéw oceny zgodnos$ci wzoru deklaracji zgodnosci oraz sposobu
znakowania wyrobow dopuszczonych do obrotu i powszechnego stosowania wg Dz.U. nrl 13 poz. 728 z 1998r.

Wszystkie wbudowane materialy i urzadzenia w trakcie realizacji zadania musza by¢ zgodne z wymaganiami okre§lonymi
w przepisach szczegdtowych.

OST.03.00 WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE MATERIALOW I WYROBOW

- Nadzor Inwestorskich udzielajacy akceptacji dla danego wyrobu, materialu badz urzadzenia pochodzacego od danego wytworcy
nie bedzie akceptowal wszystkich kolejnych dostaw z tego zrodta bez dostarczenia atestow badz prob i badan przez Wykonawce
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dla kazdorazowo dostarczanej partii, wyrobu, materialu. Wykonawca jest zobowiazany udokumentowaé kazda dostawe celem
stwierdzenia, ze wyroby te spetniaja nadal wymagania techniczne okre§lone w ST.

Wykonawca stosujac materialty pozyskiwane lokalnie ma obowiazek dostarczenia Nadzorowi Inwestorskiemu wszystkich
wymaganych dokumentoéw pozwalajacych na oceng przydatnosci materialu, wyrobu i prawidtowosci eksploatacji. Wykonawca
ponosi¢ bedzie wszystkie koszty pozyskiwania, dostarczania na budowg i udokumentowania materiatdéw lokalnych. Za ich
jakos¢ odpowiada kazdorazowo Wykonawca.

Przechowywanie i skladowanie materialow w okresie do czasu gdy beda uzyte do wbudowania nalezy do obowiazkéw
Wykonawcy, ktory zabezpieczy je przed zniszczeniem i utrata wlasciwosci i jakosci jak rowniez zapewni dostgp dla
przeprowadzenia kontroli przez NL

Materiaty dostarczone przez Wykonawcg, ktore nie bgeda odpowiadaty wymaganiom i nie akceptowane przez NI nalezy
niezwtocznie wywiez¢ z terenu budowy.

Jezeli ST badz projekt przewiduje wariantowa opcje zastosowania materialowego w trakcie realizacji robot Wykonawca
kazdorazowo zglasza¢ bedzie do NI zamiar zastosowania wariantowego materiatu w terminie z wyprzedzeniem przynajmniej 2
tygodniowym. Jezeli zastosowanie zamiennego wariantowego rozwiazania wymaga¢ bedzie dodatkowych czynnosci NI badz
przeprowadzenia badan termin ten powinien by¢ wydtuzony stosownie do okolicznos$ci.

Sktadowanie materiatdbw i urzadzen przed ich wbudowaniem bedzie zlokalizowane w obrgbie placu budowy w miejscu
uzgodnionym z NI W przypadku sktadowania i magazynowania tymczasowego materiatow i urzadzen poza terenem budowy
W miejscu zapewnionym przez Wykonawcg, zapewni on ich zabezpieczenie przed uszkodzeniami i uzgodni miejsce
sktadowania z NI umozliwiajac takze jego kontrolg.

OST.04.00 WYMAGANIZA DOTYCZACE SPRZETU

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania wylacznie takiego sprzetu ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jakosé
wykonywanych robot jak i stan srodowiska naturalnego.

Sprzgt uzywany przez Wykonawcg powinien odpowiadaé ztozonej ofercie tak pod wzgledem ilosci jak i jego jakosci a jego
wydajno$¢ powinna zagwarantowa¢ wykonywanie robot zgodnie z warunkami ST, terminami umownymi i harmonogramem
prac.

Sprzgt stanowiacy wlasnos¢ Wykonawcy badz przez niego wynajmowany musi by¢ utrzymany w stanie technicznym
gwarantujacym gotowo$¢ do realizacji zadania, bezpieczenstwo pracy, oraz normy ochrony $rodowiska przy spehieniu
przepisow odnosnie jego uzytkowania.

Przed rozpoczgciem robot prowadzonych za pomoca sprzgtu i maszyn Wykonawca przedstawi kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu i maszyn do uzytkowania, jezeli tego wymagaja stosowne przepisy.

Sprzgt i maszyny nie spetniajace warunkow umowy i nie gwarantujace zachowania przepisow w tym zakresie zostanie
zdyskwalifikowany i nie dopuszczony do robot przez NL

OST.05.00 WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Wykonawca zapewni liczbg $rodkow transportu gwarantujaca prowadzenie robot zgodnie z dokumentacja projektowa i ST oraz
zaleceniami NI

Wykonawca jest zobowiazany do wykorzystania takich §rodkow transportu, ktore nie spowoduja niekorzystnego oddziatywania
na jakosc¢ robot 1 wlasciwosci transportowanych wyrobow i materiatow .

Wykonawca na wlasny koszt bedzie usuwatl wszelkie szkody i zanieczyszczenia spowodowane poruszaniem si¢ jego pojazdow
po drogach publicznych i dojazdach na teren budowy .

Pojazdy musza spetnia¢ wszystkie wymagania przepisow o ruchu drogowym, a w szczegdlnosci o dopuszczalnym obciazeniu na
osie.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom umowy beda nie dopuszczone przez NI

OST.06.00 WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYKONANIA

0ST.06.01 Wymagania ogélne wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z zawarta umowa, dokumentacja projektowa, specyfikacja
techniczng oraz projektem organizacyjnym budowy, zaleceniami NI, przy zapewnieniu wymaganej programem jakosci.
Wykonawca wykona zlecone roboty z wyrobow i materiatow budowlanych odpowiadajacych wymaganiom Polskich Norm,
ISO, BN, jak i $wiadectwami jako$ci i §wiadectwami ITB.

Wykonawca ponosi petna odpowiedzialnos¢ za doktadne wyznaczenie, usytuowanie i stosowanie wszystkich elementow prac
wg wymiaréw i rzgdnych okreslonych w projekcie, badz nakazanym przez NI. W przypadkach wymagajacych dodatkowych
wyznaczen i odniesien Wykonawca postgpowac bedzie zgodnie z obowiazujacymi przepisami w porozumieniu z projektantem.
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- Bledy spowodowane przez Wykonawcg w zakresie wyznaczenia, wytyczenia i przyjgtego wymiarowania korygowane bgda wg
wymagan NI na koszt Wykonawcy.

- W przypadku stwierdzonych zaniedban w obowiazkach wykonywania okreslonego zakresu prac, Inwestor zastrzega sobie
prawo powierzenia ich dalszej realizacji innemu Wykonawcy, obciazajac kosztem ich realizacji dotychczasowego Wykonawce,
zgodnie z zawarta umowa.

0ST.06.02 Kadra techniczna Wykonawcy - wymagania i kwalifikacje

Kierownicy robot branzowych musza wykaza¢ si¢ uprawnieniami do pelnienia samodzielnej funkcji technicznej, wymaganymi na
stanowisku kierownika budowy i robét w odpowiedniej specjalnosci, jak rowniez czlonkostwem we wiasciwej Izbie Samorzadu
Zawodowego.

Kadra techniczna Wykonawcy zobowiazana jest prowadzi¢ staty dozor nad prowadzonymi robotami budowlano-instalacyjnymi.

OST.06.03 Decyzje i zalecenia N.I. i projektanta (gléwnego projektanta)

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego oraz projektanci sa upowaznieni do kontroli budowy i wykonywania prac w kazdym czasie, jak
rowniez kontroli wszystkich dostarczonych badz produkowanych przez Wykonawce materiatow i wyrobow budowlanych. Decyzje
NI dotyczace akceptacji badz odrzucenia materiatow, wyrobow i elementdw robot oparte beda na wymaganiach umownych, PB, PW,
ST oraz PN i aprobatach technicznych.

0OST.07.00 KONTROLA JAKOSCI ROBOT (BADANIA I ODBIORY)

OST.07.0I Zasady kontroli jako$ci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg robot i jako$ci materialow, zapewni on odpowiedni system kontroli pracownikow,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie, pobieranie probek.
Do zakresu obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedtozenie do akceptacji NI programu zapewnienia jako$ci robot
zawierajacego sposob wykonania robot, mozliwosci kadrowe, organizacyjne i techniczne Wykonawcy, ktore gwarantowac beda
realizacjg zgodna z dokumentacja projektowa, ST oraz zaleceniami NI.
Program zapewnienia jako$ci robot obejmowac bedzie:
- organizacjg, terminy i sposob wykonania robot;
- organizacjg ruchu dla celéw budowy, oznakowanie miejsc robot;
- zapewnienie bezpieczenstwa pracy;
- wykaz pracownikow, ich kwalifikacje i przygotowanie do roboét okreslonych umowaj
- sposoby zapewnienia bezpieczenstwa pracy na budowie;
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakosci i terminy okreslone harmonogramem;
- procedury kontrolne;
- procedury wykonywania pomiaréw i badan;
- wyposazenie w sprzet i urzadzenia stuzace do pomiaréw i kontroli;
- zasady postgpowania w zakresie robot i materiatdw nie odpowiadajacych wymaganiom ogélnym i wymaganiom NI.
- wykaz $rodkow transportu, maszyn i urzadzen uzywanych na budowie, ich rodzaj, ilo$¢ oraz parametry techniczne;
- sposob i procedura pomiaréw i badan;
- sposoby zabezpieczenia materialow i wyrobéw w transporcie i skladowanie chroniace przed utrata ich wlasciwosci.

OST.07.02 Kontrola jakos$ci robot

Celem kontroli jakosci robot bedzie takze ich przygotowanie oraz wykonanie, ktore pozwoli na osiagnigcie zatozonej jakosci.

- Wykonawca jest w pelni odpowiedzialny za dopelienie obowiazku kontroli roboét i jakosci materiatow, jak rowniez sposobu ich
wykonania.

- Wykonawca zobowiazany jest prowadzi¢ badania materialdw i robot oraz pomiary z czgstotliwo$cia pozwalajaca na stwierdzenie,
ze prace wykonane zostaty zgodnie z wymaganiami projektu i ST.

- Wymagania, co do zakresu i czgstotliwosci badan okreslone zostaje w ST, normach branzowych i zaleceniach. Przy braku takiego
okreslenia NI ustali i poda Wykonawcy zakres i sposob w/w/ wymagan.

- Wykonawca zobowigzany jest uzyskac i dostarczy¢ NI dokumenty na wszystkie urzadzenia o wazno$ci legalizacji i $wiadectw
dozorowych.

- Dla przeprowadzenia w/w badan materialow i wyrobow, probki do badan pobrane zostana losowo. NI bedzie mial zapewniona
mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek.

- NI begdzie miatl zapewniony dostgp do pomieszczen magazynowania materiatow dla budowy, w celu kontroli tych, materialow
przed ich wbudowaniem.
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- Organizowanie badan materiatéw oraz koszty z tym zwiazane naleza do Wykonawcy. Dodatkowe badania materialow, co do
jakosci ktorych NI zglasza watpliwosci przeprowadza Wykonawca na zlecenia Inspektora Nadzoru. Koszty tych badan
Wykonawca poniesie wylacznie w przypadku stwierdzenia usterek i zlej jako$ci materiatdéw, w przeciwnym razie koszty pokrywa
Zamawiajacy.

- Przed podjgciem badan Wykonawca zawiadomi Inspektora Nadzoru informujac o miejscu, rodzaju i terminie ich przeprowadzenia,
a po przeprowadzeniu badan przedtozy NI ich wyniki do akceptacji.

OST.07.03 Dokumenty budowy Dziennik budowy

Dziennik budowy jest obowiazujacym dokumentem prawnym budowy, prowadzonym przez kierownictwo budowy na biezaco,
zarowno dla potrzeb Zamawiajacego, jak i Wykonawcy w okresie od momentu przekazania Wykonawcy placu budowy, az do
zakonczenia robot.

Wykonawca jest zobowiazany do prowadzenia Dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami Prawa Budowlanego.
Zapisy w dzienniku budowy wykonywane bgda na biezaco odzwierciedlajac postgp robot, stan techniczny, bezpieczenstwo ludzi
i budowli oraz zagadnienia zwiazane z zarzadzaniem prowadzona budowa. Kazdy wpis do Dziennika budowy musi zawiera¢ dateg
wpisu, nazwisko i funkcjg oraz podpis osoby dokumentujacej. Zapisy powinny by¢ czytelne i prowadzone chronologicznie, bez
pustych miejsc i przerw, aby uniemozliwi¢ wprowadzanie pdzniejszych uzupetnien i dopiséw. Zataczone do Dziennika budowy
protokoty i inne dokumenty powinny by¢ numerowane, oznaczone i datowane przez Wykonawcg oraz NI.

W Dzienniku Budowy powinny by¢ zapisywane wyszczegolnione informacje:

- data przejgcia przez Wykonawce palcu budowy;

- data dostarczenia dokumentacji projektowej przez Inwestora;

- zatwierdzenie przez NI dokumentow, ktorych opracowanie i przygotowanie spoczywa na Wykonawcy, w tym programu
zapewnienia jako$ci wykonania robo6t oraz harmonogramu robot;

- terminy rozpoczegcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow prac;

przebieg robot, ich postep, problemy i przeszkody w trakcie ich prowadzenia, daty, przyczyny, okresy trwania przerw w pracach

1 opdznienia;

- uwagi i wydane polecenia NI;

- daty wstrzymania rob6t z podaniem przyczyn;

- daty odbioréw i zgloszenia robot zanikajacych czgsciowych oraz odbiorow koncowych;

- wyjasnienia i sugestie Wykonawcy robot (kierownika budowy);

- dane dotyczace bezpieczenstwa i ochrony zdrowia na budowie;

- podanie danych dotyczacych materiatow, ich jakosci, pobranych probek do badan, wyniki z podaniem kto przeprowadzat badania
oraz jakie sa ich wyniki;

Wpisy do Dziennika budowy zawierajace uwagi i zapisy wyjasniajace Wykonawcy, bgda przestawiane NI do zajecia stanowiska.

Whpis Projektanta do Dziennika budowy obliguje do zajecia stanowiska NI. Decyzje NI wpisane do Dziennika budowy zostaja

podpisane przez Wykonawce, co potwierdza¢ bedzie ich przyjgcie z zajgciem stanowiska.

Ksiazka obmiaru robét

Ksiazka obmiaru roboét stanowi dokument, w ktorym rejestruje si¢ rozliczenia faktycznego postgpu kazdego elementu robot.
Szczegdtowe obmiary wykonywanych robot przeprowadza Wykonawca w sposob ciagly, w jednostkach przyjetych w kosztorysie
ofertowym i wpisuje do ksiazki obmiaru.

Dokumenty laboratoryjne

Dokumenty laboratoryjne, na ktore sktadaja si¢ dzienniki laboratoryjne, atesty materialdw, orzeczenia, recepty robocze, wyniki
badan, beda gromadzone i przechowywane w formie ustalonej z NI. Dokumenty laboratoryjne sa zalacznikami do procedury odbioru
robot i powinny by¢ udostgpnione na kazde zyczenia N1

Pozostale dokumenty budowy stanowia:

- prawomocna decyzja o pozwoleniu na budowe wraz z P.B. stanowiacym zatacznik do decyzji;
protokoty przekazania terenu budowy;

- umowy cywilno-prawne;

protokoty odbiorow czg$ciowych i koncowych;

protokoty z narad dot. budowy;

- korespondencja budowy.

Przechowywanie dokumentéw budowy.
Dokumenty budowy beda stale przechowywane na terenie budowy w miejscu i w sposob zapewniajacy ich zabezpieczenie przez
zniszczeniem lub kradzieza. Dokumenty budowy bgda na kazde Zzyczenie NI udostgpniane NI lub Zamawiajacemu. Dokumenty
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budowy zagubione zostana natychmiast odtworzone w sposob okreslony odno$nymi przepisami.

OST.08.00 WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU

OST.08.01 Zasady ogoélne

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczne zaawansowanie prac w sposob okreslony w niniejszych OST w odniesieniu do przedmiaru
robot w przyjetych jednostkach. Obmiar rob6t stanowi¢ moze podstawe do czgsciowych rozliczen o ile beda takie przewidziane
w zawartej umowie. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed terminem jego wykonania. Wyniki obmiaru bgda wpisane do ksiazki obmiaru i beda podlegaé
akceptacji NI. Jezeli stwierdzone zostanga przeoczenia lub bledy w przedmiarze robot lub ST nie bedzie to zwalnia¢ Wykonawcy
z obowiazku wykonania wszystkich robot zgodnie z umowa, zasadami sztuki budowlanej i przepisami, a bigdne lub opuszczone dane
zostang poprawione wg pisemnego polecenia NI.

OST.08.02 Zasady okreslenia ilosci robot

- dtugosci i odlegtosci pomigdzy okreslonymi punktami skrajnymi bedq mierzone poziomo, wzdhiz linii osiowe;j.
- objetosci beda mierzone w [m?], a powierzchnie w [m?];

- iloSci mierzone wagowo beda wyrazone w tonach lub kilogramach, zgodnie z wymaganiami ST.

OST.08.03 Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

- Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy stosowane w czasie obmiaru robot beda podlegalty zaakceptowaniu przez NI

- Jezeli urzadzenia lub sprzgt wymagaja badan atestujacych lub kalibracji to Wykonawca przestawi wazne s$wiadectwa
kwalifikacyjne tych urzadzen i sprzgtu

- Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy musza by¢ utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie w catym okresie trwania
robot.

OST.08.04 Czas przeprowadzania obmiaréw

Obmiary robdt gotowych i zaawansowanych bgda przeprowadzone w terminach uzgodnionych z Inwestorem zgodnie z warunkami

umowy, w celu dokonania okreslonych umowa platnoéci czgSciowych na rzecz Wykonawcy, a takze w przypadkach dtuzszych

przerw w robotach lub zmiany Wykonawcy robdt. Roboty pomiarowe do odbioru oraz obliczenia wykonywane beda w sposob

jednoznaczny i zrozumiaty. Skomplikowane obmiary dotyczace objgtosci, badz powierzchni uzupelione bgda odpowiednimi

szkicami i schematami w ksigzce obmiarow.

0ST.09.00 ODBIOROR ROBOT

0ST.09.01 Rodzaje odbiorow

Przedmiotowe roboty beda podlegaty nastgpujacym rodzajom odbiorow.:

- odbiory czgsciowe dla robot, ktore ulegaja zakryciu oraz robot zanikajacych w dalszych fazach realizacji;
- odbiory czegsciowe dla czesci robot stanowiacych zamknigta catos¢, ktora moze by¢ przedmiotem odbioru;
- odbior koncowy po zakonczeniu cato$ci realizacji bedacej przedmiotem umowy;

odbidr ostateczny - pogwarancyjny powiazany z terminem udzielonych gwarancji.

0OST.09.02 Odbiér robét ulegajacych zakryciu i robé6t zanikajacych

- stanowi finalng oceng ilosci i jakosci robot, ktore w procesie dalszej realizacji nie beda widoczne;

- odbior czesciowy bedzie si¢ odbywal w czasie, ktory umozliwi dokonanie poprawek i korekt oraz nie zahamuje przyjgtego
harmonogramu postgpu robot;

- odbiory czgsciowe beda dokonywane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego;

- zgloszenie gotowosci czgSci robot przez Wykonawcg do odbioru dokonane bedzie wpisem do Dziennika budowy oraz
powiadomieniu NI. Odbior cze$ciowy bedzie przeprowadzony niezwlocznie tzn. nie pézniej niz w ciagu 3 dni roboczych od daty
wpisu zgloszenia do Dziennika budowy;

- ilo$¢ 1 jakos$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia¢ bgdzie Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentacji projektowej, badan,
przeprowadzonych pomiardéw i w konfrontacji ze specyfikacja techniczna.

0OST.09.02 Odbiér koncowy

- Odbior koncowy polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonanych robdt z odniesieniem do zakresu (ilosci i wartosci)
zawartego kontraktu.

- Wykonawca powiadamia Zamawiajacego w formie pisemnej o gotowosci do odbioru koncowego najpdézniej w ostatnim dniu
zakonczenia robot okreslonych w umowie. Fakt ten zostanie stwierdzony przez Wykonawcg wpisem do Dziennika budowy
i powiadomieniem rownoczesnie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
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- Odbiodr koncowy nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych.

- Odbidr koncowy dokonany zostanie przez komisj¢ odbioru, ktorej sktad wyznaczy Zamawiajacy. Komisja odbioru dokona oceny
wizualnej i jakoSciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw badan i pomiaréw, a takze zgodnosci wykonania robot ze ST
oraz dokumentacja projektowa.

- Podczas odbioru koncowego komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych podczas odbiordw robot zanikajacych,
ulegajacych zakryciu oraz robot uzupetniajacych i poprawkowych.

0OST.09.03 Odbior ostateczny - pogwarancyjny

Odbidr ostateczny polega na ocenie wykonanych robot polegajacych na usunigeiu stwierdzonych uchybien i wad przy odbiorze

koncowym, jak i w okresie obowiazujacej umowy gwarancyjnej. Zamawiajacy wyznaczy ostateczny pogwarancyjny odbior robot po

uplywie terminu gwarancji ustalonego w umowie oraz termin na protokolarne stwierdzenie usterek i wad po uptywie okresu rgkojmi.

Odbidr ostateczny dokonany begdzie w oparciu o zasady obowiazujace przy odbiorze koncowym. OST.09.04 Dokumenty odbioru

koncowego

Zasadniczym dokumentem umozliwiajacym przystapienie do odbioru koncowego bedzie protokét odbioru robdt sporzadzony wg

ustalonego wzoru przygotowanego przez Zamawiajacego. Wykonawca robot zobowiazany jest do przygotowania nastgpujacych

dokumentow:

- dziennika budowy;

- ksiazki obmiaréw (oryginaty);

- kosztorys koncowy i dokumenty ustalajace kalkulacje koncowa;

- dokumentacjg projektowa podstawowa i powykonawcza, z naniesionymi zmianami dokonanymi podczas realizacji;

- szczegdtowe specyfikacje techniczne podstawowe wg umowy i uzupelniajace zamienne z okresu realizacji;

- certyfikaty znaku bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci z PN lub aprobaty techniczne

- protokoly robot zanikajacych;

- protokoly badan i prob oraz oznaczen laboratoryjnych zgodnie z ST;

- instrukcje obshugi i przepisy dotyczace urzadzen i instalacji zamontowanych w obiekcie w ramach realizacji;

- rozliczenia robot demontazowych i rozbiorek;

- oswiadczenia osob pelnigcych samodzielne funkcje techniczne na budowie, zgodnie z obowiazujacymi przepisami Prawa
Budowlanego;

- wymagane przez Zamawiajacego dokumenty.

Jezeli powolana komisja odbioru stwierdzi braki w przygotowanych dokumentach robét zgtoszonych do odbioru koncowego, po

ustaleniu dalszego postgpowania z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego.

OST.10.00 ROZLICZENIEROBOT, PODSTAWY PLATNOSCI

Przy robotach wycenionych ryczattowo za podstawg ptatnosci przyjmuje si¢ wartos¢ robot w kwocie podanej przez Wykonawceg
w ofercie 1 dokumentach umownych. Rozliczenia czgSciowe moga by¢ dokonywane jezeli zostato to przewidziane w zawartej
umowie. Przy rozliczeniu czg$ciowym nalezy kazdorazowo okresli¢ procentowo stan zaawansowania robot na podstawie obmiarow
i przedmiaré6w. Wynagrodzenie ryczaltowe uwzglednia¢ bedzie wszystkie czynno$ci okreslone do wykonania w Projekcie
Budowlanym i Wykonawczym oraz Specyfikacji Technicznej. Wynagrodzenie ryczattowe obejmuje:

- robocizng z kosztami towarzyszacymi;

- warto$¢ materialow uzytych do realizacji z kosztami ich zakupu, ubytkow, transportu na budowe oraz koszt ich sktadowania;

- wartos$¢ pracy sprzetu, transport sprzgtu na budowg, jego montaz i demontaz na budowie;

- koszty posrednie;

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ryzyko Wykonawcy;

- podatki wg obowiazujacych przepisow podatkowych.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE - SST
SST.01.00 - ROBOTY BUDOWLANE

SST.01.01 Zasady ogélne

®  Przed przystapieniem do wykonywania robot rozbiorkowych nalezy:
o zakonczy¢ prace przygotowawcze i zabezpieczajace oraz oznaczy¢ miejsce robot wg wymagan przepisow BHP;
o zapozna¢ pracownikow z programem robot rozbidorkowych i przeprowadzi¢ instruktaz bezpiecznego ich prowadzenia;
©  przed podjgciem robodt rozbiorkowych miejscach demontazowych nalezy odlaczy¢ instalacjg elektryczna w miejscach
prowadzenia tych robot.
*  Wykonawca robot rozbiorkowych jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
ST i poleceniami NI
®* Roboty rozbiérkowe powinny by¢ prowadzone w sposob, ktory nie naruszy konstrukcji i statecznosci obiektu oraz nie
uszkodzi elementow jego wystroju.
®*  Wykonawca zapewni bezpieczenstwo pracy pracownikom dokonujacym prac rozbidrkowych, jak réowniez osobom
postronnym, mogacym znalezé si¢ w strefie prowadzonych prac. Bezpieczenstwo wykonywania robdt zapewnione
powinno by¢ zgodnie z obowiazujacymi przepisami dotyczacymi BHP przy wykonywaniu robét budowlanych i prac
rozbidrkowych.
* Do wykonywania robot rozbidrkowych i demontazowych wyszczegdlnionych zakresem j.w. nalezy:
© uzywac urzadzen i narzgdzi, ktore nie bgda wptywac niekorzystnie na istniejace konstrukcje, elementy budowlane
1 wyposazeniowe;
o usuwac gruz rgeznie poprzez zastosowanie pochylych rynien zsypowych lub zsuwnie oraz kontenerow do zbierania
i gromadzenia gruzu i odpadow.
SST.01.02 Przepisy szczegélne

Roboty rozbiérkowe prowadzi¢ nalezy zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Budownictwa i1 Przemystu Materiatow
Budowlanych z dnia 28 marca 1972r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét budowlano-montazowych
i rozbiérkowych Dz.U. nrl3 poz.93

SST.01.03 Sprazet

Prace rozbidrkowe prowadzi¢ nalezy przy uzyciu narzedzi i urzadzen rgcznych jak pity reczne, wiertarki udarowe, mtotki
o masie do 2kg, przecinaki stalowe, tomy, kilofy, fopaty, taczki, wciagarki reczne lub elektryczne.

SST.01.04 Transport
Transport materialow rozbiorkowych zapewni¢ $rodkami transportu o dzwigu do 5 ton. Transportowany gruz i tadunek
rozbiorkowy zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem w trakcie transportu.

SST.01.05 Wykonywanie robét
- Prace rozbidrkowe prowadzi¢ w sposob zapewniajacy ograniczenie do minimum pylenia i rozrzutu gruzu i odpadow.
- Gruz uzyskany przy robotach wyburzeniowych, rozbiorkowych i budowlanych nalezy sortowac i gromadzi¢ w przygotowanych
przeznaczonych do tego celu kontenerach.

SST.01.06 Kontrola jakosci robot

Dokonana zostanie przez sprawdzenie kompletno$ci wykonanych robodt rozbidrkowych oraz sprawdzeniu ewentualnych
zagrozen w miejscach rozbidrek i demontazy.

ST.01.07 Obmiar robét

Jednostkami obmiaru sgjednostki zgodne z kosztorysem ofertowym dla danej pozycji robot rozbidorkowych przy okresleniu
ilo$ci robot rozbidrkowych w oparciu o dokumentacjg projektowa i po uwzglednieniu zmian zaakceptowanych przez NI oraz
sprawdzonych w naturze.

SST.01.08 Odbiér robét

Podstawowym elementem odbioru robot rozbidrkowych jest sprawdzenie na obiekcie poprzez dokonanie ogledzin miejsc
rozbidrek, stwierdzenie zgodno$ci rozbiorek i demontazy z projektem organizacji robot. Roboty rozbiérkowe powinny by¢ odebrane
przez NI. Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru po pisemnym zgloszeniu ich przez Wykonawceg.
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Sprawdzeniu podlegaja rowniez prace przygotowawcze do rozbidrek i demontazy, takie jak pomosty robocze, ostony i podesty
ochraniajace przed spadaniem gruzu i elementéw rozbidrkowych. Sprawdzeniu robot rozbiorkowych podlega godnos¢ ich wykonania
z ST, projektem oraz obowigzujacymi przepisami, jak i pisemnymi poleceniami NIL

Odbioréw robot rozbiorkowych nalezy dokonywaé w czasie umozliwiajacym przeprowadzenie dodatkowych zalecen i wykonanie
ewentualnych poprawek bez wstrzymywania postgpu dalszych robot budowlanych.

SST.01.09 Podstawa platnosci

Ogolne zasady dotyczace platnosci podane zostaty w OST. Dla robdt, ktore zostalty wycenione ryczattowo, podstawg platnosci
stanowi kwota podana przez Wykonawcg i przyjeta przez Zamawiajacego w ofercie oraz umowie. Rozliczenia czgsciowe dokonane
moga zostac jezeli zostalo to przewidziane w umowie oraz po okresleniu procentowego zaawansowania robot. Wynagrodzenie
ryczattowe Wykonawcy bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci okreslone w PB, PW i ST. Ptatnos¢ nastgpuje za roboty wykonane
zgodnie z wymaganiami i odebrane przez NL

SST.02.00 ROBOTY MURARSKIE

SST.02.01 Warunki ogélne

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonywania oraz zgodno$¢ z projektem, ST i decyzjami NL

SST.02.02 Sprzet i narzedzia
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano OST. Do wykonania robot murarskich moze zosta¢ uzyty
sprzet pod nastgpujacymi warunkami:
- sprzet pomocniczy i zmechanizowany powinien spelnia¢é wymagania ogdlnie uznane za odpowiadajac jakosci i
wytrzymatosci;
- sprzet, ktory podlega dozorowi technicznemu, powinien posiada¢ dokumenty dozoru, ktore stwierdzaja dopuszczalnosé do
eksploatacji;
- sprzet w/w powinien by¢ zaopatrzony w trwate dane w postaci napisoéw dotyczace jego prawidlowej eksploatacji takie jak
nosno$¢, udzwig, dary waznosci;
- sprzgt pomocniczy powinien spelnia¢ wszystkie wymagania przepiséw BHP;
- dobdr wlasciwego sprzetu stanowi czg$¢ projektu organizacji robot opracowanego przed podjgciem ich wykonania;
- stanowiska robocze powinny by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami przepisow BHP, przepiséw przeciwpozarowych
oraz zosta¢ odebrane przez NI,
- sprzet pomocniczy do wykonywania robot murarskich nalezy przechowywac w pomieszczeniach zamykanych.

SST.02.03 Transport

Wymagania ogdlne dotyczace transportu zawarte zostaty w OST.

- Materialy i transportowane elementy konstrukcyjne nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami, utrata statecznosci, spadaniem
badz przesuwaniem na $rodku transportowym.

- Materialy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu spelniajacymi wymagania przepisow o ruchu drogowym przy
ruchu po drogach publicznych.

- Do transportowania materiatow, elementow i urzadzen nalezy stosowa¢ samochody skrzyniowe o fadownosci 5-*10 ton,
samochody dostawcze o tadownosci 0.9t, ciagniki kotowe z przyczepa. Tabor ten musi by¢ sprawny technicznie wg odrgbnych
przepisow.

SST.02.04 Wykonywanie rob6t murarskich
*  Wymagania ogolne:

®*  mury wykonywane musza by¢ warstwami przy spelnieniu zachowania prawidtowosci wiazania, grubosci spoin, do pionu
i sznura z zachowaniem zgodnosci z projektem co do uktadu otwordéw, odsadzek i uskokow;

®*  mury nalezy wykonywa¢ rownomiernie na calej dtugo$ci muru, a przy potaczeniach muréw wznoszonych niejednoczesnie
stosowac strzgpia zazgbione;cegly uzyte do wznoszenia muréw ukladane na zaprawie powinny by¢ nie zabrudzone oraz
wolne od kurzu i pytu;
przy wznoszeniu murdw w okresie letnim cegly suche nalezy przed wmurowaniem moczy¢ w wodzie lub polewac;

®*  mury i $cianki grubosci ponizej 1 cegly wykonywac nalezy przy temperaturze wynoszacej powyzej 0°C; wszelkie bruzdy
i wneki instalacyjne nalezy murowaé rownoczes$nie z wznoszeniem zasadniczego muru;

SST.02.05 Kontrola jakosci robot
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Kontrolg jako$ci rob6t murarskich nalezy prowadzi¢ wg ogdlnych zasad podanych w OST.

SST.02.06 Obmiar robét

Ogolne zasady przedmiaru i obmiaru podane zostaty w OST.
- Jednostki obmiaru - za jednostke obmiarowa przyjmuje si¢ Im?> muru o wtasciwej odpowiedniej grubosci.
- Ilos¢ robot murarskich podaje sig w oparciu o dokumentacjg projektow z uwzglednieniem ewentualnych wprowadzonych zmian
sprawdzanych w naturze i zaakceptowanych przez NI.
SST.02.07 Odbiér robot

Ogolne zasady odbioru robét podane zostaty w OST.
Odbiodr robét murarskich powinien by¢ dokonany przed wykonaniem tynkéw jak i innych prac wykonczeniowych, zgodnie
z zasada robot zanikajacych.

SST.02.08 Podstawa platnosci

Ustalenia ogoélne zwiazane z podstawa platnosci podano w OST. Dla robot wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest
kwota podana przez Wykonawcg i przyjeta przez Zamawiajacego w ofercie i umowie. Rozliczenia czgsciowe moga by¢ dokonywane
po ich procentowym zaawansowaniu o ile taka forma ptatnosci zostata przewidziana umowa. Wynagrodzenie ryczaltowe bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnos$ci i wymagania oraz badania ujgte w ST, PB i PW po ich odebraniu przez NI.

SST.03.00 INSTALACJA CHLODNICZA .

SST.03.01 Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmuje wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie kompletnej
instalacji wentylacji i klimatyzacji w zakresie objetym projektem. Niezaleznie od stopnia dokladnosci i precyzji dokumentow
otrzymanych od Inwestora, definiujaca ustuge do wykonania, Wykonawca jest zobowiazany do uzyskania dobrego rezultatu
koncowego. Rysunki i specyfikacja techniczna sa dokumentami wzajemnie si¢ uzupelniajacymi. W przypadku bitedu, pomyiki lub
watpliwosci interpretacyjnych, Wykonawca powinien wyjasni¢ sporne kwestie z Inwestorem przed ztozeniem oferty, ktory jako
jedyny jest upowazniony do wprowadzania zmian.

W zakres robot Wykonawcy instalacji wchodzi:
- roztadunek wszystkich urzadzen dostarczonych przez Inwestora (w przypadku dostawy Inwestora) i zabezpieczenie ich na
placu budowy.
- dotyczy to:
- elementow instalacji chtodniczej
- montaz, uruchomienie oraz regulacje urzadzen i elementow jak wyzej
- dostawa i montaz pozostatych urzadzen wchodzacych w sktad instalacji a nie bedace dostawa Inwestora,
SST.03.02 Ogolne wymagania dotyczace materialow

Wszystkie materialy zastosowane do realizacji robot powinny odpowiada¢ co do jakoSci wymogom wyrobow
dopuszczonych do obrotu i stosowania w budownictwie, okre§lonym w ustawie Prawo Budowlane, wymaganiom Projektu
Wykonawczego 1 przedmiarze robot, wymaganiom specyfikacji istotnych warunkdw zamoéwienia i przyjetym w ofercie
rozwigzaniom technicznym. Na kazde zadanie Zamawiajacego (inspektora nadzoru) Wykonawca obowiazany jest okaza¢ w stosunku
do wskazanych materiatow: certyfikat na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polska Norma lub
aprobata techniczng. Wszystkie materiaty i urzadzenia uzyte do instalacji klimatyzacji i wentylacji musza posiada¢ Swiadectwa
dopuszczenia do obrotu i stosowania w budownictwie, a przy ich stosowaniu musza by¢ spetnione zasady okre$lone w zatacznikach
do tych dokumentow.

Materiaty eksponowane do wngtrza musza ponadto posiadaé $wiadectwo dopuszczenia Panstwowego Zaktadu Higieny.

Wymagania do materialow wyszczegolnionych w publikowanych katalogach

Do materiatow wyszczegodlnionych w obowiazujacych i publikowanych katalogach nalezy stosowac zasady okreslone w zatozeniach
ogolnych i szczegdtowych katalogow. W szczegodlnosci nalezy stosowac warunki i normy tam wskazane. Wymagania do materiatow
nie wyszczegolnionych w katalogach.

Materiaty, ktore nie maja odniesienia w publikowanych katalogach, a dopuszczone sa do stosowania w budownictwie, nalezy
stosowa¢ zgodnie z obowiazujacymi kartami wyrobow i instrukcjami producentéw. Normy zuzycia nalezy przyjmowac zgodnie
z zaleceniami producentow i dystrybutorow wyrobow.

SST.03.03 Sprzet i narzedzia

Do wykonania robot nalezy zastosowac sprzet i maszyny wilasciwe dla danego rodzaju robot, przy uwzglednieniu przecigtnej
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organizacji pracy. Nakltady pracy sprzgtu winny wynika¢ z katalogdw nakladéw rzeczowych, z uwzglednieniem zatozen ogdlnych
i szczegodtowych.

SST.03.04 Transport

Srodki transportu technologicznego i zewnetrznego winny by¢ dobrane przy uwzglednieniu przecigtnej organizacji pracy i wynikaé
z projektu organizacji budowy.

SST.03.05 Wykonywanie robot

Wszystkie proponowane urzadzenia powinny by¢ dobrane wg ponizej zamieszczonych wytycznych oraz wytycznych w przedmiarze
robot z zatacznikami. Urzadzenia powinny by¢ wysokiej klasy, niezawodne, renomowanych i popularnych na rynku polskim firm,
starannie wykonane i zamontowane. Winny posiada¢ komplet dopuszczen, aprobat i atestow.

W niniejszym projekcie podano konkretnych dostawcow oraz typy urzadzen. Powyzsze nalezy traktowac jako propozycje Biura
Projektow. W przypadku zastosowania zamiennikow w stosunku do urzadzen wyszczegolnionych w projekcie, nalezy uwzglednié
wszystkie parametry urzadzen wykazane w wykazie urzadzen oraz w zataczonych kartach doboru tych urzadzen.

W przypadku zlozenia oferty przygotowanej w oparciu o zamienniki, w ofercie nalezy wykaza¢ proponowanych producentow oraz
typy.

Przed zakupem wszystkich urzadzen nalezy przedstawi¢ liste¢ proponowanych urzadzen do akceptacji przez Zamawiajacego
i Projektanta.

Przed zamoéwieniem nalezy sprawdzi¢ wszystkie dobory urzadzen na podstawie wykazu urzadzen, kart doboru, niniejszej
Specyfikacji oraz rysunkow i opisu technicznego. W przypadku rozbieznosci, pomytki lub watpliwosci interpretacyjnych
w jakiejkolwiek z czg$ci dokumentacji, nalezy zglosi¢ projektantowi, ktory zobowiazany bedzie do pisemnego rozstrzygnigcia
problemu.

Urzadzenia chlodnicze
Urzadzenia chtodnicze maja by¢ przywiezione w paczkach i zmontowane bezposrednio w maszynowni.
Przewody elastyczne powinny odpowiada¢ nastgpujacym wymogom:
*  musza zachowywac calkowita szczelno$¢, przy uwzglednieniu ci$nienia przeptywajacego nimi powietrza,
®  musza zachowywac okragly przekrdj na kolanach i innych zmianach kierunku,
®*  posiada¢ na obu koncach gtadka koncowke o dtugosci co najmniej 7 [cm], pozwalajaca na zalozenie odpowiednio
dostosowanych pierscieni zaciskowych,

®  polaczenia musza by¢ calkowicie szczelne,
* niedopuszczalne jest taczenie przewodow elastycznych celem ich przediuzenia.

Instalacje freonowe.

Wszystkie instalacje freonowe wykona¢ z ciagnionych rur miedzianych bez szwu (PN-H-74586 ark.00-02:1977),
faczonych przez lutowanie. Zastosowane materiaty musza posiada¢ odpowiednie dopuszczenia i certyfikaty do pracy przy cisnieniu
roboczym 20 bar i czynniku R410A. Skraplacze polaczone sa z czg$ciami wewngtrznymi sterownymi indywidualnie za pomoca
pilotow. Dla Serwerowni projektuje si¢ instalacj¢ klimatyzacji precyzyjnej oparta na wymiennikach rzgdowych i zabudowie
systemowego goracego korytarza.

SST.03.06 Kontrola i badania

Celem kontroli jest stwierdzenie osiagnigtej jakosci robot.
Wykonawca ma obowiazek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu wykazania Inzynierowi zgodno$ci dostarczonych
materialow i realizowanych robot z Dokumentacja Projektowa, oraz wymaganiami ST, norm i przepisow.
Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien zawiadomi¢ Inzyniera o rodzaju i terminie badania. Po wykonaniu badania,
Wykonawca przedstawi na pismie wyniki badan do akceptacji Inzyniera. Wykonawca powiadomi pisemnie Inzyniera, o zakonczeniu
kazdej roboty zanikajacej, ktéra moze kontynuowac po pisemnej akceptacji odbioru przez Inzyniera.
Badanie zgodnosci wykonanych robot z Dokumentacja Projektowa nastgpuje przez:

- Sprawdzenie, czy zmiany zaistniate w trakcie wykonywania robot zostaty wniesione do Dokumentacji Projektowe;j

- Sprawdzenie, czy wykonane zmiany zostaly dostatecznie umotywowane

- Sprawdzenie, czy zostaly przedtozone wszystkie dokumenty

- Sprawdzenie dokumentéw pod wzglgdem merytorycznym i formalnym.
Sprawdzenie uzytych do wykonania przewodu materialow nastgpuje przez porownanie ich cech z wymaganiami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, oraz posiadania przez dostawcg aktualnych i kompletnych dokumentéw wymaganych przepisami
budowlanymi.

Sprawdzenie kompletnosci wykonanych prac
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Celem sprawdzenia kompletno$ci wykonania prac jest wykazanie, ze w pelni wykonano wszystkie prace zwiazane z montazem
instalacji oraz stwierdzenie zgodno$ci wykonania z projektem oraz obowiazujacymi przepisami i zasadami technicznymi.
W ramach tego etapu prac odbiorowych nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace dziatania:

¢ Poréwnanie wszystkich elementow wykonanej instalacji ze specyfikacja projektowa, zarowno w zakresie materiatow, jak

iilosci oraz, jesli jest to konieczne, w zakresie wlasciwosci i czg$ci zamiennych;

¢ Sprawdzenie zgodno$ci wykonania instalacji z obowigzujacymi przepisami i zasadami technicznymi;

¢ Sprawdzenie dostgpnosci dla obstugi instalacji ze wzgledu na dziatanie, czyszczenie i konserwacjg;

¢  Sprawdzenie czystosci instalacji;

¢ Sprawdzenie kompletnosci dokumentow niezbgdnych do eksploatacji instalacji.

W szczegolnosci nalezy wykonac nastgpujace badania:

Badanie ogélne
Dostgpnos¢ dla obstugi;
Stan czystosci urzadzen, wymiennikow ciepta i systemu rozprowadzenia powietrza;
Rozmieszczenia i dostgpnosci otwordw do czyszczenia urzadzen i przewodow;
Kompletno$ci znakowania;
Zabezpieczen antykorozyjnych konstrukcji montazowych i wsporczych;
Zainstalowania urzadzen, zamocowania przewodow itp. W sposob nie powodujacy przenoszenia drgan;
Srodkéw do uziemienia urzadzen i przewodow.

Badanie elementéw chlodniczych.

Sprawdzenie zgodnosci tabliczek znamionowych z projektem;
Sprawdzenie szczelnosci zamocowania w obudowie;

Sprawdzenie, czy nie ma uszkodzen;

Sprawdzenie materiatu, z jakiego wykonano wymienniki;

Sprawdzenie prawidlowosci przytaczenia zasilenia i powrotu czynnika;
Sprawdzenie warunkéw zainstalowania zaworéw regulacyjnych;

Badanie sieci przewodéw.

*  Badanie wyrywkowe szczelno$ci polaczen przewodow przez sprawdzenie wzrokowe i kontrolg dotykowa;
*  Sprawdzenie wyrywkowe, czy wykonanie ksztaltek jest zgodne z projektem.
Wyniki badan odbiorczych nalezy uzna¢ za pozytywne, jezeli wykazuja spetnienie wszystkich wymagan technicznych
okreslonych warunkami technicznymi i innymi dokumentami przywotanymi.
Jezeli ktorekolwiek z wymagan nie zostato spetnione , nalezy wykona¢ poprawki i uzupetnienia i przeprowadzi¢ ponownie
badania.
Przy ponownych badaniach nalezy zwroci¢ uwagg, aby poprawa wilasciwosci konkretnego elementu ( naprawa) nie
spowodowata naruszenia innych wtasno$ci wczesniej ocenionych pozytywnie.

Kontrola dzialania

Celem kontroli dzialania instalacji chlodniczej jest potwierdzenie mozliwosci dziatania instalacji zgodnie
z wymaganiami. Badanie to pokazuje, czy poszczegolne elementy instalacji zostaty prawidlowo zamontowane i dziataja efektywnie.

Prace wstepne
Przed rozpoczgciem kontroli dzialania instalacji nalezy wykonac¢ nastgpujace prace wstgpne:
a)Probny ruch catej instalacji w warunkach réznych obciazen (72 godziny);

b)Regulacja strumienia i rozprowadzenia powietrza z uwzglednieniem specjalnych warunkow
eksploatacyjnych;

c)Przedtozenie protokolow z wszystkich pomiaréw wykonanych w czasie regulacji wstgpnej;

d)Przeszkolenie stuzb eksploatacyjnych, jesli istnieja.

Procedura prac

Kontrola dzialania powinna postgpowa¢ w kolejnosci od pojedynczych urzadzen i czg$ci sktadowych instalacji, przez
poszczegodlne uktady instalacji do catych instalacji.

Poszczegolne czgsci skladowe i1 uktady instalacji powinny by¢ doprowadzone do okreslonych warunkéw pracy (np.
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grzanie/chtodzenie, uzytkowanie/nieuzytkowanie pomieszczen, czgsciowa i pelna wydajnos¢, stany alarmowe itp..). Powyzsze
powinno uwzglednia¢ blokady i wspoldziatanie réznych ukladow regulacji, jak rowniez sekwencje regulacji i symulacjg
nadzwyczajnych warunkow, dla ktorych zastosowano dany uktad regulacji lub wystepuje okreslona odpowiedz uktadu regulacji.

Nalezy obserwowaé rzeczywista reakcje poszczegdlnych elementéw skladowych instalacji. Nie jest wystarczajace
poleganie na wskazaniach elementéw regulacyjnych i innych po$rednich wskaznikach. W celu potwierdzenia prawidtowego
dziatania urzadzen regulacyjnych nalezy rowniez obserwowaé zaleznos¢ migdzy sygnalem wymuszajacym a dziataniem tych
urzadzen.

Dziatanie regulatora sprawdza si¢ przez kilkakrotna zmiang jego nastawy w obu kierunkach, sprawdzajac jednoczesnie
dziatanie spowodowane przez ten regulator. Jesli badanie to wykaze usterke, nalezy sprawdzi¢ sygnat wejsciowy regulatora. Nalezy
obserwowac stabilno$¢ dziatania instalacji jako calosci.

W czasie kontroli dzialania instalacji nalezy dokona¢ weryfikacji poprzednio wykonanych badan, nastaw i regulacji wstepnej
instalacji.

SST.03.07 ODBIOR ROBOT

Wykonawca ( kierownik robot) zglasza Zamawiajacemu gotowos¢ do odbioru wpisem w dzienniku budowy; potwierdzenie
tego wpisu lub brak ustosunkowania si¢ przez inspektora nadzoru w terminie dni 3 od daty dokonania wpisu oznacza osiagnigcie
gotowosci do odbioru w dacie wpisu do dziennika budowy.

Zamawiajacy wyznacza termin i rozpoczyna odbior przedmiotu odbioru w ciagu 7 dni od daty zawiadomienia go o osiagnigciu
gotowosci do odbioru, zawiadamiajac o tym Wykonawcg.
Jezeli w toku czynnosci odbioru zostana stwierdzone wady, to Zamawiajacemu przystuguja nastgpujace uprawnienia:
*  jezeli wady nadaja si¢ do usunigcia, moze odmowic odbioru do czasu usunigcia wad,
®  jezeli wady nie nadaja si¢ do usunigcia, to:
o jezeli nie uniemozliwiajg one uzytkowania przedmiotu odbioru zgodnie z przeznaczeniem, Zamawiajacy moze
obnizy¢ odpowiednio wynagrodzenie,
O jezeli wady uniemozliwiaja uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem, Zamawiajacy moze odstapi¢ od umowy lub
zada¢ wykonania przedmiotu odbioru po raz drugi.
Z czynnosci odbioru bedzie spisany protokot zawierajacy wszelkie ustalenia dokonane w toku odbioru, jak tez terminy wyznaczone
na usunigcie stwierdzonych przy odbiorze wad.
Wykonawca zobowigzany jest do zawiadomienia Zamawiajacego (inspektora nadzoru) o usunigciu wad, oraz do Zzadania
wyznaczenia terminu na odbior zakwestionowanych uprzednio robot jako wadliwych.
Zamawiajacy wyznacza ostateczny pogwarancyjny odbior robot po uptywie terminu gwarancji ustalonego w umowie, oraz termin na
protokolarne stwierdzenie usunigcia wad po uptywie okresu rekojmi.
Zamawiajacy moze podja¢ decyzjg o przerwaniu czynnos$ci odbioru, jezeli w czasie tych czynno$ci ujawniono istnienie takich wad,
ktore uniemozliwiaja uzytkowanie przedmiotu umowy zgodnie z przeznaczeniem - az do czasu usunigcia tych wad.

Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, je$li zostata sporzadzona w trakcie
umowy
szczegodtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupehniajace lub zamienne)
recepty i ustalenia technologiczne
dziennik budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty)
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan, zgodnie z ST i ew. PZJ
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i Ew. PZJ
rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wlascicielom
urzadzen

8.  dokumentacje powykonawcza w jezyku polskim
Powyzsza dokumentacjg nalezy dostarczy¢ jezyku polskim.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglgdem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego,
komisja w porozumieniu z wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg. wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Nounkwn

Termin wykonania robo6t poprawkowych i robdt uzupehiajacych wyznaczy komisja.
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SST.03.08 PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawceg za jednostkg obmiarowa ustalona dla danej pozycji tabeli
elementdow rozliczeniowych. Dla pozycji wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji. Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania
i badania sktadajace sig na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami

- warto$¢ zuzytych materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy

- warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

SST.03.09 DOKUMENTY BEDACE PODSTAWA WYKONANIA ROBOT

Wszystkie prace budowlane nalezy wykonywac¢ zgodnie z obowiazujacymi przepisami polskimi. Roboty nalezy prowadzi¢ z
uwzglednieniem przepiséw administracyjnych, a w szczegdlnosci:

Ochrona Srodowiska PLO.S.
Przepisy pracy :B.H.P.
Przepisy higieny :SANEPID
Przepisy przeciwpozarowe :PPOZ.

Certyfikaty i deklaracje
Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisoéw i dokumentéw technicznych, deklaracjg zgodnosci lub certyfikat
zgodnosci z:

®*  Polska Norma

®  aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objgte certyfikacja

na znak bezpieczenstwa i ktore spetniaja wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty, sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robot bedzie posiadac te
dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez Wykonawcg Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

SST.04.00 INSTALACJE GASNICZE

Wszystkie podzespoly uzyte do budowy instalacji gasniczej, dobrano zgodnie z katalogami firmy AGIS Fire &
Security Polska.
SST.04.01 Warunki wykonania instalacji
- Zbiorniki ze srodkiem gasniczym zainstalowane sa w sposob zapewniajacy tatwy dostgp do ogledzin i pomiaréw, uwzgledniajac
wskazowki montazowe AGIS Fire & Security Polska.
- Zbiorniki $rodka gasniczego nalezy usytuowac zasadniczo w poblizu trwatych i stabilnych wygrodzen pomieszczen tak, aby
mozliwe byto ich wykorzystanie do mocowania konstrukcji wsporczej elementow mocujacych zbiorniki i kolektory.
- Przy przeprowadzaniu instalacji nalezy wzia¢ pod uwagg nastgpujace kwestie:
- upewnic sig, ze stelaz pasuje idealnie do projektowanej konfiguracji, poprzez poréwnanie pomiaréw z wielko§ciami
pokazanymi na rysunkach montazowych,
- podloze, na ktérym zamontowane zostanie stanowisko powinna by¢ réowna,
- Sciana, na ktorej beda przymocowane obejmy (jesli zachodzi taka konieczno$¢) powinna by¢ pod katem prostym do
podtogi i odpowiednio trwata (nalezy unika¢ lekkich $cianek dzialowych, np. z ptyt gipsowych)
- W przypadku przymocowania obejm do Scianki dzialowej, zachodzi konieczno$¢ przygotowania stalowych podktadek, ktore
pozwola na przymocowanie wspornika obejm po drugiej stronie $ciany.
- Montowanie obejm i konstrukcja stelaza musi umozliwia¢ potaczenie zbiornikéw z pozioma lub pionowa siecia rurociagow.
- Do taczenia zawordow zbiornikdow z zaworami zwrotnymi uzy¢ kroccow elastycznych. Polaczenia zawor-krociec nie wymagaja
dodatkowych materialow uszczelniajacych.
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- Przy montazu zaworéw zwrotnych zwroci¢ uwagg na kierunek strzatki umieszczonej na zaworze, ktora musi zawsze by¢
skierowana ku kolektorowi, nigdy do zbiornika. Szczelno$¢ potaczen gwintowych zawor-kolektor zapewnic stosujac odpowiednio
taSme teflonowa.

- Mocowanie stelaza do $cian wykona¢ przy uzyciu metalowych, wbijanych lub wklejanych kotkéw rozporowych. Nie stosowaé

wkladek rozporowych z tworzyw sztucznych.

Zbiornik ustawic¢ tak, aby manometr i tabliczka znamionowa zbiornika umiejscowione byly od frontu.

- Rozdzielacz z zaworami reczno-elektromagnetycznymi linii sterowania zamontowaé do S$ciany pomieszczenia, i polaczyc
z zaworem butli pilotowej za pomoca weza elastycznego oraz ztaczek wkretnych Rl/4 x G V#*1ub instalacji z rurek miedzianych lub
stalowych.

- Przy montazu rurociagéw rozprowadzajacych zwroci¢ uwage na pewnos¢ wykonania wszelkiego rodzaju uszczelnien potaczen

gwintowych. Do pofaczen stosowaé uszczelnienie tasma teflonowa lub pasty uszczelniajace. Rury przed montazem, a po

gwintowaniu oczysci¢ z brudu z zewnatrz i wewnatrz oraz ze wszelkiego rodzaju zadzioréw i zadr, a nastgpnie przedmuchac.

W celu zapewnienia sprawnej wymiany (naprawy) fragmentéw wykonane] instalacji zaleca si¢ stosowanie podczas montazu

rurociagdw, dwuzlaczek rurowych, o $rednicy nominalnej rownej Srednicy rur, w odstgpach nie wigkszych niz co 2 rozgalgzienia

(trojniki).

Po montazu, a przed wkregceniem dysz, przeprowadzi¢ probe szczelno$ci instalaci.

- Rurociagi rozprowadzajace wykona¢ z rur zabezpieczonych antykorozyjnie przez natozenie od wewnatrz i z zewnatrz powtok
cynkowych.

Rurociagi prowadzi¢ zgodnie z projektem technicznym.

- Zawiesia montowa¢ na przewodach rozprowadzajacych i rozdzielczych, kazdorazowo w poblizu dysz i ztaczek. Konstrukcje

zawiesia dobra¢ w zaleznosci od konfiguracji stropow i Scian pomieszczen. Zasadniczo stosowaé konsole z obejmami typu ,,U".
Uwaga: Do mocowan rurociagéw zastosowaé wyroby firmy HILTI.

Sprawdzi¢ rurociag rozprowadzajacy na szczelno$¢. Po zakonczeniu wszystkich prac montazowych (w catej instalacji lub jej
odcinku) nalezy przeprowadzi¢ pneumatyczng probe szczelnosci rurociagéow pod cisnieniem 3 bar w czasie 10 min. Na czas proby w
miejsce dyszy wkreci¢ korek zaslepiajacy. Probg uwaza si¢ za udana jezeli po 10 min. ci$nienie nie obnizy si¢ do mniej niz 2,4 bar.
Uwagi koncowe:
¢ Do wykonywania proby cisnieniowej dopuszcza si¢ zastosowanie sprgzonego azotu, przy zachowaniu szczegélnych zasad
bezpieczenstwa.
®*  Wykona¢ polaczenie elektryczne do elektromagnesu inicjujacego zadzialanie zaworu butli pilotowej zgodnie z zaleceniami
®*  Przy kazdej dostawie urzadzenia gasniczego musi by¢ dostarczona instrukcja eksploatacyjna. Przewaznie ma postac
nalepki. Aby nie ulegta zniszczeniu podczas transportu, stanowi czg$¢ dokumentacji. Poniewaz zawiera szereg waznych
informacji, zarowno dla obstugi jak i uzytkownika, nalezy umie$ci¢ ja w chwili zakonczenia prac montazowych
urzadzenia. Zawiera w szczegolno$ci: dane techniczne $rodka gasniczego, masg pustego zbiornika, ilo$¢ srodka, ciSnienie
robocze, nr identyfikacyjny zbiornika i datg¢ napelnienia.
¢ Cis$nienie $rodka gasniczego ulega duzym wahaniom w zaleznosci od zmian temperatury. W celu uniknigcia problemow w
ustalaniu wlasciwego cis$nienia na podstawie odczytu wskazan miernika cisnienia, producent umiescit w instrukcji
montazowe]j na zbiorniku wykres cisnienia w funkcji temperatury. Wartosci odnosza si¢ do srodka gasniczego FM200
wypelniajacego zbiornik.
* Instalacje nalezy wykona¢ zgodnie z projektem wykonawczym, wszelkie zmiany nalezy uzgadnia¢ z projektantem

Ostrzezenia - Uwaga

®  Wszelkie prace pozarowo - niebezpieczne, zwigzane z montazem instalacji gasniczej FM-200, powinny by¢ odpowiednio
zabezpieczone.

*  Wszystkie otwory linii instalacyjnych, przechodzace przez $ciany i stropy powinny by¢ uszczelnione i tworzy¢ przepusty
instalacyjne. Wypelnienie przestrzeni migdzy materialem §ciany a rurami, nalezy wykona¢ zaprawa ogniochronna, wg
technologii dopuszczonej przez ITB, na pelnej szerokosci $ciany lub ptyty stropowej (na petnej gtebokosci otworu).

®*  Nie zdejmowac kotpaka ochronnego ze zbiornika zanim nie zostanie usytuowany w obejmach. Kotpak zdemontowac tuz
przed dotaczeniem elastycznego kroéca przytaczeniowego.

SST.04.02 Transport

Transport poszczegdlnych elementow odbywa si¢ w sposob nie powodujacy zagrozenia bezpieczenstwa, uszkodzenia
transportowanych urzadzen i elementéw, ani ich zanieczyszczenia, z uwzglgdnieniem wymaganej ochrony przed czynnikami
atmosferycznymi.

Transport do miejsca montazu instalacji odbywa si¢ w opakowaniach fabrycznych. Szczegdlnej ochronie w czasie
transportu podlegaja zawory zamontowane na butlach. Zawory butlowe w trakcie transportu zabezpieczone sa kotpakiem
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transportowym.

SST.04.03 Odbior instalacji gasniczej

Odbiodr instalacji gasniczej nastgpuje po wykonaniu wszelkich prac montazowych i po wykonaniu prob szczelnosci oraz dziatania.

Przed przystapieniem do odbioru instalacji gasniczej ADT INERGEN® 300 bar musi by¢ potwierdzone prawidlowe dziatanie uktadu

wykrywania pozaru i sterowania gaszeniem.

W zakresie prob dzialania instalacji gasniczej przewiduje si¢ testy wyzwalaczy elektromagnetycznych, inicjujacych

zadzialanie zaworu butli pilotowej Préby nalezy przeprowadzi¢ przed zamontowaniem wyzwalacza na rdzen elektromagnesu

w taki sposéb, aby nie spowodowa¢ uruchomienia zaworu butli.

W odbiorze urzadzenia uczestnicza przedstawiciele Inwestora, Zleceniodawcy (zamawiajacego) i Wykonawcy urzadzenia

gasniczego.

Po zmontowaniu wszystkich elementow instalacji gasniczej nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace procedury sprawdzajace i proby:

- Sprawdzi¢, czy zbiornik ma (zgodnie z projektem) wlasciwe ciSnienie magazynowania oraz czy zostal zamontowany w miejscu
zgodnym z rysunkiem montazowym.

- Sprawdzi¢ kompletno$¢ urzadzenia zgodnie z dokumentacja.

- Sprawdzi¢, czy wszystkie potaczenia roztaczne oraz uchwyty sa zatozone i dokrecone.

- Sprawdzi¢ miejsce zamontowania dyszy wyptywowej

- Sprawdzi¢ zamocowania rurociagow i prawidlowos¢ skregcenia potaczen.

- Sprawdzi¢ kompletno$¢ znakow informacyjnych i tabliczek oraz ich zamontowanie.

Z przeprowadzonych prob nalezy sporzadzi¢ protokot odbioru, zawierajacy miedzy innymi:

- datg i miejsce przeprowadzenia prob,

- nazwg Zleceniodawcy i wykaz 0sob reprezentujacych wraz z zajmowanymi stanowiskami

- nazwg Wykonawcy i wykaz 0s0b reprezentujacych wraz z zajmowanymi stanowiskami

- nazwg urzadzenia,

- rodzaj 1 wynik przeprowadzonych prob,

- stwierdzenie, czy urzadzenie wykonane jest zgodnie z dokumentacja techniczna,

- ilo$¢ srodka gasniczego, znajdujacego si¢ w zbiorniku,

- wnioski komisji odbiorczej,

- podpisy wraz z pieczatkami 0s6b upowaznionych.

Po dokonaniu odbioru urzadzenia, ww. protokot nalezy wlaczy¢ do zatozonej Ksiazki Eksploatacji Urzadzenia
Gasniczego.

SST.04.04 Dokumentacja powykonawcza, szkolenia i instrukcje obslugi
Po zakonczeniu instalacji Wykonawca przedstawi dokumentacje powykonawcza, instrukcje obstugi w 3 egz. papierowych oraz w
wersji elektronicznej oraz ksiazki eksploatacji i przegladow dla poszczegdlnych systemow.

W przeciagu 30 dni od daty zakonczenia instalacji systeméw Wykonawca przeszkoli wskazany przez Inwestora personel w zakresie
obstugi i eksploatacji systemu. Na potwierdzenie odbycia szkolenia sporzadzony zostanie protokot.

SST.04.05 Konserwacje systemow

Zgodnie z obowigzujacymi przepisami systemy ochrony pozarowej musza by¢ poddawane okresowemu sprawdzaniu. Przynajmniej
raz na kwartal nalezy przeprowadzi¢ konserwacje wszystkich systemow zgodnie z wytycznymi producentéw. Sprawdzenie takie
nalezy zleci¢ specjalistycznej firmie posiadajacej autoryzacje producenta urzadzen

SST.05.00 — Instalacja elektryczna

SST.05.01 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z budowa serwerowni w
Kieleckim Inkubatorze Technologiczntm w ramach realizacji zadania: Opracowanie projektu budowlano-
wykonawczego serwerowni ulokowanej w Inkubatorze Technologicznym Kieleckiego Parku Technologicznego w
Kielcach przy ul. Olszewskiego 6.

SST.05.02 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot.
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SST.05.03. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
instalacji elektrycznych w zawiazku z budowa serwerowni w budynku Kieleckiego Parku Technologicznego.

Zakres robot obejmuje:

- instalacja o$wietlenia ogoélnego,

- ochrona od porazen.

- instalacja szafy rozdzielczej

- instalacja zasilania urzadzen pomieszczenia

SST.05.04. Materialy

Tablice

Obudowy — izolacyjne, wngkowe, 11 klasa izolacji,

Aparatura — modutowa, do montazu na szynie TH35,

Odrutowanie — przewodami miedzianymi gigtkimi.

Calos¢ stosowanych wyrobow musi posiadaé aprobaty techniczne dopuszczajace do stosowania na rynku polskim.

Instalacje odbiorcze

Przewody — miedziane wiclozytlowe (z oddzielona, zotto — zielong zyta ochronna PE) przystosowane do uktadania w
tynku, osprzet — podtynkowy montowany w puszkach.

Oprawy o$wietleniowe

Do o$wietlenia pomieszczen przyjeto oprawy Swietlowkowe o parametrach jak na przyktad
firmy ECSsystem..

Odbior materialow na budowie

Materiaty takie jak tablice rozdzielcze, oprawy os$wietleniowe, przewody nalezy dostarcza¢ na budoweg wraz ze
swiadectwami jako$ci, wymaganymi atestami, kartami gwarancyjnymi, protokotami odbioru technicznego.

Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi
wytworcy.

W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajacych si¢ watpliwosci mogacych mie¢ wptyw na jako$¢ wykonania robot,
materiaty nalezy przed ich wbudowaniem — podda¢ badaniom okreslonym przez dozér techniczny robét.

Skladowanie materialow na budowie

Sktadowanie materiatow powinno odbywac si¢ zgodnie z zaleceniami producentow, w warunkach zapobiegajacych
zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sig whasciwosci technicznych na skutek wpltywu czynnikow atmosferycznych
Iub fizykochemicznych. Nalezy zachowaé¢ wymagania wynikajace ze specjalnych wilasciwos$ci materiatdéw oraz
wymagania w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

SST.05.05. Sprzet

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wpltywu na
jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inwestora.

W przypadku braku takich ustalen, w dokumentach, sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inwestora.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okre§lonymi
w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inwestora w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania robot, ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy inwestorowi kopie dokumentdéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.
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Jezeli dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych
robotach, wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje. Wybrany sprzet, po
akceptacji przez Inwestora, nie moze by¢ zmieniany bez jego zgody.

Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia niegwarantujace zachowania warunkow Kontraktu, zostana zdyskwalifikowane
i niedopuszczone do pracy.

SST.05.06 Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot 1 wiasciwosci przewozonych materialow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentaciji
Projektowej, ST i wskazaniami Inspektora, w terminie przewidzianym umowa.

Wykonawca begdzie usuwacé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

SST.05.07.. Wykonanie robét
Ogolne zasady wykonania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych materialow
i wykonywanych roboét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, ST, PZJ, harmonogramem robdét oraz poleceniami
Inspektora.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu w robotach spowodowanego przez Wykonawce zostana poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt.

Polecenia Inspektora beda wykonywane nie p6zniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot.

Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami, powinna by¢
przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidlowej konserwacji oraz remontow. Wskazane jest aby przebiegata w liniach
poziomych i pionowych.

Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytéw

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji elektrycznych, bez wzgledu na rodzaj
instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposéb trwaty, uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne,
w jakich dana instalacja bedzie pracowac, oraz sam rodzaj instalacji.

Przejscia przez $ciany i stropy

Przejscia przez $ciany i stropy powinny spetnia¢ nastgpujace wymagania:

— wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez $ciany, stropy itp. musza byé chronione przez
uszkodzeniami,

—  przejscia te nalezy wykonywaé w przepustach rurowych,

— przejscia pomigdzy pomieszczeniami o roéznych atmosferach powinny by¢é wykonywane w sposob szczelny,
zapewniajacy nie przedostawanie si¢ wWyziewow.

Jako ostony przed uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych itp.

Montaz sprze¢tu, osprzetu i opraw oSwietleniowych

Sprzet i osprzet instalacyjny nalez mocowaé¢ do podtoza w sposob trwaly zapewniajacy mocne i bezpieczne jego
osadzenie. Do mocowania sprzetu i osprzetu moga shuzy¢ konstrukcje wsporcze lub konsolki osadzone na podtozu,
przyspawane do stalowych elementéw konstrukcji budowlanych lub przykrgcone do podtoza za pomoca kotkow i $rub
rozporowych oraz kotkéw wstrzeliwanych. Uchwyty dla opraw zwieszakowych montowane w stropach nalezy
mocowac przez wkrecanie w metalowy kotek rozporowy lub wbetonowanie. Nie dopuszcza si¢ mocowania hakow za
pomoca kotkow rozporowych z tworzywa sztucznego.

Podejscie do odbiornikow
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Podejscia instalacji elektrycznych do odbiornikow nalezy wykonywac¢ w miejscach bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz
W sposob estetyczny.

Do odbiornikéw zamocowanych na $cianach, stropach, podejsScia nalezy wykonywa¢ przewodami utozonymi na tych
$cianach, a takze na innego rodzaju podtozach.

SST.05.08.Ukladanie przewodow
Przewody izolowane kabelkowe na uchwytach

W zaleznosci od rodzaju pomieszczen instalacj¢ nalezy wykonac

=  w wykonaniu zwyktym,

=  w wykonaniu szczelnym.

Stosuje si¢ nastepujace rodzaje instalacji:

= bezposrednio na podtozu za pomoca uchwytow pojedynczych lub zbiorczych,
= nauchwytach odlegto$ciowych (dystansowych) pojedynczych lub zbiorczych,
= pod tynkiem z osprzgtem zwyktym lub bryzgoszczelnym.

Przy wykonywaniu instalacji jako szczelnej nalezy:

przewody i kable uszczelniaé w sprzecie i osprzecie oraz aparatach za pomoca dlawikéw. Srednica dlawicy i otworu
uszczelniajacego pierscienia powinna by¢ dostosowana do Srednicy zewngtrznej przewodu lub kabla. Po dokrgceniu
dlawic zaleca si¢ dodatkowe uszczelnianie ich za pomoca odpowiednich uszczelniaczy.

Ukladanie przewodow na uchwytach.

Na przygotowanej trasie nalezy zamontowa¢ uchwyty. Odlegltosci od uchwytow nie powinny by¢ wigksze od 0,5 m dla
przewodow kabelkowych i 1,0 m dla kabli. Rozstawienie uchwytéw powinno by¢ takie, aby odlegltosci migdzy nimi ze
wzgledow estetycznych byly jednakowe, uchwyty migdzy innymi znajdowaty si¢ w poblizu sprzgtu i osprzetu do
ktérego dany przewdd jest wprowadzony, oraz aby zwisy przewodow pomigdzy uchwytami nie byty widoczne.

Wykonanie instalacji p/t wymaga¢ bedzie ulozenia przewodow i zainstalowania osprze¢tu przed wykonaniem
tynkowania. W przypadku wykonywania instalacji na istniejacych $cianach niezbgdne bedzie wykucie odpowiednich
bruzd pod przewody i §lepych wnek pod osprzet oraz ich zatynkowanie. Przed wykonaniem instalacji jako szczelnej
nalezy przewody i kable uszczelniaé w osprzecie oraz aparatach za pomoca dtawnikow.

Srednica glowicy i otworu uszczelniajacego pierécienia powinna byé dostosowana do $rednicy zewnetrznej przewodu
Iub kabla. Po dokreceniu dtawic zaleca sig¢ dodatkowe uszczelnienie ich za pomocg odpowiednich uszczelnien.

Laczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych wngtrzowych taczenie przewodow nalezy dokonywaé w sprzecie i osprzecie
instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowac polaczen skrecanych.

Przewody musza by¢ utozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia. Do danego
zacisku nalezy przytaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie dla jakich zacisk ten jest przygotowany.
W przypadku zastosowania zaciskéw, do ktorych przewody sa przylaczone za pomoca oczek, pomigdzy oczkiem
a nakretka oraz pomigdzy oczkami powinny znajdowacé si¢ podktadki metalowe zabezpieczone przed korozja w sposob
umozliwiajacy przeptyw pradu. Dtugos$¢ odizolowanej zyty przewodu powinna zapewnia¢ prawidlowe przylaczenie.
Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen mechanicznych.

Konce przewodow miedzianych z Zylami wielodrutowymi (linek) powinny byé zabezpieczone zaprasowanymi
tulejkami lub ocynkowane, (zaleca si¢ zastosowanie tulejek zamiast cynowania).

Przylaczenie odbiornikow

Miejsca potaczen zyt przewodow z zaciskami odbiornikéw powinny by¢ doktadnie oczyszczone. Samo potaczenie musi
by¢ wykonane w sposob pewny, pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym oraz zabezpieczone przed ostabieniem
sity docisku, korozja itp.

Polaczenia moga by¢ wykonane jako sztywne lub elastyczne w zaleznosci od konstrukcji odbiornika i warunkow
technologicznych.

Potaczenia elastyczne stosuje si¢ gdy odbiorniki narazone sa na drgania o duzej amplitudzie lub przystosowane sa do
przesunig¢ lub przemieszczen.

Préby montazowe
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Po zakonczeniu robét nalezy przeprowadzi¢ proéby montazowe obejmujace badania i pomiary. Zakres prob
montazowych nalezy uzgodni¢ z inwestorem. Zakres podstawowych préb obejmuje:

— pomiar rezystancji izolacji instalacji,

—  pomiar rezystancji izolacji odbiornikow,

— pomiary impedancji pgtli zwarciowych,

—  pomiary rezystancji uziemien.

SST.05.09. Kontrola jakos$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci Rob6t podano w STO ,,Wymagania ogdlne”.

Sprawdzenie i odbiér rob6t powinno by¢é wykonane zgodnie z normami PN-E-05125, PN-E—2033, PN-E-05003
i przepisow budowy urzadzen elektroenergetycznych.

Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu powinno podlegaé:

= zgodno$¢ wykonania rob6t z dokumentacja projektowa,

= wilasciwe podtaczenie przewodu fazowego i neutralnego do gniazd,

= zlaczanie punktow Swietlnych,

= wykonanie pomiarOw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiarow skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowej
z przekazaniem wynikoéw do protokotu odbioru.

SST.05.10.
Ogodlne zasady obmiaru Robot podano w OST ,,Wymagania ogolne”.

Jednostka obmiarowa

Obmiar robdt obejmuje catos¢ instalacji elektroenergetycznych. Jednostka obmiarowa jest komplet robot.

SST.05.11. Odbior Robot
Ogodlne zasady odbioru Robdt podano w OST ,,Wymagania ogdlne”.

SST.05.12.. Podstawa platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST ,,Wymagania ogdlne”.

Cena jednostkowa

1. prace pomiarowe,

2. roboty przygotowawcze,

3. zakup i dostarczenie wszystkich czynnikow produkciji,
4. wykonanie rob6t montazowych,

5. pomiary i potaczenie z liniami istniejacymi,

6. uruchomienie linii,

7. wykonanie inwentaryzacji powykonawcze;j.

SST.05.13. Przepisy zwiagzane

Normy

Technika $wietlna. O$wietlenie miejsc pracy. Czgs¢ 1: Miejsca pracy
wewnatrz pomieszczen.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Zakres, przedmiot
i wymagania podstawowe.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Ustalanie ogoélnych

PN-EN 12464-1:2003

PN-IEC 60364-1:2000

PN-IEC 60364-3:2000

charakterystyk.
PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje . el;ktryczpe w obiektach budoyvlanych - Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa — Ochrona przeciwporazeniowa
Instalacje elektryczne w  obiektach budowlanych —  Ochrona
PN-IEC 60364-4-42:1999 dla zapewnienia  bezpieczenstwa —  Ochrona przed skutkami

oddzialywania cieplnego.
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PN-IEC 60364-4-43:1999

PN-IEC 60364-4-45:1999

PN-IEC 60364-4-46:1999

PN-IEC 60364-4-47:2001

PN-IEC 60364-4-443:1999

PN-IEC 60364-4-444:1999

PN-IEC 60364-4-473:1999

PN-IEC 60364-4-481:1999

PN-IEC 60364-4-482:1999

PN-IEC 60364-5-51:2000

PN-IEC 60364-5-52:2002

PN-IEC 60364-5-53:2000

PN-IEC 60364-5-54:1999

PN-IEC 60364-5-56:1999

PN-IEC 60364-5-523:2001

PN-IEC 60364-6-61:2000

Instalacje elektryczne w  obiektach budowlanych —  Ochrona
dla zapewnienia  bezpieczenstwa —  Ochrona przed pradem
przetezeniowym.

Instalacje elektryczne w  obiektach budowlanych —  Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa — Ochrona przed obnizeniem napigcia.
Instalacje elektryczne w  obiektach budowlanych —  Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa — Odlaczanie izolacyjne i taczenie.
Instalacje elektryczne w  obiektach budowlanych —  Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa — Stosowanie $rodkéw ochrony dla

zapewnienia bezpieczenstwa — Postanowienia ogélne — Srodki ochrony
przed porazeniem pradem elektrycznym.

Instalacje elektryczne w  obiektach budowlanych —  Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa — Ochrona przed przepigciami —
Ochrona przed przepigciami atmosferycznymi lub taczeniowymi.
Instalacje elektryczne w  obiektach budowlanych —  Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa — Ochrona przed przepigciami —
Ochrona przed zakldceniami elektromagnetycznymi (EMI) w instalacjach
obiektow budowlanych.

Instalacje elektryczne w  obiektach budowlanych —  Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa —  Stosowanie $Srodkow  ochrony
zapewniajacych bezpieczenstwo — Srodki ochrony przed pradem
przetezeniowym.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo — Dobor $rodkéw ochrony w zaleznosci od wplywow
zewngtrznych — Wybdr dodkow ochrony przeciwporazeniowej w zaleznosci od
wplywow zewngtrznych.

Instalacje elektryczne w  obiektach budowlanych —  Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa — Dobor srodkéw ochrony w zalezno$ci
od wplywow zewnetrznych — Ochrona przeciwpozarowa.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dobdér i montaz
wyposazeniaelektrycznego — Postanowienia ogdlne.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dobdér i montaz
wyposazeniaelektryeznego — Oprzewodowanie.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dobdér i montaz
wyposazeniaelektryeznego — Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dobdér i montaz
Wwyposazenia ektryeznego — Uziemienia

i przewody ochronne.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dobdér i montaz
wyposazeniaelektryeznego — Instalacje bezpieczenstwa.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Dobdér i montaz
wyposazeniaelektryeznego — Obcigzalno$¢ pradowa diugotrwala przewodow.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — Sprawdzanie —
Sprawdzanie odbiorcze.

SST.06.00 — Instalacje bezpieczenstwa
SST.06.01 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot instalacji bezpieczenstwa zwiazanych z
budowa serwerowni w Kieleckim Inkubatorze Technologicznym w ramach realizacji zadania: Opracowanie projektu

budowlano-wykonawczego serwerowni ulokowanej w Inkubatorze Technologicznym Kieleckiego Parku
Technologicznego w Kielcach przy ul. Olszewskiego 6.

SST.06.02 Zakres stosowania ST
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Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot.

SST.06.03. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
instalacji bezpieczenstwa w zawiazku z budowa serwerowni w budynku Kieleckiego Parku Technologicznego.
Instalacje musza by¢ potaczone i zintegrowane w pelni z istniejacymi w budynku.

Zakres robot obejmuje nastgpujace instalacje:

* Instalacja sygnalizacji wtamania i napadu;

* Instalacja telewizji przemystowej CCTV;

* Instalacja kontroli dostgpu;
SST.06.04. Zakres stosowania szczegolowej specyfikacji technicznej
Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana, jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 08.03.
Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach prostych robot
o niewielkim znaczeniu, dla ktorych istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania badz spelnione przy zastosowaniu
metod wykonania wynikajacych z do§wiadczenia oraz uznanych regut i zasad sztuki budowlane;.
SST.06.05. Przedmiot zakresu robdét objetych specyfikacja techniczna
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
instalacji niskopradowych.

Zakres robot instalacji sygnalizacji wlamania i napadu SSWiN obejmuje:

*  budowg tras kablowych — od gtéwnych tras kablowych do poszczegodlnych elementow systemu, rurki RL w
Scianach;

* montaz urzadzen systemu sygnalizacji wtamania i napadu, (central, klawiatur, czujnikéw ruchu, czujek zbicia
szkla, czujek wibracyjnych, czujnikéw magnetycznych itp.);

e sprawdzenia i uruchomienia zamontowanych urzadzen;

*  przeprowadzeniem wymaganych prob i pomiaré6w sprawdzajacych;

*  prace towarzyszace;

*  szkolenie uzytkownikow, przygotowanie instrukcji 1 ksiazki pracy systemu;

*  prace wykonczeniowe.

Zakres robot instalacji telewizji przemystowej CCTV obejmuje:

* trasy kablowe do pom monitoringu oraz zasilanie;

* montaz urzadzen systemu telewizji obserwacyjnej CCTV (kamery, obiektywy itp.);

e ustalenic z uzytkownikiem zakresu widzenia kamer w zakresiec mozliwosci obiektywdéw ze zmienna
ogniskowa;

e sprawdzenia i uruchomienia zamontowanych urzadzen;

* montaz i oprogramowanie rejestratoréw wideo w pom. monitoringu;

* montaz i oprogramowanie stanowiska nadzoru w monitoringu oraz u informatykow;

*  przeprowadzeniem wymaganych prob i pomiaré6w sprawdzajacych;

*  prace towarzyszace;

* szkolenie uzytkownikow, przygotowanie instrukcji i ksiazki pracy systemu;

*  prace wykonczeniowe.

Zakres robot instalacji kontroli dostgpu obejmuje:

*  budowg tras kablowych — od gtéwnych tras kablowych do poszczegbélnych elementéw systemu, rurki RL w
Scianach;

* montaz urzadzen systemu kontroli dostgpu: (central, czytnikow, kontrolerow drzwi, zasilaczy, czujnikéw
magnetycznych, rygli w drzwiach, kontaktronow, przyciskow wyjscia itp.);

e sprawdzenia i uruchomienia zamontowanych urzadzen;

*  przeprowadzeniem wymaganych prob i pomiaré6w sprawdzajacych;

*  prace towarzyszace;

* szkolenie uzytkownikow, przygotowanie instrukcji i ksiazki pracy systemu;
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*  prace wykonczeniowe.

SST.06.06. Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia podane w niniejszej szczegodtowej specyfikacji technicznej (SST) sa zgodne z odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w SST ,,Wymagania ogdlne”, pkt 1.4. a takze podanymi ponize;j:

Szczegdtowa specyfikacja techniczna — dokument zawierajacy zespol cech wymaganych dla procesu wytwarzania lub
dla samego wyrobu, w =zakresie parametrow technicznych, jako$ci, wymogdéw bezpieczenstwa, wielkoSci
charakterystycznych, a takze co do nazewnictwa, symboliki, znakow i sposoboéw oznaczania, metod badan i prob oraz
odbioréw w danej branzy.

Aprobata techniczna — dokument stwierdzajacy przydatnos¢ danego wyrobu do okre§lonego obszaru zastosowania.
Zawiera ustalenia techniczne, co do wymagan podstawowych wyrobu oraz metodyke badan dla potwierdzenia tych
wymagan.

Deklaracja zgodnos$ci — dokument w formie o$wiadczenia wydany przez producenta, stwierdzajacy zgodno$¢ z
kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub specyfikacja techniczna
dla danego materiatu lub wyrobu.

Certyfikat zgodnoéci — dokument wydany przez upowazniona jednostke badajaca (certyfikujaca), stwierdzajacy
zgodno$¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub
specyfikacja techniczng dla badanego materiatu lub wyrobu.

Cze$¢ czynna — przewod lub inny element przewodzacy, wchodzacy w sklad instalacji elektrycznej lub urzadzenia,
ktory w warunkach normalnej pracy instalacji elektrycznej moze by pod napigciem, a nie spetnia funkcji przewodu
ochronnego (przewody ochronne PE i PEN nie sa cz¢scia czynna).

Potaczenia wyréwnawcze — elektryczne potaczenie czgsci przewodzacych dostgpnych Iub obcych w celu wyrdéwnania
potencjahu.

Kable i przewody — materiaty stluzace do dostarczania energii elektrycznej, sygnalow, impulsow elektrycznych w
wybrane miejsce.

Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow — zesp6t materiatdéw dodatkowych, stosowanych przy uktadaniu przewodow,
ulatwiajacy ich montaz oraz dotarcie w przypadku awarii, zabezpieczajacy przed uszkodzeniami, wytyczajacy trasy
ciagow rownoleglych przewodow itp.

Grupy materiatéw stanowiacych osprzet instalacyjny do kabli i przewodow:

. przepusty kablowe i ostony krawedzi,

. drabinki instalacyjne,

. koryta i korytka instalacyjne,

. kanaty i listwy instalacyjne,

. rury instalacyjne,

. kanaty podtogowe,

. systemy mocujace,

. puszki elektroinstalacyjne,

. przytacza sygnatowe,

. koncowki kablowe, gniazda RJ45, panele z gniazdami RJ45, zaciski i konektory,
. pozostaty osprzet (oznaczniki przewoddow, linki no$ne i1 systemy naciagowe, dtawice, ztaczki 1 szyny, zaciski

ochronne itp.).

Urzadzenia elektryczne — wszelkie urzadzenia i elementy instalacji elektrycznej przeznaczone do wytwarzania,
przeksztalcania, przesytania, rozdziatu lub wykorzystania energii elektryczne;.

Odbiorniki energii elektrycznej — urzadzenia przeznaczone do przetwarzania energii elektrycznej w inng forme energii
($wiatlo, cieplo, energi¢ mechaniczna itp.).

Klasa ochronnoéci — umowne oznaczenie, okreslajace mozliwosci ochronne urzadzenia, ze wzgledu na jego cechy
budowy, przy bezposrednim dotyku.

Stopien ochrony IP — okreslona w PN-EN 60529:2003, umowna miara ochrony przed dotykiem elementéw instalacji
elektrycznej oraz przed przedostaniem sig cial statych, wnikaniem cieczy (szczegolnie wody) i gazow, a ktora zapewnia
odpowiednia obudowa.

Obwad instalacji elektrycznej — zespdt elementéw potaczonych posrednio lub bezposrednio ze Zrodtem energii
elektrycznej za pomoca chronionego przed przetezeniem wspdolnym zabezpieczeniem, kompletu odpowiednio
potaczonych przewodow elektrycznych. W sktad obwodu elektrycznego wchodza przewody pod napigciem, przewody
ochronne oraz wszelkie urzadzenia zmieniajace parametry elektryczne obwodu, rozdzielcze, sterownicze i
sygnalizacyjne, zwigzane z danym punktem zasilania w energi¢ (zabezpieczeniem).

Przygotowanie podloza — zespdt czynnosci wykonywanych przed zamocowaniem osprze¢tu instalacyjnego, urzadzenia
elektrycznego, odbiornika energii elektrycznej, uktadaniem kabli i przewoddw majacy na celu zapewnienie mozliwosci
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ich zamocowania zgodnie z dokumentacja.
Do prac przygotowawczych zalicza si¢ nastgpujace grupy czynnosci:

. wiercenie i przebijanie otwordw przelotowych i nieprzelotowych,

. kucie bruzd i wnek,

. osadzanie kotkow w podtozu, w tym ich wstrzeliwanie,

. montaz uchwytéw do rur i przewodow,

. montaz konstrukcji wsporczych do korytek, drabinek, instalacji wiazkowych,
. montaz korytek, drabinek, listew i rur instalacyjnych,

. oczyszczenie podtoza — przygotowanie do klejenia.

SST.06.07. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa. Rodzaje
(typy) urzadzen, osprze¢tu i materiatow pomocniczych zastosowanych do wykonywania instalacji powinny by¢ zgodne z
podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie do wykonania instalacji innych rodzajow (typow) urzadzen i
osprzetu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem spetnienia parametréw technicznych
urzadzen lub podwyzszenia wczesniej przewidywanych. Wykonawca moze zaproponowac alternatywne rozwiazania
pod warunkiem zachowania minimalnego wymaganego standardu, po pisemnej akceptacji przez Inwestora i Biura
Architektonicznego.

SST.06.08. MATERIALY

Wszelkie nazwy wlasne produktow i materialow przywotane w specyfikacji stuza ustaleniu pozadanego standardu
wykonania i okre$lenia wihasciwosci i wymogoéw technicznych zatozonych w dokumentacji technicznej dla
projektowanych rozwigzan.

SST.06.08.01. Ogdlne wymagania dotyczace wlasciwo$ci materialéw

Do wykonania i montazu instalacji, urzadzen elektrycznych i odbiornikéw energii elektrycznej w obiektach
budowlanych nalezy stosowac przewody, kable, osprzgt oraz aparatur¢ i urzadzenia elektryczne posiadajace
dopuszczenie do stosowania w budownictwie.

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktérych producent lub jego upowazniony przedstawiciel:

. dokonat oceny zgodnosci z wymaganiami dokumentu odniesienia wedlug okreslonego systemu oceny
zgodnosci,
. wydat deklaracjg zgodnosci z dokumentami odniesienia, takimi jak: zharmonizowane specyfikacje techniczne,

normy opracowane przez Migdzynarodowa Komisj¢ Elektrotechniczna (IEC) i wprowadzone do zbioru Polskich Norm,
normy krajowe opracowane z uwzglednieniem przepisow bezpieczenstwa Migdzynarodowej Komisji ds. Przepisow
Dotyczacych Zatwierdzenia Sprze¢tu Elektrycznego (CEE), aprobaty techniczne,

. oznakowal wyroby znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowiazujacymi przepisami,

. wydat deklaracj¢ zgodnos$ci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, dla wyrobu umieszczonego w
okreslonym przez Komisj¢ Europejska wykazie wyrobow majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa,
. wydal o$wiadczenie, ze zapewniono zgodno$¢ wyrobu budowlanego, dopuszczonego do jednostkowego

zastosowania w obiekcie budowlanym, z indywidualna dokumentacja projektowa, sporzadzong przez projektanta
obiektu lub z nim uzgodniona.

. Zastosowanie innych wyrobow, wyzej niewymienionych, jest mozliwe pod warunkiem posiadania przez nie
dopuszczenia do stosowania w budownictwie 1 uwzglednienia ich w zatwierdzonym projekcie dotyczacym montazu
urzadzen elektroenergetycznych w obiekcie budowlanym.

SST.06.08.02. Specyfikacja materiatlowa

Wszystkie materialty do wykonania instalacji systemu bezpieczenstwa powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w
dokumentach odniesienia (normach, aprobatach technicznych) albo je przewyzszaé. Parametry systemu powinny by¢
potwierdzone odpowiednimi deklaracjami.

SST.06.08.03. Infrastruktura kablowa

Przepusty kablowe i ostony krawedzi — w przypadku podzialu budynku na strefy pozarowe, w miejscach przejscia kabli
miedzy strefami lub dla ochrony izolacji przewodow przy przejSciach przez Scianki konstrukcji wsporczych nalezy
stosowac przepusty ochronne. Kable i przewody uktadane bezposrednio na podtodze nalezy chronié¢ poprzez stosowanie
oston (rury instalacyjne, listwy podtogowe).

Drabinki instalacyjne — wykonane z perforowanych tasm stalowych lub aluminiowych jako mocowane systemowo lub
samonos$ne stanowia osprzgt roznych elementow instalacji. Pozwalaja na swobodne mocowanie nie tylko kabli i
przewodow, ale takze innego wyposazenia, dodatkowo tatwo z nich budowa skomplikowane ciagi drabinkowe

Koryta i korytka instalacyjne — wykonane z perforowanych tasm stalowych, aluminiowych lub siatkowe oraz z tworzyw
sztucznych w formie prostej lub grzebieniowej o szerokosci od 50mm do 600 mm. Wszystkie rodzaje koryt posiadaja
bogate zestawy elementéow dodatkowych, ulatwiajacych uktadanie wg zaprojektowanych linii oraz zapewniajace
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utrudniony dostgp do kabli i przewoddéw dla nieuprawnionych osoéb. Systemy koryt metalowych posiadaja taczniki
hukowe, umozliwiajace ptynne uktadanie kabli sztywnych (np. o wigkszych przekrojach zyt). Ujete w czegsci
elektrycznej.

Rury instalacyjne wraz z osprze¢tem — (rozgalgzienia, tuleje, taczniki, uchwyty) wykonane z tworzyw sztucznych albo
metalowe, gldwnie stalowe — zasada jest uzywanie materiatow o wytrzymatosci elektrycznej powyzej 2 kV, niepalnych
Iub trudnozapalnych, ktére nie podtrzymuja plomienia, a wydzielane przez rury w wysokiej temperaturze gazy nie sa
szkodliwe dla cztowieka. Rurowe instalacje wnetrzowe powinny by odporne na temperaturg otoczenia w zakresie od —5
do +600C, a ze wzgledu na wytrzymato$¢, wymagaja stosowania rur z tworzyw sztucznych lekkich i $rednich.
Jednoczesnie podlaczenia elementéw narazonych na uszkodzenia mechaniczne nalezy wykonywac przy uzyciu rur
stalowych. Dobor Srednicy rur instalacyjnych zalezy od przekroju poprzecznego kabli i przewodoéw wciaganych oraz
ich ilo$ci wciaganej do wspolnej rury instalacyjnej. Rury z tworzyw sztucznych moga by¢ gladkie lub karbowane i
jednoczesnie gigtkie lub sztywne; $rednice typowych rur gladkich: od o 16 do o 63mm, natomiast §rednice typowych
rur karbowanych: od o 16 do o 54 mm. Rury stalowe czarne, malowane lub ocynkowane moga by¢ gtadkie lub
karbowane — S$rednice typowych rur gladkich (sztywnych): od o 13mm do o 42mm, S$rednice typowych rur
karbowanych gigtkich: od o 7mm do o 48mm i sztywnych od o 16mm do o 50mm. Dla estetycznego zamaskowania
kabli sztywnych przewodéw w instalacjach podtogowych stosuje si¢ gigtkie ostony kablowe — spiralne, wykonane z
tasmy lub karbowane rury z tworzyw sztucznych.

Uchwyty do mocowania kabli i przewodow — klinowane w otworze z elementem trzymajacym statym lub zaciskowym,
wbijane 1 mocowane do innych elementow np. paski zaciskowe lub uchwyty kablowe przykrecane; stosowane gtownie
z tworzyw sztucznych (niektore elementy moga by¢ wykonane takze z metali).

Uchwyty do rur instalacyjnych — wykonane z tworzyw i w typowych wielkosciach takich jak rury instalacyjne —
mocowanie rury poprzez wciskanie lub przykrecanie (otwarte lub zamykane).

. koryta metalowe z osprzgtem,
. rury PCV z mocowaniami,
. rury typu peszel z mocowaniami

SST.06.08.04. Parametry zastosowanych urzadzen.
SST.06.08.04.01. Parametry urzadzen SSWiN

Czujki ruchu

W pomieszczeniu biurowym zastosowano czujke ruchu PIR z optyka lustrzana, proponowany typ czujki VE1012.
Czujka PIR posiada 9 kurtyn 12m, obrobke sygnatu V2E, pamigé, wyjscia przekaznikowe NC. Seria czujek ruchu VE
wyposazona jest w opatentowany algorytm przetwarzania sygnatu V2E (Vector Verified Enhanced). Kazde zrédto
sygnalu generuje unikalny wektor, ktorego ksztalt i wzor jest analizowany przez uklad cyfrowego

przetwarzania sygnatu, umozliwiajac rozpoznawanie roznych sygnatéw. Oznacza to, ze ta seria czujek rozpoznaje
potencjalne zrdodta fatszywych alarmow, takich jak stacjonarne zrddia termiczne, wentylatory lub silne Zrodia $wiatta i
reaguje tylko na sygnaty alarmowe generowane przez wlamywaczy.

Parametry czujki:

. Pasywna czujka podczerwieni ruchu;

. Optyka o stopniowanej ostrosci i stalej czutoscei;

. Przetwarzanie sygnatow "V2E" znacznie zmniejszajace wystapienie falszywych alarmow;
. Pelna ochrona przed przeczotganiem;

. Brak regulacji wynikajacych z roznych wysoko$ci montazu czujek;
. Mozliwo$¢ montazu na pochytych $cianach;

. Ztacze typu plug-in modutu elektroniki;

. Optyka odporna na zabrudzenia;

. Detekcja ruchu za parasolem i ptaszczem;

. Mozliwos$¢ wyboru charakterystyki poprzez maskowanie lustra;

. Zakres detekcji 12m

. Czuto$¢ Normalna / Wysoka

. Pole widzenia 86°, 9 kurtyn

. Wybor charakterystyki przestony kutyn

. Wysokos¢ montazu 1.8 do 3.0 m

. Zasilanie 9 do 15 VDC

. Pobor pradu (nominalnie) 4.4 mA

. Wyjscie przekaznikowe alarmowe NC

. Wyjscie przekaznikowe sabotazowe NC

. Wejscie sterujace wejscie Walk test
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. Pamig¢ alarmow Nie

. Przetwarzanie sygnatu V2E

. Wymiary (szer. x wys. x gleb.) 108 x 60 x 46 mm
. Temperatura pracy -10 do +55°C

. Wilgotnos¢ wzgledna 95%

. Zabezpieczenie przed oderwaniem Opcjonalne

. Spetnia EN50131-2-2 Grade 2

W pomieszczeniu serwerowni zastosowano czujki dualne PIR/MW, ze wzgledu na zaktocenia, ktére moze wywotaé
pracujaca w sposob ciagly klimatyzacja. Proponowany typ DD100.
Parametry czujki:

. Optyka lustrzana z kurtynowa charakterystyka

. Automatyczna regulacja ostrosci obrazu

. 5 kurtyn o zasiggu detekeji 10 m. z mozliwoscia redukcji do 6 m.

. Kat widzenia PIR 86 stopni

. Pobor pradu 11,5 mA, stan alarmu 15 mA

. PIR- obrobka sygnatu 4D

. Minimalna moc nadajnika, czgstotliwos¢ pracy 2450 MHz

. Przekaznik NC

. Weciskane w podstawe ztacze modutu z elektronika utatwiajace instalacjg
. Doskonata odpornos¢ na zaktocenia elektryczne i promienie Swietlne

Ochrona obwodowa

Na wejsciach do obiektu zastosowano czujki kontaktronowe na drzwiach na parterze. Zaproponowano kontaktron
MC247-C (klasa C). Kontaktrony oraz inne elementy na drzwiach powinien dostarczy¢ i zamontowac dostawca drzwi i/
Iub okien. Ten sam kontaktron nalezy roéwniez podtaczy¢ do kontrolera SD-660 LAN drzwi kontroli dostgpu, jesli dane
drzwi obejmuje kontrola dostgpu.

KONTAKT MAGNETYCZNY MC 247 (2xNC)

. DPST- dwa przetaczniki kontaktronowe typu A, styki normalnie zamknigte

. Obciazenie: max. 200 V DC/szczytowo AC/500 mA/10 VA

. Materiat magnesu: Alnico 5

. Petla sabotazowa

. 6-zylowy biaty kabel, atest VdS

. Standardowe dtugosci kabla: 21 6 m

. Zatwierdzony przez INCERT, Techom i inne europejskie biura certyfikacyjne

W pomieszczeniach, w ktorych jest wilgo¢ - tazienki, toalety, pomieszczenia mycia pséw nalezy zastosowac akustyczne
czujki zbicia szkta wraz z kontaktronem montowane na framudze okna. Proponowany typ 5625-W firmy GE-Security.
Akustyczna czujka sthuczenia szyby na ramg¢ okna, - wyj$cie NC/NO, zasigg do 3m, wersja z kontaktronem, szczelina
robocza do 19mm:

. Montowana na ramie okna;

. Zasigg detekcji- promien do 3 metrow;

. Wyjscie NC

. Wyposazona w kontaktron, szczelina robocza do 19mm;

. Prosta w montazu i testowaniu;

. Dodatkowo czujka magnetyczna;

. Pobor pradu 12/20 mA (min/max)

Manipulator LCD

. duzy, czytelny wyswietlacz 2x16 znakow, z podswietleniem statym, czasowym po nacisnigciu klawisza lub
uaktywnianym dowolnym wej$ciem centrali;

. 16 klawiszowa klawiatura z pod§wietleniem sterowanym podobnie jak pod$wietlenie wyswietlacza;

. 2 wejScia o wlasciwosciach identycznych jak wejScia ptyty glowne;;

. mikroprzetacznik wykrywajacym sabotaz manipulatora;

. port RS-232 umozliwiajacy obstuge systemu alarmowego przy pomocy komputera (program administratora i
uzytkownika GUARD64 - pelna kontrola stanu systemu, manipulator wirtualny, ulatwione zarzadzanie
uzytkownikami).
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System SSWiN nalezy potaczy¢ z systemem nadrzednym obstugujacym caty budynek przekazujac sygnal poprzez sie¢

LAN do komputera zarzadzajacego w pomieszczeniu monitoringu.

SST.06.08.04.02. Parametry urzadzen systemu telewizji obserwacyjnej CCTV

Ponizej przedstawiono podstawowe parametry techniczne urzadzen zaproponowanych w rozwiazaniu technicznym dla

danego obiektu.

Specyﬁkaqa kamery obrotowej z zoomem np. SPD-3750:

Matryca CCD 1/4”, podwdjnej gestosci pionowej

Whbudowany SV-1V, najnowszej generacji silnik DSP SV

Silny optyczny zoom 37X (3.5 ~ 129.5 mm) i cyfrowy zoom 12X
Funkcja WDR WDR 128X: maks. 52 dB

Cyfrowa technologia redukcji szuméw SSNRII, wersja 3D

Dzien i noc z ICR (Infrared Cutfilter Removal)

Wysoka rozdzielczo$¢ dajaca 550 linii TV (kolor), 680 linii TV (B/W)

Min. natezenie o$wietlenia 0,73 Ix przy F1,6 (kolor) 0.03 Ix przy F1.6 (B/W) 0.002 Ix przy F1,6 (kolor sens-

Maskowanie obszarow prywatnych, 8 strefy programowane
HLC (Highlight Compensation Capability)

DIS (Cyfrowa Stabilizacja Obrazu)

255 programowanych pozycji

Obstuga wielu protokotow

Funkcje automatycznego przejazdu przez teren

Maks. predkosé pan - 500°/sek. i 360° statych obrotéw
Wykrywanie ruchu

RS-485/422, kabel koncentryczny

OSD w wielu jezykach

Wspotczynnik S/N 50dB

Zasilanie: 24V AC

Specyﬁkaqa techniczna kamery np. SDC-425PH:

Przetwornik obrazu: Matryca CCD Super HAD o przekatnej 1/3"
Calkowita liczba pikseli: 795 (poz.) x 596 (pion.)

Efektywna liczba pikseli: 752 (poz.) x 582 (pion.)

Pobor mocy: Maks. 4 W

Zasilanie: 230V DC

System skanowania: 2:1 z przeplotem

Synchronizacja: Wewngtrzna / blokada linii

Czestotliwo$¢: Pozioma: 15,625kHz, Pionowa: 50Hz

Rozdzielczos¢ pozioma: 580 linii TV (min.)

Min. o$wietlenie Tryb Kolor: 0,05 Lux (50 IRE przy F1.2), 0,0002 Lux (Sens-up, 256x)
Wspot. sygnatl / szum (sygnat Y): 52 dB

Wyjscie wideo: CVBS: 1,0 Vp-p/ 75 W

Menu ekranowe OSD: Wbudowane (obstuga wielojezyczna)

Nazwa kamery: Wt/ Wyl.

Dzien i Noc: Autom. (elektrycznie) / Kolor / Czarno-biaty
Kompensacja tylnego: oswietlenia BLC / HLC / Wyt.

Detekcja ruchu: Wi. / Wyt.

Zoom cyfrowy: Wt. / Wyt. (2x ~ 10x)

Cyfrowa stabilizacja obrazu: Wt. / Wyt

Maskowanie obszaru prywatno$ci: Wt. / Wyt. (8 programowalnych stref)
Filtr szuméw 3D (SSNRII): Wt. / Wyt

Sens-up (scalanie kadru): Wt. / Wyt. (limit do wyboru ~ 256x)
Kontrola wzmocnienia: Niskie / Wysokie / Wyt.

Balans bieli: ATW / AWC / Reczny / W pomieszczeniu / Na zewnatrz

Predkos¢ elektr. Migawki: Autom. (NTSC: 1/60 ~ 1/120 tys. sek., PAL: 1/50 ~ 1/120 tys. sek.) / Recznie
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Obracanie: Wi / Wyl.

Odbicie lustrzane: Wt. / Wyl.

Temperatura robocza: -10°C do +50°C

Wilgotnosé: od 20% do 80% wilgotnosci wzglednej
Temperatura przechowywania: -20°C do +60°C
Wilgotnosé: od 20% do 90% wilgotnosci wzglednej
Wymiary (SxWxG) 58 x 52 x 121 mm

Mocowanie obiektywu Typ C/ CS

Specyﬁkaqa kamera koputkowej wewngtrznej np. typ SCD-2080:

Rozdzielczos¢ 600 linii TV (kolor) / 700 linii TV (B/W)

Wysoka czutosé: 0.15Lux F1.2 (kolor); 0,001Lux F1.2 (B/W); 0,0003Lux F1.2 (w trybie Sens-up)
Obiektyw ze zmienna ogniskowa 3.6x (2.8 ~ 10mm)

Okragta, dyskretna obudowa

SSDR (szeroki zakres dynamiki)

DIS (cyfrowa stabilizacja obrazu) Technology

Mozliwos¢ sterowania po kablu koncentrycznym (COAX)

Tryb HLC;

Rozbudowana funkcja redukcji szumoéw SSNRIII,

Specyfikacja techniczna rejestrator np. Samsung SVR-3200

Wyjscie Video: 4BNC(1Main, 3Sub), IVGA;

Wbudowane DVD(DVD-R);

16 kanalow wej. Audio;

Zdalna kontrola (Kontrola do 16 rejestratorow);

Kontroler zewngtrzny (SCC-3100A) dla kamer obrotowych z zoomem,;
Wsparcie dla ATM/POS;

Protokoty sieciowe: TCP/IP, DHCP, DNC, DDNS, HTTP, ARP, ICMP, NTP;
Poziomy dostepu;

Poziomy jakosci obrazu : 5;

Wiele jezykow, GUI w tym jezyk polski;

Samsung Network Manager(SNM-128S);

Obstuga protokotow PTZ: Samsung Techwin, Pelco-D, Pelco-P, Panasonic, Bosch, SEC

Wyswietlanie:

800fps (704x576)
Podziat ekranu (1/4/9/10/16)

Predkos¢ nagrywania:

4001ps (704x576, D1)
800fps (704x288, hD1)
800fps (352x288, CIF)

Tryby nagrywania:

Reczny + Zdarzenia, Harmonogram + Zdarzenia, Alarmowy

Wyszukiwanie:

Thumbnail, Funkcja Book Mark
Kalendarz, Data/Czas

Rejestracja:

Maks. pojemno$¢ Maks. do 16 TB przy uzyciu opcji zewnetrznego nosnika zapisu
Wew. dysk twardy Maks. 4 dyski twarde SATA

Zewn. dysk twardy Maks. 2 kieszenie SVS-5E (4xHDD)

Nagrywarka DVD (archiwizacja) DVD-R / CD-R

USB (archiwizacja) 2 zewn. zlacza USB

Rejestrator musi posiada¢ wbudowany dysk 250GB oraz nalezy go rozbudowac o 2 dyski po 1TB kazdy.
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Uwagi ogoélne do systemu CCTV

System nalezy zintegrowac z dziatajacym w obiekcie.

Nalezy przewidzie¢ rozbudowe krosownicy obstugujacej system CCTV w budynku, aby zapewni¢ dziatanie nowych
kamer dla serwerowni — rozbudowa o 7 szt wej$¢ oraz 1 szt wyjs¢. Rejestrator nalezy poltaczy¢ z siecia LAN.

SST.06.08.04.02. Parametry urzadzen kontroli dostepu
System musi by¢ zgodny z istniejacym w obiekcie — zaktada si¢ rozbudowg systemu kontroli dostgpu firmy Roger.

System oparto o kontrolery PR402BDR oraz terminale drzwiowe PRT12.
Czytnik kontroler PR402

CHARAKTERYSTYKA

Uzytkownicy:

. obstuga do 4000 uzytkownikow,

. 250 grup dostegpu,

. cztery typy uzytkownikow z podziatlem uprawnien do sterowania trybami UZBR-ROZB,
. Identyfikacja:

. zwykty [Karta/PIN] lub podwdjny [Karta + PIN] tryb identyfikacji,

. tryby specjalne:

. tryb wejscia komisyjnego [Karta + Karta],

. tryb wejsécia warunkowego,

. mozliwos$¢ deklarowania limitow krotnosci uzycia identyfikatorow,

. mozliwos¢ definiowania okresu waznosci identyfikatorow,

Harmonogramy:

. 99 harmonograméw ogdlnego przeznaczenia,

. harmonogram sterowania trybem pracy drzwi,

. harmonogram sterowania trybem identyfikacji oraz sterowania trybami specjalnymi,

. harmonogram sterowania trybem rejestracji RCP,

. harmonogram zerowania funkcji anti-passback,

. harmonogramy $wiateczne,

. Rejestracja Czasu Pracy oraz zdarzen:

. bateryjne podtrzymanie zegara,

. nieulotna pamig¢ ustawien oraz rejestr 32 tys. zdarzen,

. transakcyjny sposob przesytania ustawien,

. rejestracja zdarzen dla celow RCP,

. definicja wlasnych typow rejestracji RCP,

. mozliwos¢ dynamicznej zmiany trybu rejestracji RCP z klawiatury terminala PRT lub linii wejSciowe;j,
. Specjalne tryby pracy drzwi: tryb odblokowane, tryb warunkowo odblokowane, tryb zablokowane,

Obstuga urzadzen, integracja:

. obstuga dwoch oddalonych terminali dostepu (czytnikow RFID/PIN),

. mozliwo$¢ podlaczenia czujnika ruchu z mozliwoscia jego automatycznego obejscia (wylaczenia) gdy
kontroler jest w trybie ROZB,

. obstluga czujnika otwarcia drzwi oraz przycisku wyjscia,

. mozliwo$¢ integracji z systemem antywlamaniowym za posrednictwem linii wyjsciowej stuzacej do
przezbrajania,

. sygnalizacja stanow awaryjnych zasilacza,

. wspolpraca z oddalonym modutem we/wy typu XM-2,

. mozliwos¢ obstugi wind za posrednictwem modutow XM-8,

. kontrolka ActiveX (OCX) oraz API dla celow integracji programowej,

. Software, firmware:

. praca autonomiczna lub sieciowa pod nadzorem komputera PC,

. darmowe oprogramowanie RACS pracujace pod Windows 95/98/2K/NT/XP,

. fleszowanie programu sterujacego kontrolerem,

. programowanie zdalne z komputera PC (niezbedny interfejs komunikacyjny UT-2, UT-2USB lub UT-4)
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Budowa, wejscia/wyjscia:

zegar czasu rzeczywistego,

cztery uniwersalne wejscia NO/NC,

wejScia 1 wyjsécia pod kontrolag harmonogramow czasowych,
mozliwos¢ definiowania wtasnych typow linii wejsciowych,

dwa uniwersalne wyjscia tranzystorowe o obciazalnosci 1A z zabezpieczeniem elektronicznym,
dwa wyjscia przekaznikowe z jedna para stykow przetaczalnych 1.5A,
Zasilanie:

wbudowany impulsowy zasilacz buforowy o wydajnosci 1.5A,
kontrola pradu fadowania akumulatora,

zabezpieczenie przed gigbokim roztadowaniem akumulatora,

Normy, certyfikaty:

zgodno$¢ z norma EN50133-1,

znak CE.

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

Zasilanie 220-240VAC (transformator 30VA/18-22VAC)

Pobor mocy ~30W

Ochrona antysabotazowa Styk NC

Standard komunikacji RS485 - Struktura typu ,,Drzewo” lub ,,Magistrala”

Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy kontrolerem a zewngtrznym czytnikiem 150 m (500 ft)

Maksymalna odleglos¢ pomigdzy kontrolerem a komputerem 1200 m (4000 ft)

Linie wejsciowe Cztery linie wejsciowe typu NO/NC

Linie wyjsciowe Dwa wyjscia tranzystorowe o obciazalnosci 1A oraz dwa wyjscia przekaznikowe z jednym
przetaczalnym stykiem typu NO/NC/COM 1.5A/24V.

Wyj$cia pomocnicze Pomocnicze wyjScie zasilania 12V/1A.

Wilgotnosé¢ wzgledna 10...95% (bez kondensacji)

Zakres temperatur otoczenia 0...+550C.

Stopien ochrony IP IP30 (tylko do uzytku wewnetrznego, brak zabezpieczenia przed wilgocia i deszczem)
Wymiary 280 x 290 x 80 mm (szer. X wys. X gieb.)

Waga ~3.5Kg

SST.06.09. Uwagi dla wykonawcy

Wszystkie prace wykonac¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami i normami oraz niniejszym opracowaniem.
Wykonawca wymienionego zakresu robot, powinien zapoznacé si¢ z catoécia dostepnej dokumentacji i dokonac
obliczen dla poszczegdlnych zakresow robot.

W przypadku stosowania jakichkolwiek rozwiazan systemowych nalezy przy wycenie uwzgledni¢ wszystkie
elementy danego systemu, niezbedne do zrealizowania cato$ci prac.

Niezaleznie od stopnia doktadnosci i precyzji dokumentow otrzymanych od Inwestora definiujacej ustuge do
wykonania, Wykonawca zobowiazany jest do uzyskania dobrego rezultatu koncowego.

W zwiazku z powyzszym wykonane instalacje musza zapewni¢ utrzymanie zatozonych parametrow.
Specyfikacje i opisy uwzgledniaja standard minimalny dla materiatow i instalacji, niezbedny do wtasciwego
funkcjonowania projektowanego obiektu. Wykonawca moze zaproponowaé alternatywne rozwigzania pod
warunkiem zachowania minimalnego wymaganego standardu, po akceptacji przez Inwestora i BiuroProjektow.
Wszystkie elementy nie ujgte w niniejszym opracowaniu (opisie, specyfikacji i rysunkach), a zdaniem
Wykonawcy niezbedne do prawidlowego dziatania instalacji musza by¢ zamontowane i dostarczone.

W przypadku btedu, pomytki lub watpliwosci interpretacyjnych w jakimkolwiek z elementéw dokumentacji,
Wykonawca, przed zlozeniem oferty, powinien wyjasni¢ sporne kwestie z Inwestorem, ktory jako jedyny jest
upowazniony do wprowadzania zmian. Wszelkie niesygnalizowane niejasnosci beda interpretowane
z korzyscia dla Inwestora.

Rysunki nalezy traktowaé jako dokumenty pomocnicze do opisu funkcjonalnego. W hierarchii waznosci opis
funkcjonalny jest wyzszej rangi od rysunku.

Do zakresu prac Wykonawcy wchodza proby, regulacja, uruchomienia urzadzen i instalacji wg
obowiazujacych norm i przepisow oraz oddanie ich do uzytkowania Iub eksploatacji zgodnie
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z obowiazujacymi przepisami, zaleceniami Inwestora i Producenta.
* Istnieje mozliwo$¢ zastosowania innego osprz¢tu niz podany w dokumentacji, jednakze rozwiazania
i zastosowany osprzet nie powinien odbiega¢ od przyjetego standardu.

SST.06.10. Wymagania dotyczace wykonania robot

SST.06.10.01. Ukladanie kabli

Przy uktadaniu kabli miedzianych nalezy stosowac si¢ do odpowiednich zalecen producenta (tj. promienia gigcia, sity
i sposobu wciagania, itp.) Kable nalezy uktada¢ w wybudowanych kanatach kablowych w sposob odpowiadajacy
odpornosci konstrukcji kabla na wszelkie uszkodzenia mechaniczne. W szczegdlnosci nalezy wystrzegad sig
nadmiernego $ciskania kabli, deptania po kablach utozonych na podlodze oraz zalamywania kabli na elementach
konstrukcji kanatow kablowych. Przy odwijaniu kabla z bgbna badz wyciaganiu kabla z pudetka nie nalezy przekraczaé
maksymalnej sity ciagnigcia oraz zwracaé uwage na to, by na kablu nie tworzyly si¢ wezty ani supty.

Nalezy bezwzglednie pamigta¢ o odpowiednim oznaczeniu kabla zgodnym z projektem wykonawczym. Przyjety
ogolnie promien gigcia podczas instalacji wynosi 8-krotno$¢ srednicy zewnetrznej kabla.

Przy prowadzeniu kabli w kanatach kablowych nalezy rézne rodzaje kabli uktada¢ w oddzielnych przegrodach kanatu.
SST.06.10.02. Przebieg tras kablowych

Trasa instalacji systemow niskopradowych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami,
powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidlowej konserwacji oraz remontéw. W przypadku dtugich traktow,
gdzie kable niskopradowe instalacji bezpieczenstwa i zasilajacej biegna rownolegle do siebie na odlegloéci wigkszej niz
35m, nalezy zachowa¢ odleglo$¢ migdzy instalacjami, co najmniej SO0mm lub stosowaé¢ metalowe przegrody. Minimalna
odlegtos¢ miedzy kablami niskopradowymi i lampami fluoroscencyjnymi, neonowymi i prozniowo-tukowymi (lub
innymi o wysokim poziomie pradu roztadowania) powinna wynosi¢ 130mm. Kable stosowane w réznych celach (np.
zasilajace energia elektryczna i informatyczne) nie powinny by¢é umieszczane w tych samych wiazkach. Ro6zne wiazki
powinny by¢ oddzielone elektromagnetycznie od siebie.

SST.06.10.03. Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji systemu bezpieczenstwa bez wzgledu na
rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podloza w sposéb trwatly, uwzgledniajacy warunki lokalne
i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowac, oraz sam rodzaj instalacji.

SST.06.10.04. Przejscia przez $ciany i stropy

Trasa instalacji systemow niskopradowych powinna przebiegaé¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami,
powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidlowej konserwacji oraz remontéw. W przypadku dtugich traktow,
gdzie kable niskopradowe instalacji bezpieczenstwa i zasilajacej biegna rownolegle do siebie na odlegloéci wigkszej niz
35m, nalezy zachowa¢ odleglo$¢ migdzy instalacjami, co najmniej SO0mm lub stosowaé¢ metalowe przegrody. Minimalna
odlegtos¢ miedzy kablami niskopradowymi i lampami fluoroscencyjnymi, neonowymi i prozniowo-tukowymi (lub
innymi o wysokim poziomie pradu roztadowania) powinna wynosi¢ 130 mm. Kable stosowane w réznych celach (np.
zasilajace energia elektryczna i informatyczne) nie powinny by¢ umieszczane w tych samych wiazkach. Ro6zne wiazki
powinny by¢ oddzielone elektromagnetycznie od siebie.

SST.06.10.05. Podejscia instalacji do urzadzen

Podejscia instalacji do urzadzen nalezy wykonywaé w miejscach bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposob
estetyczny.

Podejscia do przewodow utozonych w podtodze nalezy wykonywaé¢ w rurach stalowych, zamocowanych pod
powierzchnia podtogi, albo w specjalnie do tego celu przewidzianych kanatach. Rury i kanaly musza spetniaé
odpowiednie warunki wytrzymatosciowe i by¢ wyprowadzone ponad podloge do wysokos$ci koniecznej dla danego
urzadzenia.

Do odbiornikow zamocowanych na $cianach, stropach lub konstrukcjach podej$cia nalezy wykonywaé przewodami
utozonymi na $cianach podtynkowo, na stropach lub konstrukcjach budowlanych, a takze na innego rodzaju podtozach
np. ksztattowniki, korytka itp.

SST.06.10.06. Ochrona przeciwporazeniowa dodatkowa

Jako ochrong przeciwporazeniowa dodatkowa nalezy stosowaé Szybkie Wylaczanie Zasilania zgodnie z PN-E-
05009/41 i pozniejsza jej nowelizacja.

Wszystkie metalowe cze¢$ci mogace znalezé si¢ pod napigciem w warunkach zaktoceniowych, nalezy potaczyé
przewodem miedzianym z gtéwnym zaciskiem uziemiajacym. Pomiary kontrolne powinien wykonywac¢ niezalezny
Wykonawca.

SST.06.11. Prace wykonczeniowe.
Przez prace wykonczeniowe rozumie si¢ uzupetnienie natynkowych tras kablowych wykonanych z listew z tworzywa,
ksztaltkami katow plaskich, wewngtrznych i zewnetrznych, uzupetnienie taczenia pokryw na prostych odcinkach
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facznikami, uzupehienie koncowek listew zaslepkami. Widoczne nierdwnosci $cian po zainstalowaniu listwy nalezy
uzupehi¢ silikonem lub inna masa uszczelniajaca.

Jesli w instalacji wykorzystuje si¢ zamykane kanaty kablowe (np. kanaly metalowe z pokrywa), nalezy je zamknaé.
Nalezy zamkna¢ wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli.

Jesli wykorzystuje si¢ trasg¢ kablowa przechodzaca przez granice strefy pozarowej, $wiatto jej otworu nalezy zamknac
odpowiednia masa uszczelniajaca, charakteryzujaca si¢ wlasciwo$ciami nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z
przepisami p.poz. i przymocowaé w miejscu jej instalacji przywieszke z pelna informacja o tak zbudowanej granicy
strefy.

Nalezy oznaczy¢ wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami administrowania systemem okablowania,
wykorzystujac opracowany wczesniej otwarty system oznaczen, pozwalajacy na pozniejsza rozbudowe instalacji.
Elementami, ktére nalezy oznaczaé, sa:

. wszystkie elementy systemu SSWiN, CCTYV, kontroli dostgpu;

. kable taczace poszczegolne elementy systemow,

Oznaczenia powinny by¢ trwate, wyrazne i widoczne.
Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowac dokumentacj¢ powykonawcza zawierajaca nastgpujace elementy:
. podstawa opracowania

. informacje o inwestorze, inwestorze zast¢gpczym, generalnym wykonawcy, wykonawcy rozpatrywanej
instalacji

. opis wykonanej instalacji wraz z opisem zainstalowanych technologii

. lista zainstalowanych komponentow: Lp. / Producent — Dostawca / Numer katalogowy / Nazwa elementu /
Tlos¢

. schemat potaczen elementow instalacji

. podktady budowlane wszystkich kondygnacji z naniesionymi elementami instalacji

Informacje zawarte w dokumentacji musza odzwierciedla¢ rzeczywisty stan instalacji.

SST.06.12. Kontrola jakoS$ci robét

Celem kontroli jest takie sterowanie ich przygotowaniem i takie ich prowadzenie, aby osiagnac zalozong jakos¢ robot.
Kazdy materiat przed wbudowaniem nalezy sprawdzi¢ czy ma aktualnie wazne aprobaty techniczne, deklaracjeg, czy nie
jest uszkodzony i jest wolny od wad. Do uzycia mozna dopusci¢ tylko te materiaty ktére maja deklaracj¢ zgodnosci

producenta.

Odbidr odbywa sig poprzez:

. weryfikacje struktury systemu bezpieczenstwa

. weryfikacje doboru elementow systemu

. weryfikacje¢ parametrow uzytkowych — spelnienia zaktadanych funkcji systemu
. weryfikacje jakoSci wykonania prac wykonczeniowych.

SST.06.12.01. Weryfikacja struktury systemu bezpieczenstwa.

Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania elementow systemu w obiekcie, przebiegu tras kablowych, spelnienia
zaktadanych parametrow przez okablowanie systemu.

SST.06.12.02. Weryfikacja doboru elementow systemu.

Polega ona na sprawdzeniu poprawnosci lokalizacji poszczegdlnych elementéw oraz spetnieniu przez zainstalowane
elementy zakladanych parametrow.

SST.06.12.03. Weryfikacja parametrow uzytkowych

Weryfikacja polega na sprawdzeniu, czy system speinia wszystkie zaktadane funkcje obstugi 1 archiwizacji zdarzen.
Nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ synchronizacji zegaréw poszczegdlnych systemow za pomoca zegara centralnego.
SST.06.12.04. Weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych.

Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wlaczajac w to sprawdzenie zgodnosci
dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym instalacji.

SST.06.13. Réwnowazno$¢

Rownowazno$¢ materialdw 1 urzadzen musi by¢ zaakceptowana przez Inwestora oraz Pracowni¢ Architektoniczna.
Proponujac urzadzenia rownowazne nalezy poréwnawczo zestawié¢ parametry techniczne w postaci kart katalogowych
obu urzadzen (zamiennika oraz urzadzenia zaproponowanego). Zamienniki powinny posiada¢ odpowiednie atesty
i certyfikaty aprobujace do stosowania na terenie Polski, a proponowane rozwiazania sa co najmniej réwnorzedne
konstrukcyjnie, funkcjonalnie i technicznie od wskazanych w dokumentacji. Rozwiazaniom takim winny towarzyszy¢
wszelkie informacje konieczne dla kompletnej oceny przez Inwestora i Pracownig¢ Architektoniczna tacznie
z rysunkami, obliczeniami projektowymi, specyfikacjami technicznymi, przedziatem cen, proponowana technologia
budowy i innymi istotnymi szczegdtami. Wykonawca zobowiazany jest do realizacji Projektu Wykonawczego wraz ze
wszelkim niezbednymi uzgodnieniami oraz przeprowadzona koordynacja migdzybranzowa, uzyskujac aprobate tego
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Projektu Pracowni Architektonicznej oraz Inwestora.

SST.07.00 Posadzki
SST.07.01 Zakres robot
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
posadzek w obiekcie przetargowym.

*  zerwanie posadzki z ptytek gresowych

* zryflowanie starego podtoza pod nowe warstwy posadzkowe

* ulozenie warstwy samopoziomujacej pod posadzki

* ulozenie foli przeciwwilgociowej

*  wykonanie nowej wylewki betonowej zbrojonej — beton B25 zbrojony siatka @6mm co 20cm

* ulozenie nowych ptytek gresowych wraz z cokolikami o wysokosci 10cm
SST.07.02 Okreslenia podstawowe
1. Posadzka — stanowi wierzchnia, uzytkowa warstwg podtogi utozona na konstrukcji podtogowej lub trwale z nig
potaczona za pomoca klejow lub zamocowania mechanicznego.
2. Podtoga — opiera sig¢ na podtozu, ktorym jest zazwyczaj strop, a w budynkach niepodpiwniczonych, warstwa betonu
utozona bezposrednio na gruncie. Podtoga sktada si¢ z warstwy izolacyjnej (termicznej, akustycznej i ewentualnie
przeciwwilgociowej lub paroszczelnej), podktadu oraz posadzki, ktéra moze by¢ wykonana z materiatéw drzewnych,
tworzyw sztucznych lub materialdéw pochodzenia mineralnego.
3. Podktad — podtoze stanowiace oparcie konstrukcji podtogi, moze nim by¢: warstwa betonu utozona na gruncie, strop
Iub odpowiednio przygotowana ptyta betonowa ulozona na warstwie izolacji (cieptochronnej, dzwigkochtonne;j,
przeciwwodnej itp.).
SST.07.03.0go6lne wymagania dotyczace robot.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano ,, Wymagania ogdlne”
SST.07.03.Materialy
Uzyte materialy powinny by¢ zgodne z Projektem Technicznym. Wszystkie zakupione przez wykonawcg materiaty
powinny by¢ wyraznie i trwale oznakowane oraz zaopatrzone przez dostawce lub producenta w aktualne swiadectwo
kontroli lub atest. Phytki terakotowe musza odpowiada¢ wymaganiom aktualnych norm panstwowych lub swiadectwom
dopuszczenia ich do stosowania w budownictwie.
SST.07.04 Sprzet
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot, zarowno w miejscu tych robot, jak takze przy
wykonywaniu czynnos$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow,
sprzetu itp.
Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskac akceptacje Inzyniera.
Liczba i wydajnos$¢ sprze¢tu powinna gwarantowac¢ wykonanie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.
SST.07.05 Transport
Zasady transportu materiatdéw podano w ,,Wymagania ogo6lne”
SST.07.06 Wykonanie robot
1) Posadzki nalezy wykonywac zgodnie z projektem.
2) Po zbiciu istniejacych ptytek gresowych, nalezy usunaé¢ warstwe betonu oraz ocieplenia.
3) Nalezy wykona¢ nowy podktad pod posadzke ktorej konstrukcja to: warstwa wyréwnawcza z chudego betonu + folia
izolacyjna + beton 10cm B25 zbrojony siatka @6mm co 20cm. Nalezy wykona¢ cokolik na calej dlugosci o wysokosci
10 cm.
4) Do wykonania posadzek mozna przystapi¢ dopiero po zakonczeniu robot tynkarskich oraz robot instalacyjnych wraz
z probami ci$nieniowymi.
5) W pomieszczeniach w ktorych wykonuje sig¢ posadzki temperatura nie powinna by¢ nizsza niz 5°C. Temperaturg tg
nalezy zapewni¢ na co najmniej kilka dni przed rozpoczgciem robdt oraz w czasie wigzania i twardnienia zaprawy.
6) Materialy uzywane do wykonania posadzki powinny znajdowac si¢ w pomieszczeniach o wymaganej temperaturze
co najmniej 24 godz. przed rozpoczgciem robot.
7) W pomieszczeniu posadzka powinna by¢ wykonana z ptytek tego samego rodzaju, barwy, typu i gatunku, jezeli
projekt nie przewiduje inaczej.
8) Plytki powinny by¢ wilgotne, lecz nie calkowicie nasycone woda. Powinny by¢ zanurzone w wodzie bezposrednio
przed zastosowaniem na przeciag kilkunastu sekund.
9) Spoiny powinny by¢ prostolinijne i jednakowej grubosci
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10) Do wypelniania spoin mozna po kilku dniach od utozenia ptytek. Przed spoinowaniem posadzka powinna by¢
zwilzona woda, ktora nie powinna sta¢ w spoinach. Po lekkim stwardnieniu zaprawy, lecz przed jej zwiazaniem,
powierzchnia posadzki powinna by¢ doktadnie oczyszczona.

11) Posadzka powinna by¢ czysta. Ewentualne zabrudzenia zaprawa nalezy usuna¢ niezwtocznie w czasie uktadania
ptytek.

12) Powierzchnia posadzki powinna by¢ rowna i stanowi¢ ptaszczyzng pozioma albo o okreslonym w projekcie spadku.
Nieréwnosci powierzchni mierzone jako prze§wity migdzy dwumetrowa tata kontrolna a posadzka nie powinny
wynosi¢ wigcej niz 5 mm na catej dlugosci faty. Dopuszczalne odchylenia posadzki od ptaszczyzny poziomej lub od
ustalonego spadku nie powinno by¢

wigksze niz = 5 mm na catej dlugosci lub szerokosci posadzki.

SST.07.06. Odbior robot

Odbidr powinien obejmowac:

a) sprawdzenie materiatow

b) sprawdzenie wytrzymato$ci, rownosci, czystosci i stanu wilgotnosci podtoza lub podktadu,

¢) sprawdzenie spadkoéw podtoza lub podktadu i rozmieszczenia wpustow podlogowych,

d) sprawdzenie ciagloéci warstwy izolacyjnej i doktadnosci jej potaczenia z podtozem,

e) sprawdzenie doktadnosci obrobienia narozy, miejsc przebicia izolacji przez rury, wpusty itp.,

f) sprawdzenie uszczelnienia izolacji
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