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1. WSTEP

1.1. Nazwa nadana zamoOwieniu przez Zamawiajacego

PROJEKT ROZBIORKI -

OPRACOWANIE WIELOBRANZOWEJ DOKUMENTACIJI PROJEKTOWEJ (PROJEKT BUDOWLANY I
WYKONAWCZY) WRAZ Z SPECYFIKACJAMI TECHNICZNYMI WYKONANIA I ODBIORU ROBOT,
PRZEDMIARAMI I KOSZTORYSAMI UZBROJENIA TERENOW INWESTYCYJNYCH KIELECKIEGO
PARKU TECHNOLOGICZNEGO W STREFIE B I C, WYKONANIA PRZEKLADEK DWOCH LINII
WYSOKIEGO NAPIECIA ZLOKALIZOWANYCH NA TERENIE OBU STREF ORAZ OPRACOWANIE
PROJEKTU ROZBIORKI OBIEKTOW ZNAJDUJACYCH SIE NA DZIALKACH 6/285 ORAZ 6/414,
OBREB 0005.

1.2. Przedmiot i zakres roboét
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z inwestycja o ktorym mowa w punkcie 1.1 niniejszej specyfikacji.

1.3. Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i robdt tymczasowych
Pracami towarzyszgcymi i robotami tymczasowymi poprzedzajacymi roboty podstawowe sa:
- roboty rozbidrkowe,
- roboty demontazowe,
- oczyszczenie terenu z resztek budowlanych.

1.4. Informacje o terenie budowy

Obiekty bedace przedmiotem zamowienia znajdujg si¢ w miescie Kielce, ul. Olszewskiego 6, dziatki nr
ewid. 6/285 oraz 6/414, obreb 0005.
Teren objety specyfikacja pod wzgledem administracyjnym zlokalizowany jest w powiecie Kielce, w wojewodztwie
swietokrzyskim.

1.5. Organizacja robét, przekazanie placu budowy
Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety SST; wskaze oznaczone na planie sytuacyjnym instalacje i urzadzenia
podziemne i naziemne oraz ew. repery geodezyjne, a takze dostep do wody, energii elektryczne;.
Zamawiajacy musi okresli¢ zasady wejscia pracownikoéw i wjazdu pojazdéw i sprzetu Wykonawcy na teren budowy.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umows i Sciste przestrzeganie harmonogramu
roboét oraz za jakos$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z projektem
wykonawczym, wymaganiami specyfikacji technicznych i programu zapewnienia jako$ci, projektu organizacji robot
oraz poleceniami zarzgdzajacego realizacjg umowy.
Decyzje zarzadzajacego realizacja umowy dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow
i elementdw robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, projekcie wykonawczym i
szczegbtowych specyfikacjach technicznych, a takze w normach i wytycznych wykonania i odbioru robét. Przy
podejmowaniu decyzji zarzadzajacy realizacjg umowy uwzglednia wyniki badan materiatow i jakosci robot,
dopuszczalne niedoktadno$ci normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, do§wiadczenia z
przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig.
Polecenia zarzadzajacego realizacjg umowy bedg wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg wstrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

1.6. Zabezpieczenie intereséw 0sob trzecich

Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowigzujacych przepisow oraz powinien zapewnic¢ ochrone
wilasnosci publicznej i prywatnej. Istniejgce w terenie instalacje naziemne i podziemne, np. kable rurociagi, sieci itp.
Iub znaki geodezyjne powinny by¢ szczegotowo zaznaczone na planie sytuacyjnym i wskazane Wykonawcy przez
Zamawiajacego, przy przekazywaniu placu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do szczegdtowego oznaczenia instalacji i urzadzen, zabezpieczenia ich przed
uszkodzeniem, a takze do natychmiastowego powiadomienia inspektora nadzoru i wlasciciela instalacji i urzadzen,
jezeli zostang przypadkowo uszkodzone w trakcie realizacji robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za szkody
w instalacjach i1 urzadzeniach naziemnych i podziemnych pokazanych na planie zagospodarowania terenu,
spowodowane w trakcie wykonywania robdt budowlanych.

W trakcie realizacji robot wykonawca dostarczy, zainstaluje i utrzyma wszystkie niezbedne, tymczasowe
zabezpieczenia ruchu i urzadzenia takie jak: bariery, sygnalizacje ruchu, znaki drogowe etc. zeby zapewnié¢
bezpieczenstwo catego ruchu kolowego i pieszego. Wszystkie znaki drogowe, bariery i inne urzgdzenia
zabezpieczajgce muszg by¢ zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacjg umowy.

1.7. Wymagania dotyczace ochrony $§rodowiska
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Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania robét Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie uzasadnione kroki
majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu
budowy. Bedzie unikat szkodliwych dziatan uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wtasnosci spotecznej 1 innych,
a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastegpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na: $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami, nadmiernym hatasem.

1.8. Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrona przeciwpozarowa na budowie

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegblnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na terenie rob6t oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrgbnej zaplacie 1 s3 uwzglednione w cenie umowne;j.

Materiaty, ktoére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt beda miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na srodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu robdt ich szkodliwos¢
zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac zgode¢ na uzycie tych
materiatow od wlasciwych organdéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Inzynier.

Nalezy sprecyzowa¢ ogdlne warunki, ktérych powinien przestrzega¢ Wykonawca w zakresie bezpieczenstwa
przeciwpozarowego. Wykonawca begdzie utrzymywaé sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bgdg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.9 Warunki dotyczace organizacji ruchu
Nie dotyczy.

1.10. Nazwy i kody: grup robét , klas robdt i kategorii robot
Przedmiotem zamowienia objgte sg roboty sklasyfikowane wg Wspolnego Stonika Zamoéwien jako:

Grupa 45100000-8 — Przygotowanie terenu pod budowe
Klasa 45110000-1 — Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych; roboty ziemne

1.13. Okreslenia podstawowe

Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania W jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjg projektowa i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera

Polecenie InZyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczace
sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdgca autorem dokumentacji projektowe;.

Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robot.

Zadanie budowlane - czgs¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrebng cato$¢ konstrukceyjng lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie
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moze polega¢ na wykonywaniu robdt zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli Iub
jej elementu.

Certyfikat zgodnosci — dokument wydany przez notyfikowana jednostke certyfikujaca, potwierdzajacy ze wyrdb

i proces jego wytwarzania sg zgodne ze zharmonizowang specyfikacjg techniczng

Deklaracja zgodnosci — oswiadczenie producenta lub jego upowaznionego przedstawiciela, stwierdzajace na jego
wylgczng odpowiedzialnos¢, ze wyrob jest zgodny zharmonizowana specyfikacja techniczng.

Przedmiar robot — zestawienie przewidzianych do wykonania rob6t podstawowych w kolejno$ci technologicznej
ich wykonania, ze szczegdétowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajgcych szczegdtowy opis, oraz wskazanie
szczegbtowych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem
ilosci jednostek przedmiarowych robot podstawowych.

Roboty podstawowe — minimalny zakres prac, ktore po wykonaniu sg mozliwe do odebrania pod wzglgdem iloSci

i wymogow jakosciowych oraz uwzgledniaja przyjety stopien scalenia robot.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYROBOW
2.1. Wymagania ogdlne dotyczace wlasciwosci materiatow i wyrobéw

Przy wykonywaniu robét budowlanych mogg by¢ stosowane wytacznie wyroby budowlane o wtasciwos$ciach
uzytkowych — dopuszczone do obrotu i powszechnego lub jednostkowego stosowania w budownictwie, a takze
powinny by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w szczegolowych specyfikacjach technicznych. Przynajmniej na
trzy tygodnie przed uzyciem kazdego materiatu przewidywanego do wykonania robot statych Wykonawca
przedtozy Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego szczegotows informacje o zrodle produkeji, zakupu lub pozyskania
materiatow i1 urzadzen przewidzianych do realizacji robot — whasciwie oznaczonych, posiadajacych certyfikat na
znak bezpieczenstwa, certyfikat zgodnosci, deklaracj¢ zgodnos$ci z Polska Norma, a takze inne prawnie okreslone
dokumenty. Kierownik budowy jest obowigzany przez okres wykonywania robot budowlanych przechowywac
dokumenty stanowigce podstawe ich wykonania, a takze o§wiadczenia dotyczace wyrobéw budowlanych
jednostkowo zastosowanych w obiekcie budowlanym.

Akceptacja zarzadzajacego realizacja umowy udzielona jakiej$ partii materiatdéw z danego zrodta nie bedzie
znaczy¢, ze wszystkie materialy pochodzace z tego Zrodta sg akceptowane automatycznie. Wykonawca jest
zobowigzany do dostarczania atestow i/lub wykonania prob materiatow otrzymanych z zatwierdzonego zrodta dla
kazdej dostawy, zeby udowodnié, ze nadal spelniajg one wymagania odpowiedniej szczegotowej specyfikacji
technicznej.

2.2. Wymagania ogdlne zwigzane z przechowywaniem, transportem, warunkami dostaw, sktadowaniem i kontrola
jakoséci materialéw i wyrobdéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty z rozbiorki, do czasu wywozu do utylizacji, byty
dostepne do kontroli przez Inzyniera. Tymczasowe miejsca sktadowania powinny by¢ okre§lone w projekcie
zagospodarowania placu budowy lub uzgodnione z inspektorem nadzoru inwestorskiego.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN DO WYKONY WANIA ROBOT
BUDOWLANYCH

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet powinien by¢ zgodny z wymaganiami okre§lonymi w
szczegbtowych specyfikacjach technicznych dla konkretnych rodzajow robot.
W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
inspektora nadzoru. Jezeli w specyfikacjach przewidziano mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprz¢tu, Wykonawca
uzgodni z inspektorem nadzoru wybodr sprzgtu.

Liczba i wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy whasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie 1 gotowos$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $srodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentdéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujgce realizacji umowy lub kontraktu moga
by¢ zdyskwalifikowane przez inspektora nadzoru i nie dopuszczone do realizacji robot.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére beda okreslone w
projekcie organizacji robot oraz jakie nie wplyna niekorzystnie na stan i jako$¢ przewozonych materiatow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spelnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod
warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.
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4.1. Transport poziomy

Wykonawca bedzie uzywat tylko takich srodkow transportu poziomego, jakie nie spowoduja uszkodzen
przewozonych materiatow i elementow, oraz urzadzen.
Liczba i rodzaje srodkow transportu beda okreslone w projekcie organizacji rob6t. Powinny zapewniaé prowadzenie
robét zgodnie z zasadami okre§lonymi w SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowsa.

4.2. Transport pionowy
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania srodkéw transportu pionowego okreslonych w specyfikacjach
technicznych. Przy braku takich ustalen $rodki te Wykonawca uzgadnia z inspektorem nadzoru.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH
5.1. Ogoélne wymagania dotyczace wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg lub kontraktem, za ich zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, projektem organizacji robot oraz poleceniami inspektora nadzoru
inwestorskiego.
Dla ztozonych i trudnych technicznie obiektow powinien by¢ opracowany Program Zapewnienia Jakosci.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci

wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okre$Slonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na pismie przez inspektora nadzoru inwestorskiego. Nastepstwa jakiegokolwiek btgdu popelnionego
przez Wykonawce w wytyczeniu obiektu i wyznaczaniu robot zostang poprawione przez Wykonawce na wiasny
koszt, zgodnie z wymaganiami inspektora nadzoru. Sprawdzenie wytyczenia robot przez inspektora nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.
Decyzje inspektora nadzoru lub zarzadzajacego dotyczace akceptacji wyboru materialow, elementéw budowlanych,
elementdéw robot, wybory sprzetu i innych ustalen beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach. Przy podejmowaniu decyzji inspektor uwzgledni
wyniki badan materiatéw i robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig.
Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawcg, pod grozbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.
Wykonawca zapewni uprawnionego geodete, ktory w razie potrzeby bedzie stuzyt pomoca inspektorowi nadzoru
przy sprawdzaniu lokalizacji i rzgdnych wyznaczonych przez Wykonawce.

5.2. Czynnosci geodezyjne na budowie

Wykonawca begdzie odpowiedzialny za prawidtowe, zgodne z dokumentacja projektowa, wytyczenie wszystkich
nowo projektowanych obiektow przez uprawnionego geodete, ktory przeniesie wysokosci z reperéw, wyznaczy
kierunki i spadki zgodnie z dokumentacjg projektows.
Wykonawca zapewni odpowiednie oznakowanie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem statych i tymczasowych
reperow i sieci punktow odwzorowania zalozonej przez inspektora nadzoru.

5.3. Likwidacja placu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do likwidacji placu budowy i petnego uporzadkowania terenu wokdt budowy.
Uprzatnigcie terenu budowy stanowi wymog okre§lony przepisami administracyjnymi o porzadku.

6. KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW I ROBOT BUDOWLANYCH
6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robét i jakosci materiatéw i elementéw. Zapewni
odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robot.
Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy przedstawienie do aprobaty inspektorowi nadzoru lub zarzadzajacemu
realizacja umowy opracowania pt. Program zapewnienia jakosci.
Program sklada si¢ z czgéci ogolnej i szczegdtowe;.

a) cze$S¢ ogodlna okresla:

» system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych robdt,

» wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

» sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmdw sterujacych, a takze wycigganych wnioskow i1 zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,

» sposob i forme przekazywania informacji inspektorowi nadzoru lub zarzadzajacemu realizacja umowy;

b) czgsé¢ szezegodtowa dla kazdego asortymentu robot podaje:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz

wyposazeniem w mechanizmy do sterowania oraz urzadzen pomiarowo-kontrolnych,
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— sposob dostarczania i rodzaje Srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatow,

— sposob i procedurg pomiardw i badan (rodzaj i czgstotliwo$é, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdéw, wytwarzania mieszanek
i elementéw budowlanych oraz wykonywania poszczegdlnych robot,

— sposoOb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom umowy.

W przypadku gdy Wykonawca posiada certyfikat ISO 9001 jest zobowigzany do opracowania programu
i planu zapewnienia jakosci zgodnie z wymaganiami certyfikatu.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdéw oraz robét z czestotliwoscig gwarantujaca, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokument. projekt. i SST. Wymagania co do zakresu badan
ich czgstotliwosci sg okreslone w SST. W przypadku, gdy nie zostaly one okreslone, zostang one ustalone przez
inspektora nadzoru inwestorskiego.
Jezeli Wykonawca dysponuje wtasnym laboratorium, dostarczy inspektorowi nadzoru §wiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprz¢t badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane
i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedurg badan. Inspektor nadzoru bedzie mie¢ nicograniczony
dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
W przypadku gdy Wykonawca zaleci wykonanie badan do specjalistycznego laboratorium, inspektor nadzoru moze
wymagac¢ dokumentow potwierdzajacych uprawnienia danego laboratorium do wykonywania konkretnych badan.

6.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.
Inspektor bedzie mie¢ zapewniong mozliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po ich wykonaniu Wykonawca przedstawi wyniki badan inspektorowi
nadzoru.

Wykonawca bedzie przekazywaé inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie
p6zniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

6.4. Badania prowadzone przez Inspektora

Inspektor nadzoru inwestorskiego jest uprawniony do dokonywania kontroli pobierania probek i badania
materiatow u zrodha ich wytwarzania, a Wykonawca zapewni wszelkg potrzebng pomoc w tych czynnosciach.
Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budzg
watpliwosci
co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wtasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia niezgodnos$ci z normami lub
aprobatami technicznymi; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych na zlecenie inspektora nadzoru bgdg odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposob przez niego zaakceptowany.

6.5. Dokumentacja budowy

Dokumentacja budowy, zgodnie z art. 3 pkt. 13 ustawy Prawo budowlane, obejmuje:

—  pozwolenie na budowg wraz z zatagczonym projektem budowlanym,

—  dziennik budowy, a w przypadku realizacji obiektu metoda montazu — takze dziennik montazu,

—  protokoty odbioréw czesciowych i koncowych,

—  operaty geodezyjne,

- ksigzke obmiarow robot,

- certyfikaty na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci z Polska Norma lub aprobaty techniczne,
protokoty konieczno$ci dotyczace robdt dodatkowych i kosztorysy na te roboty.

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia dokumentacji budowy, przechowywania jej we wlasciwie
zabezpieczonym miejscu oraz udostgpniania do wgladu przedstawicielom uprawnionych organow.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT
7.1. Ogdlne zasady przedmiaru, obmiaru robét i prowadzenia ksigzki obmiaru

Przedmiar rob6t powinien zawiera¢ zestawienie przewidzianych do wykonania robot podstawowych:
w kolejnosci technologicznej ich wykonania, ze szczegélowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajacych
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szczegbtowy opis oraz wskazanie wiasciwych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych,
z wyliczeniem i zestawieniem ilo$ci jednostek przedmiarowych robdt podstawowych. Spis dziatow przedmiaru
robot powinien przedstawiaé podziat wszystkich rob6t budowlanych w danym obiekcie wedtug Wspolnego
Stownika Zamoéwien (CPV). Dalszy podziat przedmiaru robot nalezy opracowaé wedtug systematyki ustalonej
indywidualnie lub na podstawie systematyki stosowanej w publikacjach zawierajagcych normy naktadow
rzeczowych.

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i SST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu
inspektora nadzoru inwestorskiego o terminie i zakresie obmierzanych robét, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiaréw. Jest ona niezbedna do udokumentowania wykonanych robot
ulegajacych zakryciu lub zanikajgcych, robot rozbiérkowych oraz zwigzanych z remontami, modernizacija lub
przebudowg obiektow budowlanych. Jakikolwiek btad Iub przeoczenie (opuszczenie) w ilo§ciach podanych

w przedmiarze lub ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Korekta ewentualnych
btedow Iub pominigcia pozycji w przedmiarze wymaga pisemnego wystapienia Wykonawcey i1 akceptacji przez
inspektora nadzoru, po porozumieniu z zamawiajacym, jezeli zawarta umowa o wykonanie robot nie stanowi
inaczej.

Obmiaru wykonanych robot dokonuje kierownik budowy.

7.2. Zasady okreSlania iloéci robét i materiatdéw

Dhugoscei i odlegloséci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami bedg obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowej i podawane w [m]. Jezeli SST nie wymagaja dla danych robét inaczej, objetosci beda wyliczone w [m3],
powierzchnie w [m?], a sprzet i urzadzenia w [szt].
Ilosci, ktére majg by¢é obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja
badan atestujacych to Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru wazne §wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy bedg przez Wykonawce utrzymywane w nalezytym stanie przez caty
okres trwania robot.
Wszystkie urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot wymagajg akceptacji inspektora
nadzoru.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary nalezy przeprowadzac¢ przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze
w przypadku wystepujacej dtuzszej przerwy w robotach.
Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu
przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami dotaczonymi do
ksiazki obmiarow, wzglednie umieszczonymi na karcie obmiarowe;.

8. ODBIOR ROBOT BUDOWLANYCH
8.1. Rodzaje odbiorow
Wystepuja nastepujace rodzaje odbiorow:
— odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
— odbidr czesciowy,
— odbidr etapowy,
— odbior koncowy,
— odbior po okresie rekojmi,
— odbidr ostateczny (pogwarancyjny).
Ponadto wystgpuja odbiory: przewodow kominowych, instalacji i urzadzen technicznych oraz rozruch
technologiczny.
Zasady odbioréw robot moze okresla¢ umowa o roboty budowlane.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Wykonawca ma obowigzek zglosi¢ inwestorowi do odbioru robdt ulegajacych zakryciu lub zanikajacych.
Odbidr robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robét, ktore
w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér taki bedzie przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot. Gotowosé danej czgsci robot do
odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przy jednoczesnym powiadomieniu inspektora nadzoru
inwestorskiego.
Odbioru wymienionego dokonuje inspektora nadzoru inwestorskiego.
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Przy dokonywaniu badan, prob i odbioréw nalezy uwzgledniac¢ zasady odbioru zawarte w odpowiednich Polskich
Normach oraz w ,,Warunkach technicznych wykonania i odbioru rob6t” lub innych publikacjach technicznych.

8.4. Odbidr czesciowy i etapowy
Nalezy okresli¢ ewentualne odbiory czgéciowe i etapowe.
a) Odbior czesciowy polega na ocenie iloSci i jakos$ci wykonanych czgéci robot (np. stan zerowy, stan surowy
zamkniety itp.).
b) Odbior etapowy polega na ocenie iloSci i jakosci czgsci robot stanowigcych z reguty catos$é techniczng.
Roboty do odbioru czgéciowego lub etapowego zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy, z jednoczesnym
powiadomieniem inspektora nadzoru, ktéry dokonuje odbioru.

8.5. Rozruch technologiczny

O potrzebie i zakresie rozruchu technologicznego decyduje Zamawiajacy, podajac odpowiednie ustalenia
w umowie. W specyfikacji technicznej, w uzgodnieniu z Zamawiajacym, nalezy okresli¢ ogolne zasady
przeprowadzania rozruchu technologicznego, podajac wymagania, ktére powinien spetni¢ Wykonawca.

8.6. Odbidr koncowy

Odbidr koncowy przeprowadza si¢ w trybie i zgodnie z warunkami okre§lonymi w umowie o wykonanie
robot budowlanych.
Odbioru koncowego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego — w obecnosci inspektora nadzoru
i Wykonawcy — sporzadzajac Protokot odbioru robot budowlanych oraz zgloszonych wad i usterek do usunigcia
przez Wykonawce.
W czasie odbioru koncowego Komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajgcych i robot
poprawkowych, a takze z wynikami odbioréw przewodow kominowych, instalacji, urzadzen technicznych
i technologicznych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robdt uzupetniajgcych w warstwie $cieralnej
Iub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez Komisje ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegolnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacji projektowej i SST i nie ma wigkszego wptywu na cechy
eksploatacyjne i trwatos¢, Komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonanych robot w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.7. Odbidr po okresie rekojmi
Pod koniec okresu r¢kojmi Zamawiajacy lub wiasciciel obiektu organizuje ,,0dbiér po okresie rekojmi”. Odbidr
taki wymaga przygotowania nastepujacych dokumentow:
a) umowy o wykonaniu robot budowlanych,
b) protokotu odbioru koncowego obiektu,
¢) dokumentoéw potwierdzajacych usunigcie wad zgltoszonych w trakcie odbioru koncowego obiektu (jezeli byty
zgloszone wady),
d) dokumentéw dotyczacych wad zgloszonych w okresie r¢kojmi oraz potwierdzenia usunigcia tych wad,
e) innych dokumentow niezbednych do przeprowadzenia czynnosci odbioru.

8.8. Odbiodr ostateczny — pogwarancyjny

Odbiodr ostateczny — pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usuni¢ciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym lub/oraz przy odbiorze po okresie r¢kojmi oraz ewentualnych wad
zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

8.9. Dokumenty do odbioru obiektu budowlanego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokol odbioru ostatecznego
robot sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru obiektu budowlanego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:
- o$wiadczenie kierownika budowy o zgodnosci wykonania obiektu budowlanego z projektem
budowlanym i warunkami pozwolenia na budowe, o doprowadzenia do nalezytego stanu i porzadku terenu
budowy,
- dokumentacje powykonawcza, tj. dokumentacje projektowg z naniesionymi zmianami dokonanymi w
trakcie wykonania robdt, potwierdzone przez projektanta i inspektora nadzoru, oraz geodezyjnymi
pomiarami powykonawczymi,
- szczegdtowe specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot,
- recepty i ustalenia technologiczne,
- dziennik budowy, dziennik montazu i ksigzka obmiarow,
- wyniki badan kontrolnych oraz badan laboratoryjnych, zgodnie ze szczegolowymi specyfikacjami
technicznymi 1 Programem zapewnienia jakosci,
- protokoty odbioréw czgsciowych, etapowych, robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
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- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa, zgodnie ze szczegotowymi specyfikacjami technicznymi i Programem zapewnienia jakosci,
- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych inwestycji,

- geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robdt i sieci uzbrojenia terenu,

- kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.

9. ROZLICZANIE ROBOT

Nalezy, w uzgodnieniu z zamawiajacym, okresli¢ czy rozliczanie robdt podstawowych bedzie dokonane w
systemie przedmiarowym czy ryczattowym oraz zasady ptatnosci za wykonane roboty.
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczaltowe bedzie uwzgledniaé¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie.

Rozliczenia za wykonane roboty dokonywane bedg na podstawie Swiadectw ptatnosci wystawianych przez

wykonawce 1 akceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.
Przejéciowe §wiadectwa platnoSci sg wystawiane przez wykonawce i akceptowane przez inspektora nadzoru na
podstawie ,,Wykazu robot wykonanych czgsciowo”.

Podstawg ptatnosci sg ceny jednostkowe poszczegdlnych pozyciji zawarte w kosztorysie ofertowym, bedgcym
zalacznikiem do umowy.
Zasady rozliczania i ptatnosci za wykonane roboty moga by¢ takze okreslone w umowie.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1 Dokumentacja projektowa:

Dokumentacja projektowa zostala sporzadzona przez: TERA GROUP Pracownia Architektoniczna Sp. z o.0.,
ul. 25-514 Kielce ul. Kozia 2/2.

Specyfikacj¢ techniczng opracowat: Janusz Markowski.

10.2 Normy, akty prawne, aprobaty techniczne i inne dokumenty i ustalenia techniczne:

- Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz.U. Nr 89/1994 poz 414) wraz z pdzniejszymi
zmianami

- Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003 r. (Dz.U. Nr 80/2003)
wraz z pézniejszymi zmianami

- Ustawa o dostepie do informacji o srodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddziatywania na
srodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (DZ.U. Nr 109/2000 poz 1157)

- Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r. (Dz.U. Nr 30/1989 poz 163) wraz

z pozniejszymi zmianami

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 19.12.1994 r. w sprawie
dopuszczenia do stosowania w budownictwie nowych materiatdéw oraz nowych metod wykonywania robot
budowlanych (Dz.U. Nr 10/1995, poz 48)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 r. w sprawie okreslenia metod i podstaw
sporzadzania kosztorysu inwestorskiego obliczania planowanych kosztéw prac projektowych oraz
planowanych kosztow robét budowlanych okreslonych w programie funkcjonalno — uzytkowym (Dz.U.
z 2004 r. Nr 130, poz 1389)

- Rozporzadzenie Ministra infrastruktury z dnia 2 wrzes$nia 2004 r. w sprawie okreslenia szczegotowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét
budowlanych oraz programu funkcjonalno — uzytkowego (Dz.U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072).

- Nowelizacja prawa budowlanego z dnia 26 wrzesnia 2005 r. (Dz.U. nr 163, poz. 1364).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA ST-1

CPV 45100000-8 PRZYGOTOWANIE TERENU POD BUDOWE

Wykaz specvfikaciji ST-1

1.1 — Roboty rozbiorkowe i demontazowe
1.2 — Roboty ziemne
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ST-1.1. ROBOTY ROZBIORKOWE I DEMONTAZOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot rozbidrkowych i demontazowych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnoSci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
rozbidrek w catosci nastgpujacych obiektow:
—  Budynek hali produkcyjno - magazynowej ,,CENTROSTAL”,
- Budynek magazynowy nr 1,
- Budynek magazynowy nr 2,
-  Wiaty stalowe (2 szt.),
—  Dobudowka (przy wiacie stalowe).

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodno$¢ z dokumentacijg projektowa,
SST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
Dla rob6t wymienionych w punkcie 1.3 materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET
Do rozbidérek moze by¢ uzyty dowolny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
Transport materialéw z rozbiorki dowolnymi $rodkami transportu.
Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robot rozbiorkowych nalezy:

teren ogrodzi¢ i oznakowac zgodnie z wymogami BHP, zdemontowac istniejace zasilanie w energie elektryczna,
instalacje teletechniczng i wodno-kanalizacyjng oraz wszelkie istniejgce uzbrojenie.

5.2. Roboty rozbiérkowe

Roboty rozbiorkowe obejmuja wszystkie pozycje punktu 1.3, w stosunku do ktérych zostato to przewidziane
w dokumentacji projektowej lub wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Prace nalezy wykonywaé r¢eznie lub przy uzyciu sprzetu mechanicznego, w sposéb okreslony w dokumentacii
projektowej lub przez Inzyniera.

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz. U. Nr 47 poz. 401)
w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych.

Materiat uzyskany z rozbidrki zatadowaé na samochody samowyltadowcze i odwiez¢é do miejsca utylizacji.
Materiaty przeznaczone do ponownego wbudowania sktadowa¢ zabezpieczajac przed uszkodzeniem.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg robot jest
1. rozbiorka stolarki drzwiowej - szt,
2. rozbiorka pokrycia dachu — m?,
3. rozbiorka muréw — m’.

8. ODBIOR ROBOT
Wszystkie roboty objete niniejsza specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robét zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 1 odebrane przez Inzyniera mierzone
w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 1 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003 r., Nr 207, poz. 2016; z p6zn.
zmian.),

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r., Nr 92, poz. 881),

Ustawa z dnia 21.04.2001 r. o odpadach (Dz. U. z 2001 r. Nr 62, poz. 628, z p6zn. zmian.),

Ustawa z dnia 21.04.2001 r. Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. z 2001 r. Nr 62, poz. 621, z pézn. zmian.).

ST-1.2. ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP
L.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot ziemnych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
robot ziemnych objetym kontraktem.
W zakres tych robot wchodza:
- wykopy odkrywajace elementy budynku zaglebione w gruncie,
- plantowanie terenu po wykonaniu rozbiorek.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
SST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
Do wykonania robo6t ziemnych materiaty nie wystepuja.
3. SPRZET

Roboty mogg by¢ wykonywane r¢eznie lub mechanicznie.
Do wykonania robot ziemnych moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej lub inny zaakceptowany przez

Inzyniera:
> spycharki,
> koparki
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> samochody cigzarowe,
> ciggnik kotowy,
> sprzgt rgczny.

4. TRANSPORT
Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. Nalezy je umiesci¢ rownomiernie na calej
powierzchni tadunkowe;j i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub przesuwaniem.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania $rodkow transportu, ktore nie wptywaja negatywnie na jako$¢
wykonywanych robot.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykopy
5.1.1 Sprawdzenie zgodnosci warunkow terenowych z projektowymi
Przed przystapieniem do wykonywania wykopow nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ rzednych terenu z danymi

podanymi w projekcie. W tym celu nalezy wykona¢ kontrolny pomiar sytuacyjno-wysokosciowy.
5.1.2. Roboty przygotowawcze
Przed rozpoczgciem robot zwigzanych z budows, przebudowsa, modernizacja, remontem lub rozbiorka obiektu
inzynieryjnego powinno by¢ wykonane przygotowanie terenu pod budowe.
Sposob wykonania dojazd do obiektu powinien zawieraé projekt organizacji robdt opracowany przez Wykonawce
i zaakceptowany przez Inzyniera.
Roboty ziemne zwigzane z wykonywaniem wykopow nalezy poprzedzi¢ wykonaniem przekopow kontrolnych w
celu zlokalizowania infrastruktury podziemnej w rejonie prowadzonych robot. Urzadzenia usytuowane w
najblizszym sasiedztwie wykopow nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem. Sposob zabezpieczenia powinien by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.
5.1.3. Zasady wykonywania wykopow
W trakcie prowadzenia prac budowlanych Wykonawca zobowigzany jest uwzgledni¢ ochrong srodowiska na
obszarze prowadzenia prac, a w szczegdlnosci ochrong gleby, zieleni, naturalnego uksztattowania terenu i
stosunkow wodnych (ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony srodowiska — Dz. U. Nr 62 poz. 627 z
pozniejszymi zmianami). Sciany wykopow nalezy tak ksztattowaé lub obudowac, aby nie nastapito obsuniecie sie
gruntu.
Technologia wykonywania wykopu musi umozliwia¢ jego odwodnienie w sposob zgodny ze zwyczajowa praktyka
inzynierska w calym okresie trwania robot ziemnych. Przyjety sposoéb odwodnienia wykopu nie mozne powodowaé
powstania w gruncie zjawisk niekorzystnych, np. takich jak:
— wytworzenie glgbokich lejow depresyjnych w gruntach zagrozonych sufozja,
Jozpompowanie” warstwy wodonosnej,
zmiana kierunkéw przeptywu wod gruntowych,
— zwigkszenie wspotczynnika filtracji gruntow.
Wykonywanie wykopow powinno postegpowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety, aby umozliwi¢ odptyw wod
z wykopu. Wodg z wykopu nalezy odprowadzaé poza teren robot. Nalezy przeciwdziata¢ powstawaniu zastoisk
wody w wykopie oraz rozmywaniu skarp wykopu.
Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia robot.
W wykopach ze skarpami o bezpiecznym nachyleniu powinny by¢ stosowane nastgpujace zabezpieczenia:
— w pasie terenu przylegajacym do goérnej krawedzi wykopu na szerokosci réwnej 3-krotnej gltebokosci wykopu
powierzchnia powinna by¢ wolna od nasypow i materiatow, oraz mie¢ spadki umozliwiajace odptyw wod
opadowych,
— naruszenie stanu naturalnego skarpy, jak np. rozmycie przez wody opadowe, powinno by¢ usuwane z
zachowaniem bezpiecznych nachylen,
— stan skarp nalezy okresowo sprawdzaé w zaleznosci od wystepowania niekorzystnych czynnikow.
— skarpy nasypu nalezy chroni¢ przez ulozenie na nich geowtokniny lub czarnej folii budowlane;j.

Ziemi¢ z wykopdw w ilosci przewidzianej do ponownego wykorzystania (zasyp wykopdw) nalezy sktadowaé
wzdtuz wykopu lub na sktadowiskach tymczasowych zaleznie od stanu zainwestowania terenu.

Zleca si¢ wykonywanie robét przy sprzyjajacych warunkach pogodowych.

5.1.4. Tolerancje wykonywania wykopow
Dopuszczalne odchytki w wykonywaniu wykopow wynosza:
+ 15 cm — dla wymiaréw wykopéw w planie,
+2 cm — dla ostatecznej rzednej dna wykopu,
+ 10% — dla nachylenia skarp wykopdow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wymagania dla rob6t ziemnych zwigzanych z wykonaniem wykopow podano w punkcie 5.
Sprawdzenie jakoSciowe i odbioér robot ziemnych powinny by¢ wykonane zgodnie z normami wyszczegdlnionymi
w pkt. 10.
Ocena poszczegdlnych etapow robot potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.

6.1. Wykopy
Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu powinny obejmowac:

15



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot — Projekt Rozbiorki

obiektow znajdujgcych sig na terenie Kieleckiego Parku Technologicznego

—  sprawdzenie zgodnosci wykonania robét z dokumentacja,
—  kontrole prawidtowos$ci wytyczenie robot w terenie,

—  sprawdzenie przygotowania terenu,

— kontrole rodzaju i stanu gruntu w podtozu,

— sprawdzenie wymiarow wykopow,

— sprawdzenie zabezpieczenia i odwodnienia wykopow.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi sg:

— wykopy - [m’];

— transport gruntu - [m3 ] z uwzglednieniem odlegtosci transportu.

8. ODBIOR ROBOT
Wszystkie roboty objete niniejsza specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robét zanikajacych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wykopy - placi si¢ za m® gruntu w stanie rodzimym.

Cena obejmuje:

- Wyznaczenie zarysu wykopu,

- odspojenie gruntu ze ztozeniem na odktad Iub zatadowaniem na samochody i odwiezieniem. Wykonawca we
wlasnym zakresie ustali miejsce odwozu mas ziemnych,

- odwodnienie i utrzymanie wykopu z uwzglednieniem wykonania $cianek szczelnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

PN-B-02481:1999 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i jednostki miary.
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntow.

PN-B 10736:1999 Przewody podziemne. Roboty ziemne.

BN-88/8932-02 Podtoza kolejowe.

PN-EN 10248-1:1999 Grodziec walcowany na goraco ze stali niestopowych. Tech. warunki

PN-EN 10248-2:1999 Grodziec walcowane na gorgco ze stali niestopowych. Tolerancje ksztalttow i wymiarow,
PN-EN 13252:2002 Geotekstylia i wyroby pokrewne. Wlasciwosci wymagane w odniesieniu

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza

przez obcigzenie plyta do wyrobdw stosowanych w systemach drenarskich.
Ustawa z dnia 1 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003 r., Nr 207, poz. 2016; z pézniejszymi
zmianami),
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r., Nr 92, poz. 881),
Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnos$ci (Dz. U. z 2002 r. Nr 166, poz. 1360, z pdzniejszymi
zmianami),
Ustawa z dnia 21.04.2001 r. o odpadach (Dz. U. z 2001 r. Nr 62, poz. 628, z p6zniejszymi zm.),
Ustawa z dnia 21.04.2001 r. Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. z 2001 r. Nr 62, z p6zniejszymi zmianami).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA ST-2

CPV 45200000-9 ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE WZNOSZENIA

KOMPLETNYCH OBIEKTOW BUDOWLANYCH LUB

ICH CZESCI ORAZ ROBOTY W ZAKRESIE INZYNIERII
LADOWEJ I WODNEJ

Wvykaz specvfikacji ST-2:

2.1 — Rusztowania
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ST-2.1. RUSZTOWANIA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania, odbioru robot zwigzanych
z montazem i demontazem rusztowan.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majgce na celu wykonanie
montazu i demontazu rusztowan.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

Rusztowanie - jest to tymczasowa konstrukcja, niezbedna w celu zapewnienia bezpieczenstwa podczas pracy przy
wznoszeniu, konserwacji, naprawie lub rozbiérce budynkéw i innych budowli, zapewniajaca tatwy dostep do tych
obiektow. Zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. 2003, Nr 47, poz. 401) rusztowania powinny by¢
wykonywane, montowane, eksploatowane i demontowane zgodnie z dokumentacjg i instrukcjg producenta dla
rusztowan systemowych albo projektem indywidualnym - dla rusztowan innych niz systemowe. Montazysci
rusztowan metalowych powinni mie¢ wymagane uprawnienia.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z obowigzujacymi przepisami,
z dokumentacja projektowsa i poleceniami Inspektora nadzoru. Wymagania ogélne dotyczace robot podano w OST.
Rusztowania typowe powinny by¢ wykonywane zgodnie z wymaganiami norm, a nietypowe powinny by¢
zaopatrzone w atest wytworni, a ich montaz dokonany zgodnie z instrukcja producenta.

2. MATERIALY

Materiaty, wymiary i wykonanie elementdw rusztowan powinny by¢ zgodne z wymaganiami panstwowych norm.
Sposob transportu i sktadowania powinien by¢ zgodny z warunkami i wymaganiami podanymi przez producenta.
Wykonawca obowigzany jest posiada¢ na budowie pelng dokumentacje dotyczaca sktadowanych na budowie
materiatow przeznaczonych do wykonania robot.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej.

Roboty mozna wykona¢ rgeznie lub przy uzyciu innych specjalnych narzgdzi. Sprzet wykorzystywany przez
Wykonawcg powinien by¢ sprawny technicznie i spelnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

Rusztowania powinny by¢ pakowane, przechowywane i transportowane w sposob wskazany przez producenta
wyrobu.

Transport elementdéw rusztowania moze odbywac si¢ dowolnymi $rodkami, pod warunkiem unieruchomienia tych
elementdéw w sposob uniemozliwiajacy ich przesuwanie i zabezpieczenia ich przed uszkodzeniem.

Srodki transportu powinny byé sprawne technicznie i spetniaé wymagania w zakresie BHP oraz przepiséw o ruchu
drogowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

a) Pracownicy zatrudnieni przy wykonywaniu i rozbiodrce rusztowan powinni by¢ przeszkoleni w zakresie danego
rodzaju rusztowania.

b) Wykonywanie, ustawienie i rozbieranie rusztowan jest zabronione:

- 0 zmroku, jezeli nie zapewniono o$wietlenia dajgcego dobra widocznosc,

- w czasie gestej mgly, opadow deszczu i $niegu oraz gotoledzi,

- podczas burzy i wiatru o szybkosci przekraczajacej 10m/s.

¢) Uzywanie skrzyn, beczek, bloczkow itp. przedmiotéw jako rusztowan lub podpdér do pomostow roboczych jest
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zabronione.

d) Rusztowania powinny by¢ zmontowane w taki sposdb, aby posiadaly odpowiednig konstrukcje, a w
szczegblnosSci pomost o powierzchni roboczej wystarczajacej do pomieszczenia zatrudnionych na nim ludzi, oraz
sktadowania potrzebnych narzedzi i niezb¢dnych materialow, oraz wykonywania pracy w odpowiednio dogodnej
pozycji przez zatrudnionych robotnikow dla danego rodzaju robot. Konstrukcje nalezy dostosowa¢ do
przemieszczania dziatajacych obcigzen. Rusztowanie powinno zapewniaé bezpieczng komunikacje pionowa i
swobodny dostep do stanowisk pracy.

e) Uzytkowanie rusztowan powinno by¢ dopuszczone dopiero po sprawdzeniu i odbiorze przez nadzor techniczny
oraz potwierdzeniu jego przydatnosci do wykonywania okreslonych robdt zapisem w dzienniku budowy,
dokonanym przez kierownika budowy.

f) Rusztowania nalezy obowigzkowo sprawdzac okresowo, ale nie rzadziej niz 1 raz na miesiagc, a ponadto po
silnym wietrze, opadach atmosferycznych i przerwach roboczych dtuzszych niz 10 dni.

g) Kazdy monter rusztowan powinien posiadac:

* buty ochronne (ze wzmocnieniami),

* regkawice ochronne,

* ubranie robocze,

* pas monterski - utatwia korzystanie z narzedzi (mlotek, klucz) i zapobiega ich wypadnigciu,

* kask ochronny.

Montaz rusztowania w fazie, w ktorej brak jeszcze zabezpieczen przed upadkiem z wysokosci (balustrad) powinien
si¢ odbywac¢ z wykorzystaniem srodkéw ochrony indywidualne;.

5.2. Montaz rusztowan
Montaz rusztowania nalezy wykonywa¢ wedlug zasad zawartych w instrukcji montazu rusztowania

Montaz rusztowania nalezy rozpocza¢ od okre$lenia:

* daty przegladu,

* parametrow geometrycznych rusztowania (dhugosc¢, szerokos¢, wysokosé),

* w przypadku prowadzenia przegladu podczas montazu - sktadu ekipy montazowe;.

Po wstepnych ogledzinach budowy przechodzimy do sprawdzenia:

* systemu rusztowania,

* wyposazenia dodatkowego,

* niezbednego obcigzenia uzytkowego.

Kontrole wstepna przeprowadza si¢ w celu ustalenia, czy konieczne jest wykonanie projektu technicznego. Projekt
techniczny wymagany jest w przypadku, gdy:

* rusztowanie montowane jest z elementow, ktore nie posiadajg certyfikatu (instrukcji montazu),

* instrukcja montazu i eksploatacji rusztowania nie przewiduje wykonania rusztowania o okre§lonych parametrach.
Dalszg kontrole rusztowania prowadzi si¢ wg dokumentacji technicznej (dla rusztowan nie objetych certyfikatem)
Iub wg instrukcji montazu i eksploatacji rusztowania - jesli konfiguracja rusztowania jej odpowiada.

Po ustaleniu danych ogdlnych rusztowania, nalezy skontrolowaé¢ plac budowy, monteréw rusztowan i sprzgt
uzywany do montazu (jesli kontrola odbywa si¢ podczas montazu rusztowania).

Po wejsciu na teren budowy sprawdzamy wygrodzenie strefy niebezpiecznej (wymiary i sposob wygrodzenia tej
strefy ma by¢ zgodne z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z 6.lutego 2003 r.). Konieczne jest rowniez
zwrdcenie uwagi na zachowanie porzadku na budowie (niesktadowanie materiatu i sprz¢tu montazowego w ciagach
komunikacyjnych lub innych miejscach do tego nie przeznaczonych).

Kontrola rusztowania
Najpierw nalezy sprawdzi¢ stan rusztowan. Niedopuszczalne jest stosowanie elementow uszkodzonych
mechanicznie, z ubytkami korozyjnymi, z widocznymi peknigciami.

Rusztowanie musi by¢ zmontowane w sposob zapewniajacy statecznos$¢ ogodlng konstrukcji. Muszg by¢ spetnione
cztery podstawowe warunki, tj.:

1. prawidlowe podtoze i posadowienie konstrukcji rusztowania,

2. prawidlowe st¢zenia pionowe i poziome konstrukcji (modutowa siatka konstrukcyjna systemu rusztowaniowego
zapewniajaca prawidlowe wezly i rozlozenie naprezen, czyli wlasciwa ilo$¢ elementdéw stezeniowych oraz sposob i
kierunek ich zamontowania),

3. prawidtowe zakotwienia rusztowan (uwzgledniajace rowniez no$Sno$¢ podtoza, Scian oraz sposdéb wykonania),

4. prawidlowy rodzaj zalozonych obcigzen uzytkowych (wymagajacych wlasciwego opodestowania, dodatkowego
kotwienia ze wzgledu na zawieszenie siatek i1 plandek zabezpieczajacych oraz uzytkowanie wciggarek
mechanicznych, zsypow itp.).

Sprawdzenie konstrukcji rusztowania rozpoczynamy od posadowienia. Teren pod budowg konstrukcji powinien by¢
zniwelowany 1 zageszczony. Stopki powinny si¢ opiera¢ catg powierzchnig na podktadach drewnianych. Nalezy
takze sprawdzi¢, czy dtugo$¢ wykrecenia trzpienia jest odpowiednia i nie przekracza warto$ci maksymalnych.

Podloze powinno odpowiada¢ normie PN-81/B-03020. Szczegodlnego sprawdzenia wymaga podloze z ptyt
chodnikowych oraz betonu, pod ktorym moga wystapi¢ miejsca puste lub wypelnione cienka warstwa betonu.
Obcigzenie od konstrukcji rusztowania nie moze przekracza¢ wielkosci obcigzen dopuszczalnych dla danej
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konstrukcji. Zwigkszenie nosnosci tych podtozy mozna uzyskaé przez wlasciwe roztozenie obcigzen i odpowiednie
podparcie.

Nastepnie nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ siatki konstrukcyjnej z instrukcja montazu dla danego systemu rusztowan lub
z dokumentacjg techniczng. Kontroluje si¢ odchylenie od pionu oraz poziomu elementéw konstrukcyjnych, ktore nie
powinno przekracza¢ wartoSci dopuszczalnych, oraz rozmieszczenie elementéw konstrukcyjnych (stojaki, rygle,
stezenia, podesty).

Rusztowania rurowe stojakowe

Rusztowanie sktada si¢ z dwoch rzgedow stojakéw, potaczonych potaczonych w kierunku rownoleglym do przgsta
poziomymi podtuznicami, a w kierunku prostopadtym do rzgdu poziomymi poprzecznicami, ktore rownoczesnie
stanowig podparcie dla pomostow. Stojaki rozstawia¢ w kierunku podtuznym co 1,8-2,00 m. Odlegtos¢ rzedu
zewngetrznego wynosi 1,35 m, odlegto$é osi rzgdu wewngetrznego od lica $ciany — 0,2 m. Wysoko$¢ kondygnacji
rusztowan wynosi 2,00 m. Podtoze na ktérym ustawiane ma by¢ rusztowanie musi mie¢ wytrzymato$¢ nie mniejsza
niz 10 Mpa. Podstawki pod stojaki powinny by¢ uktadane na podktadach drewnianych, umieszczonych prostopadle
do $ciany budowli, w sposéb zapewniajacy docisk do podtoza catg dolng ptaszczyzne podktadu, przy czym czoto
podktadu powinno by¢ odsuni¢te 0 5 cm od cokolu budynku. Przy uktadaniu podkladéw na terenie o spadku
wigkszym niz 6°, nalezy wykona¢ poziome tarasy, ktorych szeroko$¢ powinna wynosi¢ co najmniej 0,8 m.
Rusztowanie rurowe przy$cienne nalezy zakotwi¢. Liczbe zakotwien oraz warto$¢ sit przenoszonych przez ciggna
kotwigce nalezy ustala¢ dla kazdej konstrukcji rusztowania, z zachowaniem warunku by poszczegolne sity nie
przekraczaty 2,5 kN, a odlegtos¢ migdzy zakotwieniami nie moze przekraczac¢ 5,0 m w poziomie i 6,0 m w pionie.
Wszelkie fragmenty rusztowan wystajace poza narozniki obiektu budowlanego, ktore narazone sg na dzialanie
wiatru, nalezy kotwic dodatkowo.

Rusztowania przysScienne o wysokosci ponad 20 m nalezy oraz rusztowan wolno stojagcych nalezy stezac¢ na calej
dlugosci rusztowania. Rozstaw stezen w pionie nie moze przekracza¢ 10m. Pierwsze stgzenie poziome nalezy
zaktada¢ pod pierwsza kondygnacja nad podiozem. Stezenia pionowe powinny by¢ rozmieszczone symetrycznie,
przy czym liczba stezen nie moze by¢ mniejsza niz 2 na kazdej kondygnacji rusztowania. Odleglo$¢ pomicdzy
polami stgzen nie moze przekracza¢ 10 m. Stgzenia pionowe podtuzne nalezy mocowac ztgczami krzyzowymi do
poprzednio zamocowanych do stojakéw, a stezenia pionowe poprzeczne do podtuznic rowniez przymocowanych do
stojakow.

Odlegtos¢ pomiedzy pionami komunikacyjnymi nie moze przekracza¢ 40 m, odlegto$¢ najbardziej oddalonego
stanowiska roboczego nie moze by¢ wigksza niz 20 m.

Pomosty robocze znajdujace si¢ na poziomie wigkszym niz 2,0 m powinny by¢ zaopatrzone w porgcze wykonane z
rur iumieszczone na wysokosci: porecze glowne 1,10 m, porgeze posrednie 0,6 m (liczac od powierzchni pomostu
do gornej powierzchni poreczy).

Rusztowanie nalezy wyposazy¢ w urzadzenia odgromowe. W przypadku gdy rusztowanie jest ustawione przy
scianie budowli majacej instalacj¢ piorunochronowa, nalezy rusztowanie potaczy¢ ze zwodem pionowym tej
instalacji. W innych przypadkach zwodami pionowymi sg odcinki rur o dtugosci co najmniej 4,0 m, ktére nalezy
laczy¢ z wierzchotkami stojakoéw zewnetrznego rzedu za pomocg ztgczy wzdhuznych.

5.3. Demontaz rusztowan

Demontaz rusztowan danego typu nalezy wykonywaé zgodnie z instrukcja szczegodtowsa zaakceptowana przez
kierownika budowy, po zakonczeniu robdt, usunigciu pozostatych materiatow i narzedzi z pomostow roboczych.
Dopuszcza si¢ czeSciowy demontaz rusztowania od gory w miar¢ postgpu prac oczyszczajacych na pomoscie
najwyzej potozonym.

Przy demontazu rusztowania zabrania si¢ zrzucania jego elementow z wysoko$ci. Elementy powinny by¢
opuszczane Ww bezpieczny sposob.

Kazdorazowo po demontazu rusztowania nalezy dokona¢ oceny stanu technicznego wszystkich elementow
rusztowania i sporzadzi¢ protokot pokontrolny.

6. KONTROLA JAKOSCI

Uzytkowanie rusztowania dopuszczalne jest po dokonaniu odbioru przez nadzoér techniczny (dokonaniu proby jego
pracy zgodnie z dokumentacjg techniczno-ruchowg opracowang przez producenta), potwierdzonego zapisem
w dzienniku budowy.

Badanie rusztowan powinno obejmowaé badanie cze$ci sktadowych rusztowania jak rowniez wszystkich
zamontowanych rusztowan.

Badanie zamontowanych rusztowan powinno by¢ przeprowadzone na podstawie kompletu dokumentacii,
niezbednych przyrzadow pomiarowych oraz wynikoéw badan gruntu.

Przed przystgpieniem do badan elementy rusztowan powinny by¢ podzielone na partie zawierajace elementy tego
samego rodzaju i o tych samych parametrach technicznych.

Badania zamontowanych rusztowan z rur stalowych nalezy przeprowadzac¢ w catosci lub jego czgsci niezbednej do
wykonania robot. Badania nalezy przeprowadzi¢ po zakonczeniu robot montazowych.

Stwierdzenie zgodnosci elementow rusztowan z wymaganiami powinno obejmowaé nastepujace badania:
. sprawdzenie jako$ci materialow uzytych do wykonania elementdéw rusztowan,
. ogledziny zewngtrzne elementdéw oraz sprawdzenie ich wymiarow,
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. sprawdzenie zlaczy,
. inne podane w normie panstwowe;j.

Podczas eksploatacji rusztowania powinny by¢ poddawane nastgpujacym przegladom:

- codziennie — przez brygadziste uzytkujacego rusztowanie,

- co 10 dni — przez konserwatora rusztowania lub pracownika inzynieryjno-technicznego wyznaczonego przez
kierownika budowy,

- doraznie (np. przy silnych wiatrach, burzach, dtugotrwatych opadach atmosferycznych itp. Przed dopuszczeniem
do ponownego wykonania robdt na rusztowaniu) — przez komisj¢ z udzialem inspektora nadzoru, majstra
budowlanego i brygadzisty uzytkujacego rusztowanie.

Zakres czynnosci obejmujacych poszczegdlne przeglady powinien byé ujety w instrukcje, a wynik przegladu
wpisywany do dziennika budowy.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa robot jest 1 m?, co jest zgodne z jednostka obmiarowa wg przedmiaru robét.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr rusztowan nalezy przeprowadzi¢ po zakonczeniu robot montazowych i powinien obejmowac sprawdzenie
wymagan og6lnych, stanu podtoza posadowienia rusztowania, wykonania ztgczy i stezen, pomostow roboczych

i zabezpieczajacych, urzadzen komunikacyjnych i transportowych, urzadzen piorunochronnych, linii

energetycznych oraz zabezpieczen.

Rusztowanie nalezy uwaza¢ za prawidlowo zamontowane, jezeli wszystkie badania daty dodatni wynik. W
przypadku stwierdzenia niezgodnosci usterki nalezy usunac¢ i dokona¢ ponownego badania rusztowania.

Z przeprowadzonego odbioru nalezy sporzadzi¢ protokdt, w ktorym powinna by¢ zawarta decyzja o dopuszczeniu
lub niedopuszczeniu rusztowania do uzytku.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest cena wykonania jednej jednostki montazu i demontazu rusztowania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN- EN 74:2002 (U) Zlacza, trzpienie centrujace i stopy stosowane w rusztowaniach roboczych i
nos$nych

wykonanych z rur stalowych. Wymagania i procedury badan
PN- EN 12810 - 1:2004 (U) Rusztowania elewacyjne z elementow prefabrykowanych. Czesé 1: Specyfikacje
techniczne wyrobow
PN- EN 12810 — 2:2004 (U) Rusztowania elewacyjne z elementdéw prefabrykowanych. Czgs¢ 2: Szczegdlne
metody
projektowania konstrukcji

PN- EN 12811 - 1:2004 (U) Tymczasowe konstrukcje stosowane na placu budowy. Czg¢s¢ 1: Rusztowania.
Warunki

wykonania i ogélne zasady projektowania
PN- M - 47900 — 1:1996 Rusztowania stojagce metalowe robocze. OkreSlenia, podziat i gtbwne parametry
PN- M - 47900 —2:1996 Rusztowania stojace metalowe robocze. Rusztowania stojakowe z rur
PN- M - 47900 —3:1996 Rusztowania stojace metalowe robocze. Rusztowania ramowe
PN-M-47900-4 Rusztowania stojace metalowe robocze — Ztgcza

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997r. w sprawie ogolnych przepisow
bezpieczenstwa i higieny pracy (tekst jedn.: Dz. U. z 2003 r., nr 169, poz. 1650)

Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych (Dz. U. nr 47 poz. 401).
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