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2.1 WSTEP.
2.1.1. Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru roboét instalacji elektrycznych zwiazanych z inwestycja ,,BUDOWA PRZYLACZA KABLOWEGO
NISKIEGO NAPIECIA DO OSWIETLENIA PARKINGOW PRZY BUDYNKU I HALI CENTRUM
TECHNOLOGICZNEGO KIELECKIEGO PARKU TECHNOLOGICZNEGO”
2.1.2. Informacje o miejscu inwestycji.

Zamierzenie inwestycyjne zlokalizowane jest w Kielcach, przy ul. Olszewskiego, na dz. nr ewid. 6/349 i
6/351 obreb 0005 Klelce. Niniejsze opracowanie obejmuje swoim zakresem budowe nowych linii kablowych
nN, dostosowanie zabezpieczen w istniejacej szafie sterowniczej oswietleniowej, wymiang 46 opraw
oswietlenia ulicznego oraz pomiary i badania kabli.

2.1.2.1. Przekazywanie placu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy dwa egzemplarze
dokumentacji projektowe;j.

2.1.2.2. Zabezpieczenie zaplecza placu budowy.

- Przewiduje sie mozliwo$¢ korzystania przez pracownikdéw Wykonawcy z urzadzen sanitarnych i
pomieszczen w istniejacych budynkach.

2.1.2.3. Organizacja placu budowy i robét.

- Projekt organizacji placu budowy i robot przygotuje Wykonawca i uzgodni z Inwestorem.

2.1.24. Przygotowanie terenu budowy

Przed przystapieniem do wykonania rob6t Wykonawca powinien odpowiednio przygotowac teren, na ktérym
te roboty maja by¢ wykonywane, a w szczegdlnosci:

a) zapewni¢ korzystanie z pradu elektrycznego niezbednego przy wykonywaniu robdt budowlanych
oraz o$wietlenia placu budowy i miejsc pracy,
b) na budowie, ktorej czas trwania nie bedzie dluzszy niz jeden rok, urzadzi¢ dla pracownikéw

wydzielone pomieszczenia (w tymczasowych budynkach — kontenerach, badz innych uzgodnionych z
Inwestorem pomieszczeniach) na jadalnie, szatnie, suszarnie odziezy, umywalnig i ustepy,

c) przygotowac $rodki transportu poziomego i pionowego recznego,

d) podnosniki i/lub pomosty robocze, ktére powinny mie¢ powierzchni¢ i wysoko$¢ zapewniajace
mozliwie wygodna i bezpieczng prace. Przeciazenie podnosnikow i pomostdéw roboczych ponad
dopuszczalne obciazenie (obliczone) jest zabronione.

e) przygotowaé¢ miejsce sktadowania materialdw oraz narzedzi niezbednych do wykonania danego
rodzaju robot.

2.1.2.5. Wyposazenie placu budowy w instalacje.
2.1.2.5.1. Instalacja elektryczna.

Inwestor wskaze Wykonawcy punkty poboru energii elektryczne;j.

Urzadzenia elektryczne na placu budowy powinny by¢ wykonane w sposob zgodny z aktualnymi
przepisami oraz z ‘“Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét budowlano- montazowych —
Instalacje elektryczne”.

Prace zwiazane z podlaczeniem kontrola, konserwacja i naprawa urzadzen instalacji elektrycznej
powinny by¢ wykonywane przez osoby posiadajace wymagane przepisami uprawnienia.

2.1.2.6. Transport materialéw.

Materialy na budowe powinny by¢ przywozone odpowiednimi $rodkami transportu, zabezpieczone w
sposob zapobiegajacy uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.
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2.1.2.7. Skladowanie, przechowywanie i kontrola jakos$ci materialéw i wyrobéw na placu budowy.

- Powierzchnie placéw sktadowania bez zadaszenia i z zadaszeniem oraz magazynéw zamknietych

nalezy oblicza¢ na podstawie wskaznikéw sktadowania materiatow.

- Dostarczenie materiatdw przeznaczonych do robot budowlanych na plac budowy powinno nastapi¢

dopiero po odpowiednim przygotowaniu sktadowisk na otwartym powietrzu lub zapewnieniu przykrycia

dachem, a w razie, gdy jest to konieczne ze wzgledu na charakter materiatu, po wykonaniu magazynéw —

zamknietych.

- Teren sktadowiska powinien by¢ oswietlony i stosownie do potrzeby ogrodzony.

- Sktadowanie materiatdéw budowlanych powinno odbywa¢ si¢ w sposob zapobiegajacy ich

uszkodzeniu, zniszczeniu lub utracie ich warto$ci uzytkowej w okresie sktadowania.

- Materialy, elementy i wyroby budowlane nalezy sktadowa¢ na placu budowy w sposdb

zabezpieczajacy je przed pogorszeniem sie ich wlasciwosci technicznych (jakosci), spowodowanym

wplywami atmosferycznymi, czynnikami fizykochemicznymi lub mechanicznymi (np. zniszczenie,

uszkodzenie).

- Urzadzenia zabezpieczajace przed kradzieza powinny by¢ dostosowane do warunkéw polozenia

magazynu, jego stanu technicznego i innych okoliczno$ci majacych wplyw na stopien zagrozenia

bezpieczenstwa sktadowanych materiatow.

- Przy skladowaniu materiatow w warunkach placu budowy w magazynach niestatych nalezy

przestrzega¢ warunkéw sktadowania okreslonych w normach panstwowych (PN lub PB, w $wiadectwach

dopuszczania danego materialu dostosowania w budownictwie), a w przypadku braku norm lub $wiadectw —

wymagan okre$lonych w warunkach technicznych producenta.

- Materiaty dostarczone do magazynu powinny by¢ odbierane pod wzgledem ilosciowym i

jako$ciowym.

- Odbioru materiatow budowlanych w magazynie dostawcy pod wzgledem ilosci i jakosci powinna

dokona¢ osoba lub zespot oséb (posiadajacych odpowiednie kwalifikacje) z jednostki organizacyjnej, przy

ktdrej znajduje sie dany magazyn.

- W przypadku stwierdzenia podczas odbioru materialbw w magazynie odbiorcy usterek i wad

odbieranego materialu nalezy je odpowiednio udokumentowa¢ i niezwlocznie reklamowaé. Materiat

budowlany z usterkami nie moze by¢ odebrany, magazynowany lub wystany na budowe.

- Wszystkie materiaty dostarczone do magazynu na budowie powinny by¢ kontrolowane pod wzgledem

ilosci i jakosci, niezaleznie od tego, kto jest ich dostawca.

- Odbioru danego materiatu budowlanego pod wzgledem jakosciowym powinien dokonywa¢ pracownik

posiadajacy niezbedne kwalifikacje.

- Z dokonania odbioru materialtow w magazynie dostawcy nalezy sporzadzi¢ protokot, w ktorym

powinny by¢ wykazane ewentualne wady i braki.

- Magazyn obowiazany jest prowadzi¢ biezaco ewidencje ilosciowa zapaséw materiatow znajdujacych
si¢ w magazynie.

2.1.2.7.1. Wykaz materialéw podstawowych.

Do wykonania wszystkich instalacji przewiduje si¢ uzycie nizej wymienionych materialow i urzadzen

podstawowych:

- oprawy ze zrodlem typu LED o mocy 96 W, zastepujace istniejace oprawy sodowe o mocy 150 W
(oprawy nowe analogiczne do opraw istniejacych przy ul. Olszewskiego, bedacych w zarzadzenie
MZD Kielce). UWAGA: Elementy zdemontowane nalezy przekazac protokolarnie Inwestorowi.

- wkladki 4A, zastepujace wkiadki 10A,

- sterownik o$wietleniowy z czasowym ogranicznikiem mocy, zastgpujacy istniejacy w szafie
sterowniczej o$wietleniowej MZD Kielce sterownik o$wietleniowy,

- zlacznik przytaczeniowe kompatybilne z typem nowego kabla nN,

- kable YAKY 4x35mm?2,

- rury ostonowe DVR75,

- piasek,

- oznaczniki kablowe,

- folia kalandrowana koloru niebieskiego,

- ptaskownik stalowy FeZn 30x4mm.

2.1.2.8. Sprzet zmechanizowany i pomocniczy na placu budowy.

- Wraz ze sprzetem zmechanizowanym i pomocniczym podlegajacym przepisom o dozorze
technicznym powinny by¢ dostarczone aktualne dokumenty uprawniajace do jego eksploatacji.
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- Sprzet zmechanizowany i pomocniczy powinien mie¢ trwaly i wyrazny napis okre$lajacy istotne jego
wlasciwosci techniczne jak np. dopuszczalny udzwig, no$nos¢, ci$nienie i temperature, moc lub inne dane
wazne dla prawidtowej i bezpiecznej eksploatacji na budowie.

- Przed rozpoczeciem pracy i przed kazdorazowa zmiana zatogi sprzet i urzadzenia nalezy sprawdzi¢
pod wzgledem sprawnosci technicznej i bezpiecznego ich uzytkowania.

- Ruchome czgéci mechanizméw sprzetu zmechanizowanego 1 pomocniczego zagrazajace
bezpieczenstwu powinny by¢ zaopatrzone w ostony zapobiegajace wypadkom.

- Przeciazenie sprzetu zmechanizowanego i pomocniczego ponad dopuszczalne obciazenie robocze jest
zabronione.

- Przewody elektryczne zasilajace urzadzenia placu budowy powinny by¢ dostosowane do warunkow
pracy i odpowiednio zabezpieczone przed uszkodzeniem, uzywanie przewodéw uszkodzonych uszkodzona
izolacja jest zabronione. Przewody uszkodzone lub zuzyte powinny by¢ usunigte poza obreb placu budowy.

2.1.2.8.1. Wykaz sprzetu.
Do wykonania instalacji elektroenergetycznych przewiduje sie uzycie nastepujacego sprzetu podstawowego:

- samochodowy podnosnik hydrauliczny koszowy lub atestowane pomosty robocze na rusztowaniach,
- samochod ciezarowy,
- koparka waskoprzestrzenna,
- elektronarzedzia,
- lopaty, grabie itp.

2.1.2.9. Przemieszczanie elementow i ladunkow na miejsce ich przeznaczenia

Przed podniesieniem elementu lub fadunku nalezy sprawdzi¢ poprawno$é¢ zamocowania do haka dzwigu
montazowego, aby nie spowodowaé zdeformowania podnoszonego elementu i nie dopusci¢ do wysuniecia sie
zawiesi z gardzieli haka.

- Zabrania si¢ podnoszenia elementu lub tadunku przy uko$nym potozeniu liny nosne;j.

- Przemieszczanie tadunku w kierunku pionowym lub poziomym powinno by¢ dokonywane powolnym,
jednostajnym ruchem, bez naglych zrywow i zahamowan.

- Zatadunek i roztadunek materiatlow lub elementow, na $rodki lub urzadzenia transportowe powinien
by¢ dokonywany w zasadzie mechanicznie (zaladunek reczny tylko w przypadkach technicznie
uzasadnionych).

- Na placu budowy powinny by¢ zachowane przepisy w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
pracownikow zatrudnionych przy recznym dzwiganiu i przenoszeniu cigzarow.

2.1.2.10. Urzadzenia pomocnicze
- Narzedzia uzywane na budowie powinny by¢ przystosowane do wykonywania danego rodzaju robot i
uzytkowania oraz kontrolowane zgodnie z instrukcja producenta.
- Nie wolno uzywa¢ do wykonywania robdt budowlanych narzedzi uszkodzonych oraz
nieodpowiadajacych aktualnym normom przedmiotowym lub ustalonym dla nich warunkom technicznym.
- Narzedzia reczne o napedzie elektrycznym powinny by¢, co najmniej raz na 10 dni kontrolowane,
jezeli instrukcja producenta nie przewiduje innych termindw kontroli ich sprawnosci techniczne;j.

2.1.2.11. Zabezpieczenia warunkéw bezpieczenstwa i higieny pracy.

Zasady i wymagania dotyczace warunkéw bezpieczenstwa i higieny pracy na budowie zgodnie z
obowiazujacymi przepisami w tym zakresie

2.1.3. Roboty towarzyszace i specjalne.
2.1.3.1. Roboty towarzyszace.

Zakres okreslony warunkami technicznymi odtworzenia pasa drogowego, stanowigcymi zalacznik do
dokumentacji projektowe;j.

2.1.3.2. Roboty specjalne.

Nie przewiduje sie robot specjalnych.
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2.1.4. Informacje o zakresie robét.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie instalacji elektrycznych w zakresie zgodnym 2z dokumentacja projektowa. Wynikiem
przeprowadzonych prac winien by¢ kompletna instalacja oswietlenia terenowego Budynku i Hali C.T.,
spetniajaca zatozenia wejsciowe do projektowania — 46 opraw typu LED zasilanych z istniejacej instalacji
terenowej bedacej w zarzadzie MZD Kielce.

2.1.4.1. Instalacje wewnetrzne.

Istniejaca instalacja zasilania opraw ulicznych ulicy Olszewskiego, bedaca w zarzadzie MZD Kielce, do
ktérej przewiduje sie przylaczenie nowych odcinkéw kablowych nN na potrzeby zasilenia 46 opraw
terenowych bedacych dotychczas w zarzadzie KPT Kielce.

2.1.5. Wykonanie robot.

Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdt uwzgledniajacy wszystkie
warunki, w jakich beda wykonywane roboty instalacyjne.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa.

Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materiatéw pomocniczych zastosowanych do wykonywania instalacji
powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie do wykonania instalacji innych
rodzajow (typoéw) urzadzen i osprzetu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem
wprowadzenia do dokumentacji projektowej zmian uzgodnionych w obowiazujacym trybie z Inzynierem.

2.1.5.1. Montaz instalacji.
Montaz instalacji przeprowadzi¢ wg wytycznych branzowych ST.
2.1.5.1.1. Trasowanie.

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ w miare mozliwosci bezkolizyjnie z innymi instalacjami
i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidlowej konserwacji oraz remontow.
Wskazane jest, aby przebiegata w liniach prostych. W przypadku kolizji z innymi elementami infrastruktury
podziemnej kable nalezy uktada¢ w rurach ostonowych.

2.1.5.1.2. Montaz Konstrukcji wsporczych oraz uchwytow.
Nie dotyczy.
2.1.5.1.3. Przejscia przez Sciany i stropy.

Nie dotyczy.

2.1.5.14. Ukladanie przewoddow.
Przewody izolowane w rurkach

a) Uktadanie rur

Rury nalezy uktada¢ na przygotowanej i wytrasowanej trasie na uchwytach osadzonych w podtozu, na
odpowiednio przygotowanej podsypce piaskowej. Konce rur przed potaczeniem powinny by¢ pozbawione
ostrych krawedzi. Zaleznie od przyjetej technologii montazu i rodzaju tworzywa taczenie rur ze soba oraz
sprzgtem i osprzetem nalezy wykonywac przez:

- wsuwanie w otwory lub kielichy z réwnoczesnym uszczelnianiem potaczen,

- wkrecanie nagwintowanych koncéw rur,

- wkrecanie nagrzanych koncow rur.

Luki na rurach nalezy wykonywac tak, aby splaszczenie przekroju nie przekraczalo 15% wewnetrznej
$rednicy. Promien gigcia powinien zapewnia¢ swobodne wciaganie przewodow.

Cala instalacja rurowa powinna by¢ wykonana ze spadkiem 0.1% aby umozliwi¢ odprowadzenie wody
powstalej z ewentualnej kondensacji. Zabrania si¢ uktadania rur z wciagnietymi w nie przewodami.



Strona: 7

b) Wciaganie przewodéw

Przed przystapieniem do wciagania przewodow nalezy sprawdzi¢ prawidlowos$¢ wykonanego rurowania,
zamocowania sprzetu i osprzetu, jego polaczen z rurami oraz przelotowosc.

Wciaganie przewodoéw nalezy wykona¢ za pomoca specjalnego osprzetu montazowego. Nie wolno do tego
celu stosowa¢ przewodow, ktére pdzniej zostana uzyte w instalacji. Laczenie przewodow wykonaé wg
wczesniej opisanych zasad.

Laczenie przewodow.

W instalacjach elektrycznych taczenia przewodow nalezy dokonywac¢ w sprzecie i osprzecie instalacyjnym i
w odbiornikach. Nie wolno stosowa¢ potaczen skrecanych. W przypadku, gdy odbiorniki elektryczne maja
wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz przewody, a samo ich podlaczenie do instalacji nie zostalo
opracowane w projekcie, sposob podlaczenia nalezy uzgodni¢ z projektantem lub kompetentnym
przedstawicielem Inzyniera.

Przewody musza by¢ utozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia. Do
danego zacisku nalezy przylaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie, dla jakich zacisk ten
jest przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskéw, do ktérych przewody sa przylaczone za pomoca oczek, pomiedzy
oczkiem a nakretka oraz pomigdzy oczkami powinny znajdowa¢ sie podkladki metalowe zabezpieczone
przed korozja w sposob umozliwiajacy przeptyw pradu. Dhugos¢ odizolowanej zyly przewodu powinna
zapewnia¢ prawidtowe przylaczenie.

Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowaé uszkodzen mechanicznych. W
przypadku stosowania zyl ocynowanych proces czyszczenia nie powinien uszkadza¢ warstwy cyny.

Konce przewodéw miedzianych z zylami wielodrutowymi (linek) powinny by¢ zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca si¢ zastosowanie tulejek zamiast cynowania).

Przylaczanie odbiornikéw

Miejsca potaczen zyt przewoddéw z zaciskami odbiornikéw powinny by¢ doktadnie oczyszczone. Samo
polaczenie musi by¢ wykonane w sposéb pewny, pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym oraz
zabezpieczone przed ostabieniem sily docisku, korozja itp.

Potaczenia moga by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zaleznosci od konstrukcji odbiornika i
warunkow technologicznych. Przylaczenia sztywne nalezy wykonywac w rurach sztywnych wprowadzonych
bezposrednio do odbiornikéw oraz przewodami kabelkowymi i kablami.

Potaczenia elastyczne stosuje sie, gdy odbiorniki narazone sa na drgania o duzej amplitudzie lub
przystosowane sa do przesuniec lub przemieszczen. Potaczenia te nalezy wykonac:

- przewodami izolowanymi wielozylowymi gietkimi lub oponowymi,
- przewodami izolowanymi jednozytowymi w rurach elastycznych,
- przewodami izolowanymi wielozylowymi gietkimi lub oponowymi w rurach elastycznych

Montaz tablicy rozdzielczej

Przed przystapieniem do montazu urzadzen przykrecanych na konstrukcjach wsporczych dostarczanych
oddzielnie nalezy konstrukcje te mocowac do podtoza w sposéb podany w dokumentacji.

Urzadzenia skrzynkowe dostarczone na miejsce montazu wraz z przykrecona do nich konstrukcja wsporcza
nalezy wstawi¢ w przygotowane otwory i zala¢ betonem.

Tablice w obudowie nasciennej lub zaglebionej nalezy przykreca¢ do kotew lub konstrukcji wsporczych
zamocowanych w podiozu.

Po zamontowaniu urzadzenia nalezy:

- zainstalowac aparaty zdjete na czas transportu i dostarczone w oddzielnych opakowaniach,

- dokreci¢ w sposdb pewny wszystkie sruby i wkrety w potaczeniach elektrycznych i mechanicznych,
- zatozy¢ ostony zdjete w czasie montazu

- podiaczy¢ obwody zewnetrzne

- podiaczy¢ przewody ochronne

Pr6oby montazowe

Po zakonczeniu robot nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujace badania i pomiary. Zakres prob
montazowych nalezy uzgodni¢ z inwestorem. Zakres podstawowych préb obejmuje:
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2.1.7.

2.2.

2.3.

2.4.

2.5.

- pomiar skutecznosci ochrony przeciwporazeniowe;j,
- pomiar rezystancji izolacji instalacji,
- pomiar rezystancji uziemienia.

Kontrola jakosci robot
a) Sprawdzenie i odbior robét powinno by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi normami i przepisami.
b) Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu powinno podlegac:

- zgodnos¢ wykonania robdt z dokumentacja projektowa,

- wlasciwe podtaczenie przewodu fazowego i neutralnego do gniazd

- zalaczanie punktow $wietlnych zgodnie z zatozonym programem

- wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiaréow skutecznosci ochrony
przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikoéw do protokotu odbioru.

Obmiar robot.

Obmiar robot, obejmuje cato$¢ instalacji elektroenergetycznych. Jednostki obmiaru zostaly ustalone w
kosztorysie.

Dokumenty odniesienia

- Projekt Budowlano — Wykonawczy.
- Akty prawne - podano w ST - “Wymagania ogolne”
- Normy:

[1] PN-EN 13201 — Os$wietlenie drég.

[2] PN-IEC 60364-5-52 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Oprzewodowanie.

[3] PN-EN 60598-2-3 — Oprawy o$wietleniowe. Wymagania szczegolowe. Oprawy oswietlenia
drogowego i ulicznego.

[4] N-SEP-E004 — Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.

[5] PN-IEC 61034: — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed przepieciami.

[6] PN-E-04700 — Wytyczne przeprowadzania po montazowych badan odbiorczych obowiazujace PN
(EN-PN) Iub odpowiednie normy krajéw UE

[7] PN-EN 60439-1:2003 ,,Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe. Zestawy badane w pelnym i
niepelnym zakresie badan typu.”;

[8] PN-76/H-92325 - Bednarka stalowa bez pokrycia lub ocynkowana

[9] PN-IEC-60364-6-61 Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.

[10] PN-IEC 664-1: 1998 — Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach niskiego napiecia.
Zasady, wymagania i badania.

[11] PN-90/E-05023 — Oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznych w obiektach budowlanych.
[12] ZN-96/TPSA-004 — Zblizenia i skrzyzowania z innymi urzadzeniami uzbrojenia terenowego

Odpowiedzialno$¢ wykonawcy.
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robét zgodnie z dokumentacja i specyfikacjami technicznymi.
Okre$lenia podstawowe

- roboty towarzyszace: roboty nalezace do $wiadczeh umownych nawet, jesli nie sa wymienione w
umowie lecz podlegajace swiadczeniom umownym,

- roboty specjalne: roboty nie bedace robotami towarzyszacymi podlegajace $wiadczeniom tylko w
przypadku, jesli sa wyraznie wyszczegdlnione w opisie zakresu robot,

- dokumenty odniesienia: dokumenty stanowiace podstawe do wykonania robdt w tym: wszystkie
elementy dokumentacji projektowej, normy, aprobaty techniczne.

Materialy i wyroby.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych
do robot Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrddla wytwarzania lub
zamawiania tych materialéw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia
przez Inwestora.
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2.6.

2.7.

2.8.

2.9.

2.9.1.

2.9.2.

Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego
zrédla uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrédla w sposob ciagly spetniaja wymagania ST w czasie postgpu robot.

Sprzet.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Rodzaje sprzetu niezbednego — zalecanego do wykonania robot wyszczegdlniono w ST.

Wykonanie robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakos$¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa oraz poleceniami Inwestora.
Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostana, jesli wymagac tego bedzie Inwestor, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inwestora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Polecenia Inwestora beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu
przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.
Technike wykonania robdt z podaniem sposobu wykoniczenia poszczegolnych elementdéw, przedstawiono w
ST.

Kontrola jakoSci.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole robot i jakosci materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne badan materiatéw oraz robot.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy
posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Inwestor bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych
urzadzen pomiarowych, pracy personelu lub metod pomiarowych.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdéw ponosi Wykonawca.

Odbiér robot.
Rodzaje odbioréw robot.
W zaleznosci od ustalen, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
c) odbiorowi pogwarancyjnemu.
Odbior robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru Budowlanego z ramienia Inwestora.
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Jakos¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentow zawierajacych komplet
wynikow badan w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, i
uprzednimi ustaleniami.

2.9.3. Odbiodr czesciowy.

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czesciowego robodt
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot dokonuje Inwestor.

2.9.4. Odbiér ostateczny robot.

2.9.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot.
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich iloci,
jakosci i wartos$ci.

2.9.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokol odbioru ostatecznego robdt
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty:

1) dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2) szczegdlowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),

4) protokoty pomiarow instalacji elektrycznej, skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej i rezystancji
uziemienia.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robdt poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

2.9.5. Odbiér pogwarancyjny.

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usunieciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie “Odbidr ostateczny robot”.

2.10. Warunki platnosci.
2.10.1. Ustalenia ogodlne.

Podstawa ptatnosci jest cena ryczaltowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalona dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji
projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot beda obejmowac:

- robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- wartos$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
- ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
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- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

2.11. Warunki umowy.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww.
dokumencie, a niewyszczegolnione w kosztorysie.



